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Eaton Industries GmbH
Sicherheitshinweise

Gefahr!
Gefahrliche elektrische Spannung!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

e Gerat spannungsfrei schalten

e Gegen Wiedereinschalten sichern
e Spannungsfreiheit feststellen

e Erden und kurzschlieBen

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken
oder abschranken.

* Die fiir das Gerat angegebenen Montagehinweise (AWA/
IL) sind zu beachten.

¢ Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaR
EN 50 110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe an
diesem Gerat/System vornehmen.

¢ Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich
statisch entladen, bevor Sie das Gerat beriihren.

¢ Die Funktionserde (FE) muss an die Schutzerde (PE) oder
den Potentialausgleich angeschlossen werden. Die
Ausfiihrung dieser Verhindung liegt in der Verantwortung
des Errichters.

¢ Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren,
dass induktive und kapazitive Einstreuungen keine
Beeintrachtigung der Automatisierungsfunktionen
verursachen.

e Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren
Bedienelemente sind so einzubauen, dass sie gegen
unbeabsichtigte Betatigung geschiitzt sind.

¢ Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite
nicht zu undefinierten Zustdnden in der Automatisierungs-
einrichtung fiihren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard-
und softwareseitig entsprechende Sicherheits-
vorkehrungen zu treffen.

Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische
Trennung der Kleinspannung zu achten. Es diirfen nur
Netzgerdte verwendet werden, die die Forderungen der
IEC 60 364-4-41 bzw. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil 410)
erfiillen.

Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung
vom Nennwert diirfen die in den technischen Daten
angegebenen Toleranzgrenzen nicht {iberschreiten,
andernfalls sind Funktionsausfélle und Gefahrenzustande
nicht auszuschlieen.

NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60 204-1 miissen in
allen Betriebsarten der Automatisierungseinrichtung
wirksam bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen
darf keinen Wiederanlauf bewirken.

Einbaugerate fiir Gehduse oder Schranke diirfen nurim
eingebauten Zustand, Tischgerate oder Portables nur bei
geschlossenem Gehé&use betrieben und bedient werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach
Spannungseinbriichen und -ausfallen ein unterbrochenes
Programm ordnungsgemal wieder aufgenommenwerden
kann. Dabei diirfen auch kurzzeitig keine geféhrlichen
Betriebszustdnde auftreten. Ggf. ist NOT-AUS zu
erzwingen.

An Orten, an denen in der Automatisierungseinrichtung
auftretende Fehler Personen- oder Sachschéden
verursachen kénnen, miissen externe Vorkehrungen
getroffen werden, die auch im Fehler- oder Storfall einen
sicheren Betriebszustand gewéhrleisten
beziehungsweise erzwingen (z. B. durch unabhéngige
Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw.)
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0 Zu diesem Handbuch

0 Zu diesem Handbuch

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Installation, Inbetriebnahme und
Programmierung des Gateways XN-312-GW-CAN.

Das Gateway ist Bestandteil des XN300 Systems ebenso wie die
Scheibenmodule XN-322.

Supportcenter

Die aktuelle Ausgabe dieses Handbuches finden Sie in weiteren Sprachen im
Internet im Supportcenter unter der Adresse:

eaton.com

Uber die Eingabe des Suchbegriffes ,Gateway"” oder ,XN300" in der
Schnellsuche oder Uber die Eingabe der Dokumentbezeichnung, z.B.
.MNO050003".
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0 Zu diesem Handbuch
0.1 Anderungsprotokoll

0.1 Anderungsprotokoll
GegenUber den friheren Ausgaben hat es folgende wesentliche Anderungen

gegeben:
Redak- Seite  Kennword Neu Ande-
tions- rung
datum
02/16 50 Feldbuskommunikation CANopen herstellen” v

185 .Sensor Type Selection Channel x (Object 0x5070 bis 0x5073)" v

m Periodendauer wéhlen ,Produktspezifische CAN-Objekte XN300 v
Scheibenmodule”

06/16 185 Erweiterung in der Sensorauswahl Unbekannte Quelle des Quer- v
VErweises

Ergénzung um die folgenden Kapitel

12 —> Section "7.1 XN-322-8DI-PD” v

115 —> Section "7.2 XN-322-16DI-PD” v

132 —> Section "7.6 XN-322-20DI-ND” v

135 —> Section "7.7 XN-322-4D0-RNO” v

138 —> Section "7.8 XN-322-8D0-P05" v

150 —> Section "7.11 XN-322-8D10-PD05" v

155 —> Section "7.12 XN-322-16DI0-PD05" v

160 —> Section "7.13 XN-322-16DI0-PC05" v

250 —> Section "7.19 XN-322-4A10-U2" v

285 —> Section "7.21 XN-322-4A10-1" v

304 —> Section "7.22 XN-322-8AI0-I" v
05/19 440 .Schiffsapprobationen fiir Gerate des XN300 Systems” v

43 Bedingungen fiir die Marine Approbation” v

61 .Uberwachung der CAN-Teilnehmer” v

268 .Internal Reference Input x (Object 0x30AC und 0x30AD)" v

269 .Channel x Sensor Type Selection (Object 0x50A0 bis 0x50A3)" v

Erweiterung der Tiefpassgrenzfrequenz im Abschnitt Filter um einen v

weiteren Wert von 1 Hz fir folgende Scheibenmodule:

317 XN-322-4A10-|

285 XN-322-4A10-U2

209 XN-322-7A1-U2PT

225 XN-322-8Al-I

335 XN-322-8AI0-|

280 XN-322-8AI10-U2

190 XN-322-4A1-PTNI

445 .Weiterftihrende Literatur und Links” v
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0 Zu diesem Handbuch
0.2 Weiterfuhrende Dokumentationen

01/24 m XN-322-16MI0-DIOAI
397 XN-322-5D0-RCO
240 XN-322-8AI-PTKT
403 XN-322-2PWM
274 XN-322-4A0-Ul
408 XN-322-2SI-RS

SNSISTSN TN NS

0.2 Weiterfiihrende Dokumentationen

0.3 Zielgruppe

Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise im Dokument "Product Cyber
Security Guideline for XN-312-GW-CAN Gateway", MZ050021EN und die
"End User Agreement XN-312-GW-CAN Gateway"”, MZ050022EN.

Das Handbuch richtet sich an Automatisierungstechniker und Ingenieure.

Fundierte Kenntnisse zum verwendeten Feldbus verbessern das Verstandnis
fur den Inhalt dieses Handbuches.

Fuar die Inbetriebnahme und Programmierung werden elektrotechnische
Fachkenntnisse vorausgesetzt.
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0 Zu diesem Handbuch
0.4 Haftungsausschluss

0.4 Haftungsausschluss

Alle Angaben in diesem Bedienungshandbuch wurden von uns nach bestem
Wissen und Gewissen sowie nach dem heutigen Stand der Technik
gemacht. Dennoch konnen Unrichtigkeiten nicht ausgeschlossen werden, so
dass wir fur die Richtigkeit und Vollstandigkeit der Angaben keine Haftung
ubernehmen konnen. Die Angaben enthalten insbesondere keine Zusiche-
rung bestimmter Eigenschaften.

Die hier beschriebenen Gerate durfen nur in Verbindung mit diesem Hand-
buch sowie der dem Gerat beigeflgten Montageanleitung eingerichtet und
betrieben werden. Die Montage, die Inbetriebnahme, der Betrieb, die War-
tung und die NachrUstung der Gerate durfen nur von qualifiziertem Personal
vorgenommen werden. Die Gerate durfen ausschlief3lich in den von uns
empfohlenen Bereichen eingesetzt und nur in Verbindung mit von uns zuge-
lassenen Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden. Eine Benut-
zung ist grundsatzlich nur in technisch einwandfreien Zustand erlaubt. Der
einwandfreie und sichere Betrieb des Systems setzt sachgemalRen Trans—
port, sachgerechte Lagerung, Montage und Inbetriebnahme sowie sorgfal-
tige Bedienung und Wartung voraus. Sofern die vorstehenden sicherheitsre—
levanten Hinweise nicht beachtet werden, insbesondere die Inbetriebnahme
bzw. Wartung der Gerate durch nicht hinreichend qualifiziertes Personal
erfolgen und/oder sie sachwidrig verwendet werden, kdnnen von den Gera—
ten ausgehende Gefahren nicht ausgeschlossen werden. Fur hieraus entste--
hende Schaden Ubernehmen wir keine Haftung.

0.5 Geratebezeichnungen und Abkiirzungen

15

COB-ID - Communication OBject IDentifier

DIP - Dual Inline Package

EDS - Electronic Data Sheet

PDO - Process Data Objects

RPDO - Receive Process Data Objects

SDO - Service Data Objects

SSI - Synchronous Serial Interface

TPDO - Transmit Process Data Objects

XN300 - Gerateserie mit Gateway XN-312 und XN-322-Scheibenmodulen

Nachfolgend werden folgende Bezeichnungen in XSOFT-CODESYS verwen-
det:

¢ Modul - Systembus-Teilnehmer
e  Station
¢ Stationsadresse - Adresse des Feldbusteilnehmers
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0.6 Lesekonventionen

0 Zu diesem Handbuch
0.6 Lesekonventionen

In diesem Handbuch werden Symbole eingesetzt, die folgende Bedeutung
haben:

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die zu schweren
Verletzungen oder zum Tod fUhren.

VORSICHT

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die mdglicherweise zu leich-
ten Verletzungen oder zum Tod fuhren.

A
A
A
A

ACHTUNG
Warnt vor moglichen Sachschaden.

% Weist auf nutzliche Tipps hin.

» Zeigt Handlungsanweisungen an.

Fur eine gute Ubersichtlichkeit finden Sie am oberen Rand jeder Seite die
KapitelUberschrift und den aktuellen Abschnitt.
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1.1 BestimmungsgemaBer Einsatz

1 Gateway XN-312-GW-CAN

1.1 BestimmungsgemaBer Einsatz

17

Das Gateway XN-312-GW-CAN stellt eine Verbindung zwischen der Uberge-
ordneten Steuerung und dem Systembus mit seinen Teilnehmern her.

Zur Kommunikation mit der Ubergeordneten Steuerung wird das Protokoll
CANopen eingesetzt. XN-312-GW-CAN ist Teil des XN300 System. Das
XN300 System umfasst neben dem Gateway noch mehrere |/O-Scheiben-
module, die als digitale oder analoge Ein- und Ausgangsmodule ausgeflhrt
sind. Hinzu kommen verschiedene Technologiemodule mit Zahl- Wiege- oder
Motortreiberfunktionalitat. Als Systemblock zusammengerastet lassen sie
sich werkzeuglos montieren. Alle Scheibenmodule des XN300 Systems
kommunizieren Uber den Systembus.

Der Systembus ist nicht fiir die Ubertragung sicherheitsrelevanter Signale
ausgelegt und darf nicht als Ersatz fur Steuerungen, wie Brenner-, Kran- oder
Zweihand-Sicherheitssteuerungen eingesetzt werden.

% Zum Betrieb folgender Produkte bendtigen Sie auf dem
XN-312-GW-CAN Gateway eine Firmware Version ab V1.12:

XN-322-16MIO-DIOAI
XN-322-56D0O-RCO
XN-322-8Al-PTKT
XN-322-2PWM
XN-322-4A0-Ul
XN-322-2SI-RS
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1.2 Funktionsiibersicht

1 Gateway XN-312-GW-CAN
1.2 Funktionsubersicht

Das Gateway XN-312-GW-CAN verbindet den Systembus mit CANopen und
ermoglicht den Zugriff auf die Daten von bis zu 32 |[/O-Scheibenmodulen Uber
CANopen. In Steuerungssystemen, die diese Kommunikation nutzen, lasst
sich das Gateway als modularer Feldbusteilnehmer einbinden. Damit kann
von der Steuerung auf die Daten jedes einzelnen Systembusteilnehmers
zugegriffen werden. Das Gateway bietet einen Config Check, der Uber DIP-
Schalter aktiviert werden kann. Dazu Uberprift das Gateway die vorhande-
nen 1/O-Scheibenmodule am Systembus und vergleicht diese Istkonfigura-
tion mit der zuvor abgespeicherten Sollkonfiguration. Weicht die Ist- von der
Sollkonfiguration ab, 1asst sich das Gateway nicht in den Betriebszustand
»Operational” schalten.

Das Abspeichern einer Ist-Konfiguration als Soll-Konfiguration geschieht
automatisch beim Start des Gerates, solange der DIP-Schalter 9 in der OFF
Position steht, siehe auch => Abschnitt ,,1.5.4 Config Check einstellen”,
Seite 25.

Abbildung 1: Gateway XN-312-GW-CAN stellt die Verbindung zum Feldbus CANopen her.

Die Verbindung zum Feldbus erfolgt an X1 Uber einen drei-poligen Stecker
am Gerat, FMC 1.5/3-ST-3.5. Eine baugruppeninterne Verbindung ermoglicht
an X2 den direkten Anschluss eines weiteren Teilnehmers an den Feldbus.

An X3 wird die 24-V-Spannungsversorgung POW des Gateways angeschlos-
sen. Zwei weitere Klemmen sind parallel geschalten.

Die Datenkommunikation innerhalb des Systemblocks erfolgt Uber einen
Systembus. Aus der Spannungsversorgung POW werden fir den System-
bus 5V Spannungsversorgung fur die Elektronik und

24\ Spannungsversorgung fur Analogmodule und Technologiemodule
erzeugt.
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1.3 Gerateubersicht

Die Diagnoseschnittstelle am Gateway XN-312-GW-CAN dient zum
Anschluss an den PC um die Planungs- und Inbetriebnahmesoftware
XN300-Assist zu betreiben. Uber diese Schnittstelle kann ebenfalls das
Betriebssystems aktualisiert werden.

1.3 Geréteiibersicht
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Abbildung 2: Frontansicht XN-312-GW-CAN

(1) LED GW, Status Systembus 5V DC

(2 LED ST, Status CANopen

(3® LED 1/0, Status Konfiguration der I/0-Scheibenmodule
(® LED POW

(® Diagnoseschnittstelle Mini-USB

(6) DIP-Schalter zur Adresseinstellung der Node-IDs, Firmware Update, Baudrate, Config-Check,
AbschluBwiderstand

(@ CAN_H

CAN_L

(® GND

CAN_H

(D CAN_L

(12 GND

(13 Spannungsversorgung, 24V DC POW

ov

19 Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



1 Gateway XN-312-GW-CAN
1.4 Produktubersicht I/O-Scheibenmodule

1.4 Produktiibersicht I/0-Scheibenmodule

Alle I/O-Scheibenmodule, die mit diesem Gateway zu einem Systemblock
verwendet werden konnen sind ausfuhrlich in folgendem Handbuch
beschrieben, ,, XN-300 Scheibenmodule”, MN0O50002DE. Aktuell stehen
folgende XN300 Scheibenmodule zur Verflgung:

Versorgungsmodule

e XN-322-4PS-20
e XN-322-18PD-M
e XN-322-18PD-P

Digitale 1/0-Module

XN-322-8DI-PD
XN-322-16DI-PD
XN-322-20DI-PD
XN-322-20DI-PF
XN-322-20DI-PCNT
XN-322-20DI-ND
XN-322-4DO-RNO
XN-322-56D0O-RCO
XN-322-8D0O-P05
XN-322-12D0O-P17
XN-322-16D0O-P05
XN-322-8DI0-PD05
XN-322-16DI0-PD05
XN-322-16DIO-PC05

Analoge Eingangs- und Digitale I1/0-Module
e XN-322-16MIO-DIOAI
Analoge 1/0-Module

XN-322-4AI-PTNI
XN-322-7A1-U2PT
XN-322-8Al-|
XN-322-8AI-PTKT
XN-322-10AI-TEKT
XN-322-4A0-Ul
XN-322-8A0-U2
XN-322-4A10-U2
XN-322-8Al10-U2
XN-322-4A10-|
XN-322-8AI0-|

Technologie-Module

XN-322-2DMS-WM
XN-322-1DCD-B35
XN-322-1CNT-8DIO
XN-322-2SS|
XN-322-2PWM
XN-322-2SI-RS
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1.5 Wichtige Daten zur Projektierung

1.5 Wichtige Daten zur Projektierung

Das CAN-Gateway stellt sich in Verbindung mit den I/O-Scheibenmodulen als
modularer Teilnehmer am Feldbus dar. Dieses Handbuch behandelt aus-
schliel3lich das CAN-Gateway.

Gateway Feldbus
XN-312-GW-CAN CANopen, gemall dem Profil DS301.4

Jeder XN300 Teilnehmer wird dem Feldbusmaster als ein eigenes Modul mit
seinen Daten prasentiert.

Am Gateway kann folgende maximale Anzahl von |/O-Scheibenmodulen
betrieben werden:

Gateway Maximale Anzahl der I/0-Scheibenmodule am Systembus
XN-312-GW-CAN 32

Beachten Sie die maximale Anzahl an Daten, die Uber den Feldbus Ubertra-
gen werden konnen. Die Begrenzung erfolgt durch den Feldbus.

Fir CANopen gilt: Es werden jedem Feldbusteilnehmer 4 TPDO und 4 RPDO
mit jeweils 8 Byte Daten zur Verflgung gestellt, insgesamt also 32 Byte je
Richtung. Durch die Verwendung von zusatzlichen COB-IDs mit dem Offset
32, 64 und 96 Bytes stehen insgesamt 4*32 = 128 Byte Nutzdaten je Rich-
tung zur Verflgung. Es stehen damit max. 16 TPDOs und 16 RPDOs zur Ver-
fagung.

Weitere 8 TPDO und 8 RTPDO mit jeweils 8 Byte Daten stehen pro Richtung
zur Verfigung. Diese werden allerdings nicht automatisch, sondern mussen
manuell gemappt werden. Der Anwender muss fur jedes verwendetes PDO
17 bis 24 eine im System noch nicht benutzte COB-ID eintragen.

In Summe stehen damit max. 24 TPDOs und 24 RPDOs zur Verfugung.
Damit sind 128 Bytes + 64 Bytes = 192 Bytes Nutzdaten je Richtung verflg-

bar.
ACHTUNG
Durch die Verwendung dieser COB-IDs sollte im gleichen CAN-
Netzwerk kein Teilnehmer mit der
Node-ID XN-312-Gateway + Offset (32/64/96)
verwendet werden, da es sonst zu Telegrammkollisionen auf
dem Bus kommen kann.
Feldbus-Slave Max. Eingangsdaten [Byte] Max. Ausgangsdaten [Byte]
CANopen 192 192

9 Angaben zum Umfang der Ein- und Ausgangsdaten der I/O-
Scheibenmodule finden Sie im Anhang des Handbuches ,, XN-
300 Scheibenmodule”, MN050002DE.
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1.5.1 Feldbus-Anschluss

1 Gateway XN-312-GW-CAN
1.5 Wichtige Daten zur Projektierung

Es gibt zwei Feldbusanschlisse X1 und X2 am Gateway. Die ST-LED des XN-
312-Gateways zeigt den CANopen-Status dieses Busteilnehmers an. Der
Status des Feldbus wird gemaR der CiA303 angezeigt. Die Anschlisse sind
als 3-polige Buchsen ausgefuhrt. Die Buchsen sind intern parallel verbunden
als Ein- und Abgang. Zwei 3-polige Stecker werden mitgeliefert.

@ #OMD

Abbildung 3: Belegung der Anschlussbuchsen am Gateway
(® LED ST rot/griin

(@ X1 Feldbusanschluss 1

(3 X2 Feldbusanschluss 2

Tabelle 1: Bedeutung der Diagnose-LED ST fir die Feldbusschnittstelle CANopen; genauere
Erlauterungen zum Status Unbekannte Quelle des Querverweises, Unbekannte
Quelle des Querverweises.

ST-LED  Status Zustand CANopen Bedeutung

griin Dauerlicht griin -~ OPERATIONAL OrdnungsgemaRer Betrieb
Blinken PRE-OPERATIONAL PRE-OPERATIONAL
Blinkrhytmus STOP HALT
SINGLE FLASH
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1.5 Wichtige Daten zur Projektierung

ST-LED  Status Zustand CANopen Bedeutung
Rot Dauerlicht rot BUS OFF Der Feldbus wurde wegen Fehler abgeschaltet,
2.B. weil

e Verdrahtungsfehler
e Teilnehmer mit falscher Baudrate am Bus

Blinkrhytmus : Warnung!

SINGLE FLASH Fehler sind am Feldbus aufgetreten

Blinkrhytmus Fehler!

DOUBLE FLASH GUARD oder HEARTBEAT ist am Feldbus aufge-
treten

Busauslastung zu groR8, Guardingeinstellungen
zu klein, Verbindungsprobleme.

Rot/ Flackernd Baudratenerkennung aktiv
Griin
Aus — CANopen deaktiviert CANopen Stack deaktiviert.

Folgende Ursachen sind maglich:

e XN300-Assist aktiv im Verdrahtungstest
e Hochlauf vor Baudratenerkennung

e Fehler am Feldbus

zur Erinnerung

In CiA301 sind die folgenden Zustande definiert: PRE-OPERATIONAL,
OPERATIONAL, STOPPED und INITIALISED.

Zustand Bedeutung Erkldrung
PRE-OPERATIONAL Gerat ist gestartet und an CANopen ange-
meldet

Ausgange werden nicht geschrieben

PDOs werden nicht zum Master geschrieben
Eigngénge werden nicht gelesen

Gerat wird fir CANopen initialisiert

OPERATIONAL Gerat ist initialisiert und aktiv
Ausgange werden geschrieben
PDOs werden zum Master geschrieben
Eingénge werden gelesen

STOPPED Ausgange werden nicht geschrieben
Eigngénge werden nicht gelesen
keine Uberwachung aktiv
Gerét ist bereits fir CANopen initialisiert,
aber passiv

INITIALISATION Hochlauf des Gerats. Sobald die interne Initialisie-
rung des Gerats abge-
schlossen ist, wechselt
dieses selbsttatig in den
Zustand PRE-OPERATIONAL.
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1.5 Wichtige Daten zur Projektierung

1.5.2 Dateniibertragungsrate

Fur das Gateway kann Uber DIP-Schalter 6 bis 8 die gewUlnschte Baudrate
fest eingestellt werden. Sind die DIP-Schalter 6 bis 8 in Schalterstellung OFF,
wird eine automatische Baudratenerkennung nach CiA801 aktiv. Befindet
sich das Gateway im Zustand ,,automatische Baudratenerkennung” so wird
dies durch rot-grines Blinken der LED ST angezeigt. Das Gateway passt sich
damit an die Baudrate des Feldbus-Masters an. Die Baudraten von 100
kBaud und 800 kBaud sind nur Uber automatische Baudratenerkennung ein-
stellbar und kédnnen nicht mit den DIP-Schaltern eingestellt werden.

Zur erfolgreichen Baudratenerkennung mussen auf dem Feldbus zyklisch
CAN-Telegramme gesendet werden. Ansonsten kann das Gateway die CAN-
Baudrate nicht erkennen.

®

OFF ein OFF ein OFF ein OFF ein
OFF OFF ein ein OFF OFF ein ein
OFF OFF OFF OFF ein ein ein ein

S1
ON OFF
Al gl
D 2 J—
3 0—
L
R 5 []—
B| 60 ]
7 0
Rl sl—)J Auto detection
S| 90— Baudrate [kBaud]
T 100 10 20 50 125 250 500 1000
6
7
8

Abbildung 4: DIP-Schalter zur Einstellung der Baudrate

% Falls wahrend der automatischen Baudratenerkennung die Bau-
drate vom Gerat nicht ermittelt werden kann, stellen Sie entwe-
der eine feste Baudrate Uber die DIP-Schalter ein oder erganzen

Sie das System um einen weiteren CAN-Teilnehmer.
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1.5.3 Giiltige Feldbusadressen des Gerates

Mit den DIP-Schaltern 1 bis 5 kann die Adresse des Gateways eingestellt
werden. Sind alle DIP-Schalter in Schalterstellung OFF, startet das Gateway
im Bootloader-Modus. In diesem Modus kann mit Hilfe des XN300-Assist
Uber die USB-Schnittstelle ein Firmware Update durchgefuhrt werden. Eine
Beschreibung dazu finden Sie in der Onlinehilfe des XN300-Assist unter

. Betriebssystem aktualisieren”.

®

S1 FW Update
Node ID 1...31

1 2 4 8 16 31
OFF ein OFF OFF OFF OFF ein
OFF OFF ein OFF OFF OFF ein
OFF OFF OFF ein OFF OFF ein
OFF OFF OFF OFF ein OFF ein
OFF OFF OFF OFF OFF ein ein

ON OFF

[y
g BN -

S ©W N U A WN =

o o

——— T TTTTTT

— WX WX O o>

Abbildung 5: DIP-Schalter zur Einstellung der Node-ID des Gateways

Datenbus Adresse Adresseinstellung Giiltiger Adresshe--
mit DIP-Schalter reich
CANopen Node-ID 1-5 1-31

1.5.4 Config Check einstellen

25

Steht der DIP-Schalter 9 in Schalterstellung ,,OFF", wird kein Konfigurations-
vergleich bzw. Config Check durchgeflhrt. In dieser Schalterstellung spei-
chert das Gateway die Istkonfiguration am Systembus als Sollkonfiguration
im Geratespeicher ab. Die I0-LED blinkt grun.

Istkonfiguration ist die aktuelle Konfiguration der I/O-Scheibenmodule am
Systembus.

Sollkonfiguration ist somit die Konfiguration der |[/O-Scheibenmodule die der
Anwender zu diesem Zeitpunkt des Einschaltens mit DIP-SChalter 9 =" OFF"
am Systembus festgelegt hat.

Steht der DIP-Schalter 9 in Schalterstellung ,ON", pruft das Gateway, ob die
aktuelle Istkonfiguration am Systembus mit der Sollkonfiguration Uberein-
stimmt.

Bei Ubereinstimmung leuchtet die I0-LED griin im Dauerlicht und das Gate-
way ist betriebsbereit. Bei Abweichung zwischen Konfigurationsliste und
gefundenen Teilnehmern leuchtet die |O-LED im Dauerlicht rot. Das Gate-
way lasst sich dann nicht in den Zustand OPERATIONAL setzen und startet
nicht.
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Angaben dazu finden Sie im Handbuch => Abschnitt ,3.1.1 Einschalten mit
oder ohne Config Check”, Seite 46.

®

S1
ON OFF
A 10—
D 2 O—
30—
o| gl
R 5 []—
B SD—}
7 Ob—
i
90— "
T 00 Config
E] 9 OFF ein

|~C0m‘ig.check
Save config.
Abbildung 6: DIP-Schalter zur Einstellung des Config Check

1.5.5 Abschlusswiderstande

Der Abschlusswiderstand ist in einem CAN Netzwerk am ersten und letzten
Teilnehmer des physikalischen Stranges einzuschalten.

®

S1
ON OFF

Ood

S owmuwo o e wN o
o o

F':'_”J_LHHH

—wXI W IO O >

120 Q
10 OFF ein

—  en Terminating resistor
de Abschlusswiderstand
fr Résistance de terminaison
es Resistencia de terminal
it Resistenza di terminazione
zh MMM
ru Harnvaoushiii neaucton

Abbildung 7: DIP-Schalter zur Aktivierung des Abschlusswiderstands
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2 Installation
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LEBENSGEFAHR DURCH STROMSCHLAG!
Alle Installationsarbeiten sind im spannungslosen Zustand der

A gesamten Anlage durchzufihren.

Halten Sie die Sicherheitsregeln ein:

® Freischalten der Anlage.

e Spannungsfreiheit feststellen.

¢ Sichern gegen Wiedereinschalten.

e KurzschlieRen und erden.

® Benachbarte spannungsfihrende Teile abdecken.

Gateways durfen nur von einer Elektrofachkraft oder einer Person, die mit
elektrotechnischer Montage vertraut ist, montiert und angeschlossen wer-
den.

Die Installation des Gateways fuhren Sie in folgender Reihenfolge aus:

e  Stellen Sie die Feldbusdresse am Gerat ein.

e Stellen Sie die DatenUbertragungsrate am Gerat ein.

e |st das Gateway der erste oder letzte Teilnehmer am Feldbus, aktivieren
Sie den Abschlusswiderstand im Gerat durch DIP-Schalter.

e Flgen Sie das Gateway mit allen 1/O-Scheibenmodulen zu einem
Systemblock zusammen.

*  Montieren Sie den Systemblock auf die Hutschiene.

e Schliefsen Sie die Stromversorgung an.

e Schliefsen Sie den Feldbus an.
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2 Installation
2.1 Feldbusadresse des Gateways einstellen

2.1 Feldbusadresse des Gateways einstellen

Stellen Sie vor der Montage des Gerats die Feldbusadresse mit Hilfe von
DIP-Schaltern ein (DIP = Dual Inline Package).Die DIP-Schalter befinden auf
der Frontseite des Gateways.

ACHTUNG

Anderungen an Einstellungen der DIP-Schalter sind erst nach
einem Aus- und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung
wirksam.

Um beispielsweise eine Adresse 18(dezimal) am Gateway einzustellen,
gehen Sie dazu folgendermalen vor:

18deC: 16+2 = 1 24+ 121
Die Adresse ist an den DIP-Schaltern einzustellen.

» Stellen Sie die CANopen-Adresse uber die DIP-Schalter 1 - 5 ein, siehe
—> Abschnitt ,,1.5.3 Gultige Feldbusadressen des Gerates”, Seite 25.
FUr das Adressierbeispiel
mussen die DIP-Schalter 1und 4 auf ON geschaltet sein.

DIP-Schalter
1 2 3 4 5 Bedeutung

20 21 2 23 24

OFF ein OFF OFF ein Einstellen der Feldbusadresse des Gateways auf den
Wert 184ez

— I W O o>

Abbildung 8: Beispiel: Feldbusadresse 184ez; am Gateway einstellen
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2.2 Datenuibertragungsrate einstellen

2.2 Dateniibertragungsrate einstellen

Fur das Gateway kann Uber DIP-Schalter 6 bis 8 die gewlnschte Baudrate
fest eingestellt werden, => Abschnitt ,,1.5.2 DatenUtbertragungsrate”, Seite
24. Um beispielsweise eine automatische Baudratenerkennung nach CiA801
einzustellen, gehen Sie folgendermafien vor:

» Stellen Sie die DIP-Schalter 6 bis 8 in Schalterstellung OFF.

Wahrend der Baudratenerkennung blinkt die LED ST rot-griin. Das Gateway
passt sich damit an die Baudrate des Feldbus-Masters an.

Zur erfolgreichen Baudratenerkennung mussen auf dem Feldbus zyklisch
CAN-Telegramme gesendet werden. Ansonsten kann das Gateway die CAN-
Baudrate nicht erkennen.

% Falls wahrend der automatischen Baudratenerkennung die Bau-
drate vom Gerat nicht ermittelt werden kann, stellen Sie entwe-
der eine feste Baudrate Uber die DIP-Schalter ein oder erganzen

Sie das System um einen weiteren CAN-Teilnehmer.

2.3 Abschlusswiderstand fiir CANopen aktivieren

29

Ist das Gateway XN-312-GW-CAN letzter Teilnehmer am Feldbus muss der
integrierte Abschlusswiderstand mit dem DIP-Schalter 10 aktiviert werden.

» Stellen Sie den DIP-Schalter 10 auf Schalterstellung ,ON".

ON OFF

—W»W>I W3O O >

@ 1D 10

(120 Q)) ein
en Terminating resistor

de Abschlusswiderstand

fr Résistance de terminaison

es Resistencia de terminal

it Resistenza di terminazione

zh 2 BT

ru Harpy3ouHbiii peauctop

— OFF

Abbildung 9: Abschlusswiderstand aktiviert
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2.4 Montage

2.4 Montage

2.4.1 Voraussetzungen zur Montage
Bauen Sie das Gateway XN-312-GW-CAN in einen Schaltschrank, einen
Installationsverteiler oder in ein Gehause so ein, dass die Anschllsse der
Spannungsversorgung und die Klemmenanschlisse im Betrieb gegen
direktes BerlUhren geschutzt sind. Schnappen Sie das Gerat auf eine
Hutschiene nach EN/IEC 60715 auf.

Die Hutschiene eine leitfahige Verbindung zur Schaltschrankrickwand
herstellt. Es ist nur die waagrechte Einbaulage (Geratebezeichnung oben)
erlaubt.

Um die maximale Betriebsumgebungstemperatur nicht zu Uberschreiten ist
auf ausreichend Abstand der Luftungsschlitze des Systemblocks zu
umgebenden Komponenten bzw. der Schaltschrankwand zu achten.

“rd
L

I :
\

Abbildung 10: Ausschlielich waagrechte Montage

a b c 9

30mm (1.18") 30 mm (1.18") 100 mm (3.94") =55°C(=131°F)

2.4.2 Systemblock auf Hutschiene montieren

Bevor Sie das Gerat montieren, vergewissern Sie sich, dass die Feldbus-
adresse des Gerates eingestellt ist und, falls vorhanden und erforderlich, der
Abschlusswiderstand Gber DIP-Schalter aktiviert ist.

Fur die Montage auf der Hutschiene sind die XN300 Scheibenmodule zusam-
men mit dem Gateway zu einem Systemblock zusammenzufligen und
anschlief3end den gesamten Systemblock auf der Hutschiene aufzuschnap-
pen.
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Gehen Sie fur die Montage folgendermalien vor:

» Das Gateway nimmt die erste Position links im Systemblock ein.

» Offnen Sie die seitlichen Verbindungshaken der XN300 Scheibenmodule
durch Ziehen an der Frontabdeckung (blau). Achten Sie darauf, dass alle
Verbindungshaken (blau) frontseitig stehen, damit sie in die angesetze
Scheibe fassen (die Rastfunktion der Frontabdeckung ist dabei eine
Unterstltzung).

% Die Frontabdeckung vom Gateway ist fest und lasst sich nicht
losen.

P Stecken Sie jeweils ein XN300 Scheibenmodul von rechts auf, so dass
die Rasthaken in der Fuhrung sind.

R DDD&\@O

e s/ @\ omm mepe

m@@

Abbildung 11: Zusammenstecken von Gateway und XN300 Scheibenmodulen zu einem
Systemblock

» Drlcken Sie die Frontabdeckung oben und unten wieder fest an das
XN300 Scheibenmodul, sodass die Scheibenmodule fest miteinander
verbunden sind.
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Abbildung 12: Systemblock verrasten
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» Wiederholen Sie diese Schritte bis alle XN300 Scheibenmodule mit dem
Gateway einen Systemblock bilden.

» Ziehen Sie vom Gateway und allen XN300 Scheibenmodulen die Rastha-
ken an der Rlckseite nach oben. Sie kdnnen dazu einen Schraubendre-
her zur Hilfe nehmen.

4

NN X

joe JIC

Abbildung 13: Systemblock auf Hutschiene befestigen

P Setzen Sie den Systemblock schrag an die Unterkante der Hutschiene.

Abbildung 14: Systemblock an Unterkante Hutschiene ansetzen

» Schieben Sie den Systemblock Uber die Oberkante der Hutschiene.

» Drucken Sie zur Fixierung die Rasthaken an der Rickseite aller XN300
Scheibenmodul nach unten. Sie konnen dazu einen Schraubendreher zur
Hilfe nehmen.
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Abbildung 15: Systemblock auf Hutschiene verrasten

» Prufen Sie den Systemblock auf festen Halt.
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2 Installation
2.5 Demontage

Zur Demontage des Gateways und der XN300 Scheibenmodule gehen Sie
folgendermalfien vor:

» Schieben Sie die Rasthaken an der Ruckseite aller XN300 Scheibenmo-
dul nach oben. Sie konnen dazu einen Schraubendreher zur Hilfe neh-
men.

| @000
NN

~

|

Abbildung 16: Verrastung des Systemblock I6sen

» Kippen Sie den Systemblock an der Oberkante nach vorne und ziehen
ihn an der Unterkante von der Hutschiene.

Abbildung 17: Systemblock an Unterkante Hutschiene ansetzen

» Offnen Sie die Verbindungshaken zwischen den Scheibenmodulen
durch Ziehen an der Frontabdeckung (blau). Die Rastfunktion der Front-
abdeckung weist auf die Offnung der Verbindungshaken hin.

% Die Frontabdeckung vom Gateway ist fest und lasst sich nicht
losen.
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Abbildung 18: Frontabdeckung |6sen

» Sind die Verbindungshaken geoffnet, konnen Sie die Scheibenmodule
und das Gateway voneinander trennen und somit vereinzeln.

Abbildung 19: Trennen des Gateways und der XN300 Scheibenmodule vom Systemblock

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



2 Installation
2.6 Potenzialverhaltnisse zwischen den Komponenten

2.6 Potenzialverhéltnisse zwischen den Komponenten

Das gesamte System XN300 arbeitet mit einer gemeinsamen
Versorgungsspannung. Alle XN300 Scheibenmodule stellen an der Rickseite
Uber einen Kontaktpunkt eine Verbindung der Funktionserde mit der
Hutschiene her. Masse und Erde haben im XN300 System dasselbe
Potenzial. Der Feldbus CANopen und das XN300 System sind galvanisch
voneinander getrennt.

Gemeinsam

XN300-Assist

interface : {
[}
]

I

[}

I

I

|

= ! AN, l
< system bus

S <:>| @ A | master

: g UBP724V +24V DC :

= | XN-312 XN-322 [~ Z [ XN-322 !

= I CPU system |GND !
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i :

: DC (24 V DC) |

! |
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Abbildung 20: Funktionsprinzip XN300 System
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2.7 Spannungsversorgung anschlieBen
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GEFAHR
In sicherheitsrelevanten Applikationen muss das Netzgerat zur

Versorgung des XN300 Systems als PELV-Netzgerat ausgefuhrt
werden.

GEFAHR
Das Gateway verfugt Uber einen Verpolungsschutz fur die

24-V DC-POW-Versorgung. Ist das Gateway jedoch Uber die
Dia-gnoseschnittstelle mit einem geerdeten Gerat verbunden,
z.B. einem PC, so kann bei verpolter Spannungsversorgung das
Gateway zerstort werden!

Die Stromversorgung des Gateways und die Versorgung der Teilnehmer
erfolgen Uber die Klemmen X3. Das Gateway erzeugt aus der Spannung an
X3 die 5-V-Versorgungsspannung fur die Teilnehmer des Systembus mit
einem maximalen Ausgangsstrom von 1,6 A.

Das Gateway erzeugt aus der Spannung an X3 die 24-V-Versorgungsspan-
nung fur folgende Teilnehmer des Systembus mit einem maximalen
Ausgangsstrom von 1,6 A.

* Analogmodule
e Technologie-Module

XN300 Scheibenmodule mit Klemmen flur eine externe Spannungsversor-
gung sind extern 24 V DC einzuspeisen, damit sie ihre zugesagten Funktio-
nen erflllen kénnen.

Beachten Sie die Gesamtstromaufnahme und den Spannungsfall lhres
Systembusses und projektieren Sie gegebenenfalls zusatzliche Versorgungs-
module XN-322-4PS-20. Bei der Berechnung unterstutzt Sie das Software-
programm XN300-Assist. Es weist Sie zudem automatisch auf den Einsatz
notwendiger neuer Einspeisemodule hin.

24VDC
— ¢
oV

‘gmﬂ

X3

&
@ 3mm (0.12")
= V+ @m

V+ ODID
—ov|C(ID
ov|OfIp

U, =24V DC
(18- 30V DC SELV)
l,S25A

Abbildung 21: Anschluf? der Spannungsversorgung
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» SchlieRen Sie die 24-V DC-Spannung an die Anschlussklemmen X3 auf
der Vorderseite des Gateways an.

Leitungsschutzschalter F1 fiir POW

e  Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11, IEC/EN 60898:
e Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder
e Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

e Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL 508 und CSA-22.2 Nr. 14:
°  Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder
*  Schmelzsicherung 3 A
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2.8 Feldbus anschlieBen
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CANopen
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Abbildung 22: Anschluss von CANopen

Gemald den Anforderungen aus ISO 11898 wird folgende CAN-Bus-Leitung
empfohlen:

¢ UNITRONIC-Bus LD, Firma LAPPKABEL
e 2x2x0,22 mm?2
*  Wellenwiderstand: 100 — 120 Ohm
°  Betriebskapazitat: 800 Hz, max. 60 nF/km

Um den Feldbus CANopen anzuschliel3en, gehen Sie folgendermalien vor:

» Stecken Sie die Leiter der CAN-Bus-Leitung in die Push-In-Klemmen des
3-poligen Kontaktstecker FMC 1,5/3-ST-3,5

P Stecken Sie den Kontakt-Stecker in die Feldbusschnittstelle X1 des
Gateways.

» Uber die Feldbusschnittstelle X2 des Gateways besteht die Mdglichkeit
weitere Feldbusteilnehmer anzuschliefden.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



2 Installation
2.9 Diagnoseschnittstelle anschlieBen

2.8.1 Maximale Leitungslange

Die maximale Leitungslange fur eine CAN-Bus-Leitung hangt von der ver-
wendeten Baudrate ab. Folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht Uber die mogli-
chen Ubertragungsraten und die dafur maximal méglichen Leitungslangen:

Tabelle 2: Maximale Leitungslangen

Baudrate (kBaud) Maximale Leitungslange (m)
10 5000

20 2500

50 1000

100 650

125 500

250 250

500 100

800 50

1000 25

Bei Leitungslangen von 1000 m und mehr kann der Einsatz von Repeatern
erforderlich werden.

2.9 Diagnoseschnittstelle anschlieBen

Das Gateway verfugt auf der Frontseite Uber eine serielle Mini-USB-Schnitt-
stelle. Mit einer Programmierleitung stellen Sie die Verbindung zum PC her
und koénnen mit entsprechender Software folgende Funktionen ausfuhren:

¢ Online-Diagnose des Systembusses mit der Software XN300-Assist.
e Betriebssystem aktualisieren

Die folgenden Programmierleitungen kénnen verwendet werden:

USB-2.0-Kabel: Mini-B-Stecker <-> Typ-A-Stecker
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2.10 Anschlussbeispiel
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Abbildung 23: Anschlussbeispiel fur Gateway XN-312-GW-CAN im XN300 System
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2.11 EMV-gerecht verdrahten

Durch eine elektromagnetische Beeinflussung des Feldbusses konnen uner-—
wulnschte Storungen auftreten. Diese lassen sich durch geeignete EMV-Mal3-
nahmen bereits im Vorfeld minimieren. Hierzu zahlen:

e der EMV-gerechter Systemaufbau der Anlage,
e eine EMV-gerechte Leitungsfuhrung,
e Maldnahmen, zur Verringerung der Potenzialunterschiede,
e die richtige Installation des Feldbus-Systems
(Leitung, Anschluss des Bussteckers usw.),
¢ Auflegen des Schirms.

fiir Hutschiene

FM 4/TS 35
(Weidmidiller)

Abbildung 24: Abschirmung des Feldbusses durch Auflegen des Schirms

Das Gateway verfugt an der Rickseite Uber eine Funktionserde.

ull (|
—, 000 D02
o
@®
- 000 00k
Abbildung 25: Seitansicht XN-312-GW-CAN
(@) Fkterde
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2.12 Bedingungen fiir die Marine Approbation

RQOVED p,
v R0y,

€

2
By

DNV-GL/

Folgende DNV GL-Regeln fir die Schiffszutclassung nach Type-Approval
DNVGL-CG-0339 sind zu berUcksichtigen:

1. Vollstandige und fachgerechte Installation und Inbetriebnahme entspre-
chend den DNV GL Regeln und den Eaton Vorgaben.
2. Einbau von Entstorfiltern fur die 24-V-DC-Versorgung.

f The,

2.12.1 Entstorfilter fiir die 24-V-DC-Versorgung
Zur Einhaltung der EMV B Bestimmungen, ist flr die Spannungsversorgung
der Einbau zusatzlicher Entstorfilter notwendig.Integrierend Sie einen Ent-
storfilter in die Verdrahtung. Je nach benotigter Leistung konnen die folgen-
den Filter verwendet werden:

e XT-FIL-1 Entstorfilter fur 24-V-DC-Versorgung bis 2,2 A (Eaton Artikel-Nr.
285316)
oder

e XT-FIL-2 Entstorfilter fur 24-V-DC-Versorgung bis 12 A (Eaton Artikel-Nr.
118980)

24V 0V 24V 0V 24V 0V
Upow Unux

XV-...

Abbildung 26: Projektierungsbeispiel zur Integration der Entstorfilter
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2.12.2 Abschirmen der verwendeten Kommunikationsleitungen

Zum Sicherstellen der sauberen Signallbertragung zur Einhaltung der EMV B
Bestimmungen mussen die verwendeten Kommunikationsleitungen abge-
schirmt sein.

Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen, oder schirmen Sie die Leitungen
mit einer Ferrithulse selbst ab, z.B. mit:

e Wirth STAR-RING Klappferrit, geteilter Ferritkern, 30 x 20 x 20mm, fur
Kabel-&d 8mm

e Wirth STAR-GAP Klappferrit, geteilter Ferritkern, 31,5 x 35 x 28,3mm,
fur Kabel-d 13mm

» Bringen Sie dazu eine Ferrithllse geeignet an der Kommunikationslei-
tung in der Nahe der Anschlussseite (max. Abstand 20 cm zum Gerate-
stecker) am Touchdisplay an.

Abbildung 27: Abschirmen mit Einrastferrithllse
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3 Inbetriebnahme

Prafen Sie vor dem Einschalten, ob die Spannungsversorgung fur das Gate-
way richtig angeschlossen ist. Ebenso mussen die Konfiguration und die
Installation des Systembusses mit allen angeschlossenen Teilnehmern kor-
rekt vorgenommen worden sein.

GEFAHR
Sichern Sie den Arbeitsbereich angeschlossener Anlagenteile

gegen Zutritt, falls Gerate bereits in eine Anlage integriert sind.
Personen werden so vor unerwartetem Verhalten der Anlage
geschutzt, z.B. einem unerwarteten Anlaufen von Motoren.

Die Inbetriebnahme geschieht in mehreren Schritten:

1. Systembus in Betrieb nehmen
2. SPS-Programm laden und starten.

3.1 Systembus in Betrieb nehmen

45

GEFAHR
Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, wenn Sie XN300

Scheibenmodule austauschen oder ersetzen mochten.
XN300 Scheibenmodule konnen zerstort werden!

Wenn Sie XN300 Scheibenmodule austauschen ohne die Spannungsversor-
gung auszuschalten, fuhrt XN-312-GW-CAN einen softwaregesteuerten
RESET durch.

Der Systembus kann mit oder ohne Konfigurationscheck in Betrieb genom-
men werden. Entscheiden Sie, ob der Konfigurationscheck am Gateway akti-
viert werden soll oder nicht. Werkseitig ist der Konfigurationscheck ausge-
schaltet.

Bei Anderung von Art oder Anzahl der angeschlossenen Module und aktivier-
tem Konfigurationscheck ist es notwendig das Gateway einmalig mit ausge-
schaltetem Konfigurationscheck aufzustarten. Dabei liest das Gateway die
geanderte Sollkonfiguration erneut ein. AnschlieRend kann der Konfigurati-
onscheck erneut aktiviert werden.

Alternativ zur Inbetriebnahme der Station mit Konfigurationscheck mittels
DIP-Schalter am Gerat, kann die SPS die Konfigurationsprufung durchfihren.
Diese Moglichkeit ist ausflhrlich in folgendem Kapitel beschrieben, Unbe-
kannte Quelle des Querverweises.
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3.1.1 Einschalten mit oder ohne Config Check
Gerét einschalten

Softwaregesteuerter RESET

Baudrate
automatisch erkennen / fest einstelle

|

Istkonfiguration am System-
bus ermitteln

]

Config Check OFF

DIP-Schalter 9

ein
Sollkonfiguration aus Gerate- Istkonfiguration als Sollkonfigura-
speicher lesen tion im Geratespeicher des
Gateways ablegen

Nein Ist- _ goll-

konfiguration konfiguration

I/O-LED rot, Dauerlicht I/O-LED grin, Dauerlicht I/O-LED grin, blinkend
Fehler am|Systembus Systembus fehlerfrei
Gerat bleibt in Gerat in Betrieb Gerat in Betrieb
PRE-OPERATIONAL mit Config Check ohne Config Check

Abbildung 28: Einschalten des Gerates mit und ohne Config Check

Einschalten ohne Config Check

Wenn das Gateway ohne Config Check in Betrieb genommen werden soll,
stellen Sie sicher, dass der Config Check deaktiviert ist.

» Der DIP-Schalter 9 steht auf Schalterstellung ,, OFF".
» Stromversorgung einschalten.

Die aktuell am Systembus befindlichen I/O-Scheibenmodule werden ermit-
telt und als Sollkonfiguration im Geratespeicher des Gateways abgelegt.

Die grun blinkende I/O-LED zeigt an, dass der Config Check ausgestellt ist.
Einschalten mit Config Check

Wenn das Gateway mit Config Check in Betrieb genommen werden soll,
gehen Sie folgendermalien vor:
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» Stellen Sie sicher, dass alle I/O-Scheibenmodule welche der Sollkonfigu-
ration reprasentieren auch am Systembus vorhanden sind.

Sollkonfiguration in Geratespeicher ablegen

Die Sollkonfiguration ist bei Erstinbetriebnahme, Austausch oder bei
geanderter Anordnung am Systembus einzulesen.

Voraussetzungen fur das Einlesen der Sollkonfiguration:

¢ Alle Scheibenmodule und das Gateway sind zu einem Systemblock
verrastet und am Systembus angeschlossen.

¢ Am Gateway ist die Spannung POW angelegt und die POW-LED
leuch-tet.

e Projektierte Versorgungsmodule sind angeschlossen.

e Die Status-LEDs der I/O-Scheibenmodule sind an oder blinken.

Zum Einlesen der Sollkonfiguration gehen Sie folgendermalien vor:

» Stellen Sie den DIP-Schalter 9 auf Schalterstellung ,,OFF”.
» Schalten Sie die Spannungsversorgung des Geréates ein.

Die aktuell am Systembus befindlichen 1/0-Scheibenmodule werden
ermittelt und als Sollkonfiguration im Geratespeicher des Gateways
abgelegt. Die grun blinkende I/O-LED zeigt an, dass das Gerat im Betrieb
ohne Config Check ist.

» Stellen Sie den DIP-Schalter 9 auf Schalterstellung , ON™.

» Damit die Anderung der Schalterstellung eingelesen wird, schalten Sie
die Spannungsversorgung des Gerates aus und anschlieRend wieder
ein.

Mit dem Einschalten des Gerates wird der beschriebene Ablauf aus
—> Abbildung 28, Seite 46 durchlaufen. Die grine I/O-LED zeigt mit
Dauerlicht an, dass das Gerat im Betrieb mit Config Check ist.

% Die Schalterstellung des DIP-Schalters 9 wird nur beim
Einschalten des Gerates gelesen.

Wird der DIP-Schalter 9 wahrend des Betriebes auf Schalterstellung OFF
gestellt, so muss die Spannungsversorgung des Gerates aus- und wieder
eingeschaltet werden.

% Ist die I/O-LED rot, Dauerlicht, wurde kein XN300-Teilnehmer
adressiert. Uberprifen Sie den Systembus und ob alle 1/O-
Scheibenmodule miteinander verrastet sind.
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3 Inbetriebnahme

3.1 Systembus in Betrieb nehmen

Unabhangig von der Einstellung Config Check prift das Gateway, ob sich die

Istkonfiguration im laufenden Betrieb andert.

Eine Konfigurationsanderung im laufenden Betrieb fuhrt in jedem Fall zu

einem Reset / Neustart des Gateways.

Ursache daflur kann eine geloste Verrastung im Systemblock sein, die
absichtlich oder unabsichtlich erfolgte. Ursache dafur kann auch ein ausgefal-

lener Teilnehmer am Systembus sein.

Abhangig von der Einstellung Config Check wird das Gateway mit der gean-
derten Konfiguration starten (kein Config Check aktiv) oder im sicheren
Modus verbleiben (Config Check aktiv - Prifung fehlgeschlagen).

Letzter Teilnehmer

Nein

ansprechbar

Weiterer TN hinter
letztem TN ermittelt
ansprechbar

Config Check
DIP-Schalter 9

ein

Fehler am|Systembus I/O-LED grun, Dauerlicht

OFF

I/O-LED grun, blinkend

O Gerétdeetrieb

Softwaregesteuerter RESET
—> Abbildung 23

Abbildung 29: Betrieb des Gerates mit und ohne Config Check
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ACHTUNG

Wird das Gateway ohne Config-Check betrieben, werden nur
noch die Teilnehmer bis zu dem ausgefallenen Gerat adressiert
und gespeichert. Die Verwendung der restlichen Teilnehmer ist
erst wieder moglich, wenn der defekte Teilnehmer ausge-
tauscht und neu eingelesen wird.

Lesen Sie die Sollkonfiguration in folgenden Fallen ein:

e  Erstinbetriebnahme
o Austausch eines defekten Teilnehmers
e Anderung der Anordnung von |/O-Scheibenmodulen im Systemblock

Die Online-Funktionen der Software XN300-Assist bieten vielfaltige
Moglichkeiten zur Anzeige und Diagnose des Systembusses auch ohne
aktive SPS => Abschnitt ,, 3.5 XN300-Assist"”, Seite 55.

3.1.1.2 Einschalten bei gespeicherter Sollkonfiguration
Ist eine Sollkonfiguration bereits im Gateway gespeichert, so kann der
DIP-Schalter 9 wahrend des Einschaltens auf Schalterstellung ,ON" gestellt
werden. Es wird dann eine Prifung der angeschlossenen Module beim
Hochlauf des Gateways aktiviert. Ansonsten wird mit der aktuellen
Istkonfiguration die bereits abgelegte Sollkonfiguration Uberschrieben
—> Abschnitt ,, 3.3 LED-Anzeigen am Gerat”, Seite 52.
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3.2 Feldbus CANopen in Betrieb nehmen
Wenn Sie den Feldbus zum ersten Mal in Betrieb nehmen, mussen Sie die
jeweilige SPS-Programmierumgebung zuerst einrichten
Unbekannte Quelle des Querverweises.

Grundsatzlich sind fur eine Erstinbetriebnahme folgende Schritte
durchzufthren:

1.
2.
3.

oA

Projekt in SPS-Programmierumgebung 6ffnen oder erstellen.
EDS-Dateien in SPS-Programmierumgebung installieren.
Feldbusmaster in SPS-Programmierumgebung aussuchen (Zielsystem)
und Baudrate einstellen, z.B. 250 kBaud.

Gateway als Feldbusteilnehmer auswahlen.

XN300 Scheibenmodule auswahlen; dieser Schritt entfallt bei
Verwendung einer projektspezifischen EDS-Datei.

Parameter des Gateways und der XN300-Teilnehmer in
SPS-Programmierumgebung festlegen.

Die Parameter der |/O-Scheibenmodule werden im Objektverzeichnis
abgelegt.

Werden Analogmodule verwendet, ist Folgendes zu beachten:

Wird far Analogmodule Defaultmapping (Index 0x6401/x) verwendet,
muss die Ubertragung dieser 1/O-Scheibenmodule per PDO aktiviert
werden, indem der Wert von Objekt-Index 0x6423, Subindex 0 auf TRUE
gesetzt wird, => Abschnitt ,7.17.3 Analog Input Global Interrupt Enable
(Object 0x6423)", Seite 213.
Buslast des Feldbus CAN regulieren
Zur Vermeidung einer hohen Auslastung des Feldbus CAN durch das
XN-312-GW-CAN wird folgendes Vorgehen empfohlen:
° Inhibit-Zeit einstellen
Die Einstellung einer Inhibit-Zeit verhindert die Ubertragung von
Werten im CAN Netzwerk, die nicht bendtigt werden, bedingt durch
hohere Task- oder Prozesszeiten.
Inhibitzeit = ca. Taskzeit/2
TPDO's lassen sich in ihren Eigenschaften durch Einstellung einer
Inhibit-Zeit/Sperrzeit oder durch die Wahl eines synchronen
Ubertragungstyps so einstellen, dass die Busbelastung reduziert
werden kann, => Abschnitt ,,6.8.1 Objekte 1800hex bis 180Fhex
Transmit PDO Parameter”, Seite 106.
*  Modulinterne Filter setzen
Mit Einstellung eines Delta-Wertes reduzieren Sie die
Feldbuskommunikation soweit, dass nur diejenigen Werte
Ubertragen werden, die fur die Applikation notwendig sind, siehe
Handbuch "XN-300 Scheibenmodule’, MNO50002DE.
Mit Erhohung des Delta-Wert verringert sich auch die Genauigkeit.
Durch Abwagen von Genauigkeit und geringerer
Feldbuskommunikation ist fur die einzelne Anwendung die
bestmaogliche Einstellung festzulegen.
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*  Bei Verwendung des Defaultmappings (Index 0x6401/x) kann fur
jedes einzelne Nutzdatenobjekt ein Sendefilter eingestellt werden;
SDO-Objekte: AI_DELTA_VALUE, Index 0x6426/x).

Hierdurch aktualisiert und sendet das Gateway den Wert erst, wenn
er im Verhaltnis zur letzten Ubertragung das eingestellte Delta
Ubersteigt, => Abschnitt ,7.16.6 Analog Input Interrupt Delta Unsi-
gned (Object 0x6426)", Seite 196.

3.2.1 Feldbuskommunikation CANopen herstellen
ACHTUNG

Bedingt durch die geringen Zykluszeiten in der Datenaktualisie-
rung des XN300 Systems kann eine hohe Belastung der CAN-
Ubertragungsstrecke resultieren. Die Begrenzung der zu Gber-
tragenden Daten durch Nutzung der PDO-Eigenschaften, z.B.
Inhibit Time, ist insbesondere fir analoge Eingangs- und Tech-
nologiemodule mit Countern empfehlenswert.

Eine erfolgreiche Kommunikation zwischen dem Gateway und dem
Systembus wird Uber die grine ST-LED, Dauerlicht am Gateway angezeigt.
Dies ist Voraussetzung fur den Prozessdatenaustausch zwischen dem
Gateway und der Steuerung Uber den Feldbus.

% Eine geanderte Feldbusadresse oder eine geanderte Baudrate
am Gateway wird erst nach dem Ausschalten und erneutem
Einschalten fur die Feldbuskommunikation wirksam.

3.2.2 Statusanzeige POW
Bedeutung POW

Gerat betriebsbereit am

Zeigen die drei anderen Gateway-LEDs rotes Dauerlicht, so ist die OFF
Firmware fehlerhaft oder die Hardware defekt.

Zeigen sie orangefarbenes Dauerlicht, befindet sich das Gateway

im Zustand ,Firmware-Update”.

Im Betrieb

Soll am Systembus ein I/O-Scheibenmodul entfernt, hinzugeflgt oder
ausgetauscht werden, muss die Spannungsversorgung abgeschaltet
werden. Wird eine Anderung der Konfiguration im laufenden Betrieb
vorgenommen, fuhrt dies unweigerlich zu einem Reset des Gateways.
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3 Inbetriebnahme
3.3 LED-Anzeigen am Gerat

Erlauterung zum Status von LEDs

Die folgende Tabelle erlautert ausfuhrlich, wie die LED sich verhalt, wenn der
LED-Status mit der jeweiligen Kurzbezeichnung versehen ist.

LED-Status

Bedeutung

Aus

LED konstant aus

Auf

LED konstant an

Flackernd

Zyklisches Blinken (10Hz), LED 50ms an / 50ms aus

Blinken

Zyklisches Blinken (2,5Hz), LED 200ms an / 200ms aus

Blinkrhytmus
SINGLE FLASH

Zyklischer Einzelblitz, LED 200ms an / 1000ms aus!

Blinkrhytmus
DOUBLE FLASH

Zyklischer Doppelblitz, LED 200ms an / 200ms aus /
200ms an / 1000ms aus.
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3.3 LED-Anzeigen am Gerat

GW-LED
GW-LED  Status Bedeutung
griin Dauerlicht griin ~ Firmware in ordnungsgeméaRen Betrieb
Aus — Firmware-Fehler oder Bootloader-Modus aktiv.
1/0-LED
I/0-LED  Status Bedeutung
griin Dauerlicht griin Actual configuration = Target configuration
Blinken Config Check deaktiviert
Rot Dauerlicht rot Actual configuration # Target configuration
Aus — Konfiguration wurde noch nicht geprift.
ST-LED
ST-LED Status Bezeichnung Bedeutung
griin Dauerlicht griin -~ OPERATIONAL Prozessdatenaustausch aktiv
Blinken PRE-OPERATIONAL PRE-OPERATIONAL
Blinkrhytmus STOPPED HALT
SINGLE FLASH
Rot Dauerlicht rot BUS OFF Der Feldbus wurde wegen Fehler abgeschaltet, z.B.
weil
e \Verdrahtungsfehler,
e -Teilnehmer mit falscher Baudrate am Bus
Blinkrhytmus ERROR WARNING Warnung!
SINGLE FLASH e \erdrahtungsfehler,
e Teilnehmer mit falscher Baudrate am Bus
Blinkrhytmus Guarding error Je nach Einstellung (0D 0x1029) wechselt das
DOUBLE FLASH Gateway intern in den Zustand PRE-OPERA-
TIONAL(default), STOPPED oder es behélt seinen
bisherigen Zustand bei.
Rot/Griin Flackernd INITIALIZATION Automatische Baudratenerkennung aktiv
Aus — CANopen deaktiviert  Der Feldbus ist deaktiviert. Ursache kann sein:
e \Verdrahtungstest XN300-Assist aktiv
e Eswird gerade ein Projekt auf das Geréat geladen
POW-LED
POW-LED Bedeutung
griin 5V Spannungsversorgung Systembus in ordnungsgemafem Betrieb
Aus Keine Spannungsversorgung am Systembus
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3.4 Hinweis zu Alarmen

LED-Anzeigen der I/0-Scheibenmodule

Je nach Funktionalitat verfugen die 1/O-Scheibenmodule jeweils Uber eine
unterschiedliche Anzahl von LEDs. Alle I/O-Scheibenmodule verflgen Uber
eine POW-LED und eine User-LED mit Ausnahme der Versorgungsmodule.

POW- Status Bedeutung

LED

griin Dauerlicht griin I/0-Scheibenmodul aktiv
Griin blinkend Kommunikation zum Gateway gesttrt, I/0-Scheibenmodul nicht angekoppelt.
OFF Keine Spannungsversorgung am Systembus

USER- Status Bedeutung

LED

gelb Aus applikationsspezifisch

Blinkrhytmus
SINGLE FLASH

applikationsspezifisch

Blinkrhytmus

applikationsspezifisch

SINGLE FLASH NEGIERT

Auf

applikationsspezifisch

3.4 Hinweis zu Alarmen

Von dem Modul werden keine Alarme gemeldet. Die Diagnosedaten sind
Uber PDO- oder SDO-Zugriff zu Ubertragen.
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3.5 XN300-Assist

3.5 XN300-Assist
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XN300-Assist ist eine Planungs-, Bestell- und Inbetriebnahmesoftware. Sie
unterstitzt in der SDO Konfiguration. Zudem erlaubt XN300-Assist die
Parametrierung der XN300 Scheibenmodule in aufbereitetem

Klartext durchzufthren. Die Konfiguration kann als INI-Datei abgespeichert
und anschlieRend in XSOFT-CODESYS-2 oder XSOFT-CODESYS-3 importiert
werden. Lediglich systemrelevante SDO, wie die Freigabe der
Analogwertubertragung, sind noch in der CODESYS direkt zu konfigurieren.

Die XN300-Assist beinhaltet unter anderem folgende Funktionen:

¢ Auswahl des Gateways und der Teilnehmer

e Auslesen von Gerateparametern flr das Gateway und die Teilnehmer
des Systembusses.

*  Erzeugen einer projektspezifischen EDS-Datei

e Erzeugen einer projektspezifischen INI-Datei fir XSOFT-CODESYS-2

oder XSOFT-CODESYS-3

Zustandsanzeige der Ein-Ausgange

Verdrahtungstest

Firmware Update

Einlesen der Istkonfiguration

Anzeige der zyklischen und azyklischen Diagnosemeldungen

Eine detaillierte Beschreibung Uber den Umgang mit XN300-Assist erhalten
Sie in der Onlinehilfe. Um die Onlinehilfe zu 6ffnen, klicken Sie in der
Mendtleiste des XN300-Assist auf das Symbol ,,?" oder driicken Sie die Taste
<F1>.
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4 Beschreibungsdateien fir CANopen

4 Beschreibungsdateien fiir CANopen

Das Gateway XN-312-GW-CAN wird in die CANopen-Struktur mit Hilfe einer
standardisierten EDS-Datei eingebunden (Electronic Data Sheet =
Elektronisches Datenblatt).

In dieser EDS-Datei sind alle Objekte mit ihren zugehorigen Sub-Indizes und
den entsprechenden Eintragen aufgefihrt.

r =

z | I =5 = | Unbenannt.eds - WordPad = | | S

Start | Ansicht L
I Courier New -l - AL =T | &

EinfOgen F K U abe X x| & ~ A- Absatz | Einfugen |Bearbeiten

- -

Iwischenabla... Schriftart

FileName=Unbenannt.eds
FileVersion=2
FileBevizion—=4
EDSVersion—4.01

[DeviceInfao]

VendorMame=Faton Industries GmbH
VendorNumber=0x017
ProductName=XN-3 12—GW—bANopen
ProductNumber=0x00220000
RevisionNumber=0x00
CrderCode=0x00220000

BaudRate 10=1

BaudRate Z0=1

BaudBRate S0=1 | |
a4 1 2

L

Abbildung 30: Kopf einer EDS-Datei fur XN-312-GW-CAN

Um das Gateway an einem CANopen-Feldbus betreiben zu konnen, missen
die Merkmale des Gateways in einer Beschreibungsdatei hinterlegt sein.

Diese Datei ist fur den jeweiligen Feldbus genormt. Sie kann in die SPS-Pro-
grammierumgebung fur den verwendeten Feldbus-Master geladen werden.

In der EDS-Datei sind alle Eigenschaften eines Gateways als Feldbusteilneh-
mer hinterlegt.

Die Freigabe neuer I/O-Scheibenmodule fuhrt deshalb zu unterschiedlichen
Versionen der EDS-Dateien.

% Zur Verwendung neuer XN300 Scheibenmodule ist eventuell
eine neuere Version der EDS-Datei notwendig.

Vergewissern Sie sich, dass Sie mit der neuesten Version der Standard-EDS-
Dateien in lhrer SPS-Programmierumgebung arbeiten. Prifen Sie, ob Aktuali-
sierungen der Dateien im Downloadcenter zur Verflgung stehen.
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4 Beschreibungsdateien fur CANopen

4.1 Standard-EDS-Dateien

Betriebssystem aktualisieren

Zur Behebung von Firmwarefehlern im CAN-Gateway und zur Bereitstellung
von neuer Funktionalitat konnen von EATON neue Betriebssysteme bereit-
gestellt werden, Downloadcenter.

Fur XN-312-GW-CAN erfolgt die Aktualisierung des Betriebssystem Uber die
Diagnoseschnittstelle mit XN300-Assist.

Informationen zur Aktualisierung des Betriebssystems finden Sie in der
Onlinehilfe des XN300-Assists. Geben Sie im Register ,,Suchen” den Such-
begriff ,Betriebssystem aktualisieren” ein.

4.1 Standard-EDS-Dateien

57

Flr das CANopen-Gateway kdnnen EDS-Dateien in mehreren Versionen zur
Verflgung gestellt werden.

Die Versionsnummer der verwendeten EDS-Datei muss mit der Versions-
nummer des auf dem Gateway aufgespielten Betriebssystems Ubereinstim-
men. Nur dann ist ein identischer Funktionsumfang zwischen EDS und
XN300 Gateway garantiert.

Innerhalb einer Version ist die EDS-Datei mit der hochsten Revisionsnummer
auszuwahlen, nur diese enthalt die Beschreibung aller aktuell verfigbaren
I/O-Scheibenmodule des XN300 Systems.

Die erste EDS-Datei fur das CANopen-Gateway XN-312-GW-CAN heif3t
XN-312-GW-CAN_V0102.eds”.

Die Standard-EDS-Datei konnen Sie aus dem Downloadcenter =» Seite 445
herunterladen. Zum schnellen Auffinden geben Sie in der Schnellsuche als
Suchbegriff ,XN300" oder ,EDS" ein.
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4.2 Projektspezifische EDS-Datei

4.2 Projektspezifische EDS-Datei

Zusatzlich zur Standard-ESD-Datei kdnnen Sie mit XN300-Assist eine pro-
jektspezifische EDS-Datei erzeugen. Dazu kann eine projektspezifische EDS
direkt aus der modularen Projektansicht erstellt werden oder die XN300
Scheibenmodule werden online ausgelesen. Die Auswahl der XN300
Scheibenmodule am Systembus sind dem Feldbusteilnehmer XN-312-GW-
CAN bereits zugeordnet.

Wird die projektspezifische EDS-Datei in die SPS-Programmierumgebung
geladen, so entfallt die Notwendigkeit I/O-Scheibenmodule zur Konfiguration
hinzuzuflgen, => Abschnitt ,,5.3.3.2 XN-322-Scheibenmodule konfigurie-
ren”, Seite 66.

Nutzen Sie in folgenden Fallen die Moglichkeit eine projektspezifische
EDS-Datei einzubinden:

e Der von lhnen verwendete CANopen Konfigurator hat Probleme mit der
Verarbeitung einer modularen EDS-Datei.

¢ Sie wollen eine versehentliche, nachtragliche Auswahl der |/O-Scheiben
vermeiden.

Um eine projektspezifische EDS-Datei zu erzeugen, gehen Sie folgenderma-
Ren vor:

p Starten Sie den XN300-Assist.

» Wechseln Sie in die Kommunikationsansicht durch Klick auf Menupunkt
»Ansicht | Kommunikationsansicht”.

» Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Online”.

Die Istkonfiguration wird zwar angezeigt, befindet sich jedoch noch nicht in
der Projektansicht.

» Klicken Sie auf die Schaltflache “Gerat=>PC".
Die Istkonfiguration wird in die Projektansicht geladen.

» Klicken Sie auf die Schaltflache ,, Offline”.

» Wechseln Sie in die Projektansicht durch Klick auf Menupunkt , Ansicht |
Kommunikationsansicht”.

» Klicken Sie auf den MenuUpunkt ,Projekt | EDS-Datei exportieren™.

» Geben Sie als Speicherort den Projektordner an und bestatigen Sie mit
~Speichern™.

Der XN300-Assist speichert die EDS-Datei unter dem Namen des aktuellen
Projekts mit der entsprechenden Extension, beispielsweise
~XN300_Project.eds”. Diese konnen Sie, wie die Standard-EDS-Datei in
XSoft-CoDeSys-2 installieren.

% Eine projektspezifische EDS-Datei konnen Sie mit dem

Konfigurationstool nicht verdndern. Die Anderungen erfolgen
dann ausschliefRlich mit XN300-Assist.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com 58



4 Beschreibungsdateien fur CANopen

4.3 EDS-Datei installieren

4.3 EDS-Datei installieren

Wie die vorhandene EDS-Datei installiert wird, hangt vom verwendeten
Konfigurator ab. Im Folgenden finden Sie Beispiele fir XSoft-CoDeSys-2 und
XSOFT-CODESYS-3.

4.3.1 XSoft-CoDeSys-2

59

Um die EDS-Datei zu installieren, gehen Sie folgendermafien vor:

>
>

Wahlen Sie die neueste Version der EDS-Datei zum Download aus.
Speichern und entpacken Sie die Datei ,*.zip" in einem geeigneten
Projektordner.

Wahlen Sie anschliefsend eine der beiden Maoglichkeiten:
Moglichkeit 1

>

Verschieben Sie die EDS-Datei in den von |hrem Programmiersystem fur

Beschreibungsdateien vorgesehenen Ordner.

Fur XSoft-CoDeSys-2 ist es das Konfigurationsverzeichnis:

Common Files\CAA-Targets\Eaton Automation\V2.3.9 SP<SERVICE-

PACK>\PLCConf mit

e <PROGRAM> = Programmverzeichnis (z.B.: ,,C:\Program Files
(x86)")

e <SERVCEPACK> = Verwendeter ServicePack (z.B.: “3").

» Nach dem Hinzuflgen einer neuen EDS-Datei speichern und laden Sie
das Projekt erneut.

Moglichkeit 2

» Alternativ verschieben Sie die EDS-Datei in ein beliebiges Verzeichnis.

» AnschlieRend 6ffnen Sie in XSoft-CoDeSys-2 den MenUpunkt <Projekt |
Optionen | Kategorie: Verzeichnisse>.

» Tragen Sie im Feld , Konfigurationsdateien” den Pfad ein, in welchem
sich die EDS-Datei befindet.

» Bestatigen Sie die Eingabe mit der Schaltflache , OK".

» Nach dem Hinzuflgen eines neuen Konfigurationspfades speichern und

laden Sie das Projekt erneut.
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4.3 EDS-Datei installieren

4.3.2 XSOFT-CODESYS-3

Es ist notwendig die EDS-Datei in das von |hnen verwendete
Programmiersystem zu importieren. Um die EDS-Datei zu installieren, gehen
Sie folgendermalen vor:

Wabhlen Sie die neueste Version der EDS-Datei zum Download aus.
Speichern und entpacken Sie die Datei ,*.zip" in einem geeigneten
Projektordner.

Wahlen Sie in XSOFT-CODESYS-3 den Menupunkt <Tools | Gerat
installieren ...>.

Prifen Sie die Filterauswabhl, rechts neben dem Feld ,,Dateiname™. Die
Auswahl muss ,,EDS und DCF-Dateien” anzeigen.

Wahlen Sie die EDS-Datei in dem Projektordner aus.

Die Meldung ,, Das Gerat wurde erfolgreich installiert.” bestatigen Sie
mit ,,OK".

vy VvV VvV VY

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE  Eaton.com 60



5 Steuerung mit Gateway uber CODESYS koppeln
5.1 Verbindung Programmier-PC, Steuerung und CAN-XN300-Station

5 Steuerung mit Gateway iiber CODESYS koppeln

Als Konfigurationssoftware fur das Gateway konnen XSOFT-CODESYS-2
sowie XSOFT-CODESYS-3 eingesetzt werden.

Uber eine EDS-Datei kann das Gateway an jedem beliebigen CAN-Master
angekoppelt werden.

Im Folgenden wird exemplarisch gezeigt, wie das Gateway inklusive
I/O-Scheibenmodulen an einen CAN-Master angekoppelt wird.

5.1 Verbindung Programmier-PC,
Steuerung und CAN-XN300-Station

Zur Inbetriebnahme einer Eaton Steuerung (z.B. XC202, XC300, XV-152,
XV300, XC-152) mit der Konfigurationssoftware muss die Steuerung mit dem
Programmier-PC verbunden sein. Die Eaton Steuerung wird Uber eine
CAN-Bus-Leitung mit dem CAN-Gateway XN-312-GW-CAN verbunden.

5.2 Uberwachung der CAN-Teilnehmer

61

Es sollte sichergestellt werden, dass bei einem Abbruch der Kommunikation
zwischen Steuerung und Gateway XN-312-GW-CAN alle Ein-und Ausgange

der angeschlossenen I/O-Scheibenmodule abgeschaltet werden. Dazu kon-

nen zwei unterschiedliche Methoden angewendet werden:

1. Heartbeat
2. Nodeguarding

FUr beide Methoden wird das Systemverhalten des Gateways XN-312-GVWV-

CAN, standardgemalf’ in Objekt 0x1029 beschrieben. Stellen Sie sicher, dass
das Objekt 0x1029 auf den Wert ,,0" oder ,2" gesetzt ist, damit wenn eine

Antwort von der CAN-Steuerung ausbleibt,alle Ein-und Ausgange abgeschal-
tet werden.

Siehe auch => Abschnitt ,,6.2.3 Objekt 1009hex Manufacturer Hardware
Version”, Seite 84.
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5.3 Mit XSOFT-CODESYS-2 konfigurieren

5.3 Mit XSOFT-CODESYS-2 konfigurieren

Fuar die folgenden Beschreibungen wird mit der Konfigurationssoftware
XSoft-CoDeSys-2 Version 2.3.9 SP5 gearbeitet. Es wird die EDS-Datei XN-
312-GW-CAN_V0102.eds verwendet. Fur das folgende Beispiel werden fol-
gende Gerate eingesetzt:

¢  CANopen-Master XV-152
¢ CANopen-Slave XN-312-GW-CAN
e XN300 Scheibenmodule:

e XN-322-20DI-PCNT

e XN-322-20DI-PCNT

e XN-322-10AI-TEKT

5.3.1 XSOFT-CODESYS-2 starten und neues Projekts anlegen

» Nach dem Start von XSoft-CoDeSys-2, 6ffnen Sie ein neues Projekt
indem Sie < Datei | Neu > auswahlen.

» \Wahlen Sie in dem Fenster , Zielsystem Einstellungen” den SPS-Typ
Ihrer Anwendung aus.

Lrelyyilem Binglellungen ﬁ
Konfigratiorr  [Mone =] or | Abbeechen ] |
= CPUMN - ECS1 28D D0 =2 3 9 6P -
HC-CPUZ02-ECAM-A0E00 W2 19 5P f

NP SN open2 39 53
A e A0 5P a

W42 1T SPT

FVL Y 39 5FF
A B2 38 5P
MW S-doe2 AT 5PD

» Bestatigen Sie die angezeigten Informationen zur SPS mit ,, OK".
e Sie werden in den Bereich ,,Programmierung” geleitet.

» Verlassen Sie den Bereich ,Neuer Baustein” Uber ,,OK", um als
Nachstes die Konfiguration der XV-152 nachzuvollziehen.

5.3.2 CAN-Master einbinden

Um eine Kommunikation Gber CANopen zu ermaoglichen, fihren Sie folgende
Schritte aus:

» Zur Konfiguration der Steuerung wahlen Sie in der Registerkarte
.Ressourcen”.

N Bausteinel i Datentypenl Visualisierungenl % Hessourcen]

Abbildung 31: Konfigurationsmodus anwahlen

» \Wahlen Sie aus dem Konfigurationsbaum das Element ,Steuerungskon-
figuration”.
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o Festourcen
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Abbildung 32: Steuerungskonfiguration anwahlen

>

>

Mit der Maustaste doppelklicken Sie die Bezeichnung

. Steuerungskonfiguration™.

Wahlen Sie dann:

Menu: EinfUgen <Unterelement anhangen | CanMaster>.

*  Der entsprechend selektiere CAN-Master wird in die
Steuerungskonfiguration eingefligt.

° Das rechte Feld zeigt das Register zur Parametrierung des
CAN-Masters.

Kontrollieren Sie die Einstellungen auf der Registerkarte , CAN

Parameter”:

CANP ]

Baudrate: |125000 hd

Com. Cycle Period [psec): ’D—

Sync. Window Lenght [peec): ’D—
Sync. COE-D: ’128— aktivierer: v

Modeddt [T

W Automatisch starten

v DSP301 v4.01 und DSP306 unterstiitzen

Heartbeat Master [ms]: |0

Abbildung 33: CAN Parameter des CAN-Master

J Die Baudrate des Masters muss mit der des Slave (hier: XN-312-

GW-CAN) Ubereinstimmen.

»  Das Kriterium zur Auswahl der geeigneten Ubertragungsrate ist die
maximale Buslange (=> Abschnitt ,2.8.1 Maximale Leitungs-

lange”, Seite 40).

«  Die Einstellung der Ubertragungsrate des XN-312-GW-CAN erfolgt
Uber DIP-Schalter (=> Abschnitt ,,1.5.2 Datenlbertragungsrate”).
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5 Steuerung mit Gateway uber CODESYS koppeln
5.3 Mit XSOFT-CODESYS-2 konfigurieren

*  Die folgenden drei Eingabefelder ,,Com. Cycle Period”, ,,Sync. Win-
dow Length (usec] und ,,.Sync. COB-ID", dienen zum Aktivieren
einer Synchronisationsnachricht.

— Die ,Node ID"” des Masters muss im Bereich 1 bis 127 liegen und darf nur
einmal im gesamten Netzwerk vergeben werden.

— Die aktive Funktion , Automatisch starten” gewahrleistet ein Initialisieren und
Starten des CAN Busses. Ohne diese Funktion muss der CAN Bus im Projekt
gestartet werden.

— Die Funktion ,,DSP301,V4.01 und DSP306 unterstitzen” ermoglicht u.a. das
Einstellen des Taktes fur die Heartbeat-Funktion.

% Detaillierte Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch
+»SPS-Programmierung XSoft-CoDeSys-2" oder in der Online-
hilfe zu CODESYS, aufrufbar mit der Funktionstaste <F1>.

5.3.3 CAN-Slaves einbinden

» Zum Einbinden des CAN Slaves (hier: XN-312-GW-CAN) in |hre Konfigu-
ration, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Bezeichnung ,,Can-
Master[xxx]":

» Wahlen Sie dann:
<Unterelement anhangen>.
* Die Liste zeigt alle konfigurierbaren Slaves:

E Steuerungskond iuration
=] iﬁmeuemnqsmrﬁuurahan s -
e —— 1 " CAN P |
Linterelement anhangen [
Adressen herechnen
Prumschweden Shrpek "
Kiopearan S
Liwchen Entf
AW -Calapen [ .. eds)...
W
£ *

Abbildung 34: CAN-Slave anhangen

» Markieren Sie entsprechenden CAN-Slave.

*  Der selektierte CAN-Slave wird in die Steuerungskonfiguration ein-
geflugt.

» Sollten die betreffenden CAN-Slaves nicht in der Liste aufgeflhrt sein,
aktualisieren Sie |hre Version X-SOFT-CODESYS-2 oder laden Sie die
zugehdrige EDS-Datei, => Abschnitt ,,4.2 Projektspezifische EDS-
Datei”, Seite 58.
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*  Updates und EDS-Dateien finden Sie auf unserer Homepage im
Downloadcenter Unbekannte Quelle des Querverweises.

5.3.3.1 XN312-Gateway konfigurieren

Das rechte Feld zeigt das Register zur Parametrierung des CAN-Slaves.

» Kontrollieren Sie die Einstellungen auf der Registerkarte ,,CAN
Parameter”:
* Die ,Node ID"” des Slaves:
— wird mit DIP-Schaltern am Gerat eingestellt,
— muss im Bereich 1 bis 31 liegen
— und darf nur einmal im gesamten Netzwerk vergeben werden.

% Vergleichen Sie die mit den DIP-Schaltern eingestellte Node-ID
mit der Node-ID auf der Registerkarte!
Passen Sie die Node-ID gegebenenfalls an!

Basisp ; CAN Parameter ] CAN-Modulauswahl ] PDO-Mapping Empfangen ] PDO-Mapping Senden ] Service Data Objects
Allgemein
HNode |D: |2
[~ AleSD0% erzeugen: [ Optionales Gerat: v
Knaten zuriicksetzen: [ Micht initialisieren: [
Modeguard
Info...

v Modeguarding

Guard COB-D:
Guard Time [ms): {300
Life Time Factor: |3

Heartbeat Einzstellungen
™ Heartbeat Erzeugung aktivieren

Heartbeat Froducer Time: ms

™ Heartbeat Yerbrauch akliviersn

Emergency Telegram
[v¥ Emergency
COE-D: |$MNodeld+0x80

LCommunication Cycle

-

Period [peec):

Abbildung 35: CAN Parameter des CAN-Slave (hier: XN-312-GW-CAN)

% Detaillierte Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch
+SPS-Programmierung XSoft-CoDeSys-2" oder in der Online-
hilfe zu CODESYS, aufrufbar mit der Funktionstaste <F1>.
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5.3.3.2 XN-322-Scheibenmodule konfigurieren

» ZurKo
, CAN-

nfiguration der Station wahlen Sie die Registerkarte
Modulauswahl”.

Bnsispnmmeter | CAN Parmmeser  CAN-Modulsuswahl | P Mapping Empfangen | PDO-Magging Senden | Servicn Dot Objncts |

Wiaifiaghaie Modids:

R LU LR
TR 0PN T
3. 320 001 PF
W 3221 200487
SR OO
3 32 AN0RHO
HH-32248 PTHI
TR TR
. 3B

M- 3221 - TERT
RO
bR R T
W22 20M S WM
TR LN T B0
M- 32210C0-B35
b 33255

Abbildung 36:

Busgewalie Moduls:

Hirouiigen
_Erteren_|

CAN Modulauswahl des CAN-Slaves
(hier: XN-312-GW-CAN)

* Diese Registerkarte hat zwei Fenster:

— Das lin

ke Fenster beinhaltet eine Liste zu den verflgbaren Modultypen.

— Das rechte Fenster beinhaltet eine Liste der Modultypen lhrer Station.
» Zum Konfigurieren eines XN-322-Scheibenmoduls markieren Sie den
Modultyp im linken Fenster und wahlen Sie dann:
<Hinzuflgen>.

—_

Sie konnen an beliebiger Stelle weitere XN300 Scheibenmodule
hinzuflgen:

Markieren Sie im linken Fenster den Modultyp und im rechten
Fenster die gewunschte Position.

Klicken Sie <Hinzuflgen>.

Das markierte XN300 Scheibenmodul wird direkt vor dem mar-
kierten Modul positioniert.

Inaktive Prozessdatenobjekte

Einige Prozessdatenobjekte werden nicht automatisch aktiviert. Erst mit dem
manuellen , Freischalten” kdnnen diese Objekte am Prozessdatenaustausch

teilnehmen
Seite 67).

(—=> Kapitel 5 ,, Steuerung mit Gateway tUber CODESYS koppeln”,

Die Meldung zu den nicht aktiven Prozessdatenobjekten wird mit jeder Ande-
rung in der Konfiguration angezeigt.
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X50FT-CODESYS-2 I. !

Achiung! Folgende FOOs sind zur Zest micht aklng
D=120%
Aklrvereni

la | Men |

Abbildung 37: Meldung zu inaktiven PDOs

Das Gateway stellt flr das Default-Mapping 8 PDOs zum digitalen Datenaus-
tausch und 8 PDOs zum analogen Datenaustausch zur Verfugung. Das
bedeutet, es konnen 8x8 Bytes oder 8x4 Worte automatisch gemappt wer-
den. Dies gilt flr jeweils fUr die Empfangs- und Senderichtung.

Maximal 64 Bytes fur digitalen Eingangskanale

Maximal 64 Bytes fur digitalen Ausgangskanale

Maximal 32 Worte fur analogen Eingangskanale

Maximal 32 Worte fur analogen Ausgangskanale

Vom Default-Mapping ausgenommen sind Technologiemodule die sich
nicht nach dem Profile CiA401 richten.

% Ist die XN300-Station mit mehr Eingangs- oder Ausgangskana-
len ausgestattet als das Default-Mapping zuordnen kann oder
beinhaltet sie Technologiemodule, mussen die Prozessdatenob-
jekte manuell freigeschaltet werden.

5.3.3.3 Aktivierung der Default-PDOs / Manuelles , Freischalten” der Prozessdaten

Einige XN300 Scheibenmodule stellen zusatzliche Nutzdaten zur Verfligung,
die in freie PDOs manuell gemappt werden konnen. Welche das sind, finden
Sie tabellarisch aufgelistet fur jedes XN300 Scheibenmodul im jeweiligen
Unterkapitel von => Abschnitt ,, 7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300
Scheibenmodule”, Seite 111. Fur XN322-20DI-PD finden Sie diese Informa-
tion zum Beispiel in => Abschnitt ,, 7.3 XN-322-20DI-PD", Seite 117.

Die Beschreibung flir das manuelle Mapping entnehmen Sie dem Handbuch
Ihres Konfigurationstools.

5.3.4 Bibliotheken einbinden fiir CANopen-Kommunikation

StandardmaRig werden nach Einfligen des CAN-Masters und dem
erstmaligen Kompilieren des Projektes samtliche flr die CANopen
Kommunikation bendtigten Bibliotheken automatisch eingefligt.

% Detaillierte Informationen finden Sie in der Dokumentation der
entsprechenden Steuerung.
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5.4 Mit XSOFT-CODESYS-3 konfigurieren

Fur die folgenden Beschreibungen wird im Betriebsmodus ,, Standard” mit
der Konfigurationssoftware XSOFT-CODESYS-3 Version 2.3.9 SP5
gearbeitet. Es wird die EDS-Datei XN-312-GW-CAN_V0102.eds verwendet.
Fur das folgende Beispiel werden folgende Gerate eingesetzt:

e CANopen-Manager XC-152
¢ CANopen-Device XN-312-GW-CAN
e XN300 Scheibenmodule:

*  XN-322-20DI-PCNT

*  XN-322-20DI-PCNT

e XN-322-10AI-TEKT

5.4.1 XSOFT-CODESYS-3 starten und neues Projekt anlegen

Stellen Sie sicher, dass Sie XSOFT-CODESYS-3 im Modus Standard betrei-
ben. Ist der Standardmode nicht eingestellt, kbnnen Sie den Handlungs-
schritten moglicherweise nicht folgen.

Projekt anlegen

» Nach dem Start von XSOFT-CODESYS-3, 6ffnen Sie ein neues Projekt
indem Sie < Datei | Neues Projekt> auswahlen.

» Das Fenster ,Standardprojekt” offnet. Wahlen Sie in dem Fenster
.Neues Projekt | Vorlagen” ,, Standardprojekt” aus.

» Das Fenster ,Standardprojekt” offnet. Wahlen Sie in dem Fenster
. Standardprojekt” als ,Gerat” den SPS-Typ |hrer Anwendung aus, z.B.
XC-152".

» Wahlen Sie in dem Fenster , Standardprojekt” als ,PLC_PRG in” die
gewlnschte Programmiermethode aus, z.B. , Kontaktplan (KOP)".

e sind gerade dabei, ein neves Standardprojekt anpolegen. Dieser Assistent wird dig
'i I falgenden Objakle in dSeses Projekl einfigen:

= Ein programmiebares Gerbl, wie unlen sagegelean

Einen Programmbausteis PLC_PRG In der usten angegehenen Programmisrspracke
- Eine Tyklische Task, dig PLC_PRG sofruft

Eine Referens auf die neueste Version der Scandardbibliathek

Gerst NE152 (Latn Automaton) =
PLC_PRG Ine | wontaktplan (K08) il
st

Abbildung 38: Standardprojekt einstellen

P Bestatigen Sie die angezeigten Informationen zur SPS mit ,, OK".

Das Gerat wird im Projekt eingetragen.

5.4.2 CAN-Manager einbinden

Um eine Kommunikation Uber CANopen zu ermoglichen, fuhren Sie folgende
Schritte aus:
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» \Wahlen Sie im Fenster ,,Gerate” das zuvor ausgewahlte Gerat aus, z.B.
.Device(XC-152)".

» Offnen Sie mit Mausklick rechts das Kontextmeni und wahlen Sie
<Gerat anhangen...>.

Das Fenster ,Gerat anhangen” 6ffnet. Dieses Fenster kann geoffnet bleiben.

» \Wahlen Sie als Feldbus <CANbus | CANbus | Gerat anhangen>.
Der Feldbus wird im Konfigurationsbaum angezeigt.

= 9 anoon_ copsses.? -
= (3 pevice (0158
] 5P dansk
= £} apphcatian
i Bibiothelsverwalter
(=] PLc_pra PRE)
= |5 Taskeerfiguraton
= & manTask
&) pc_pro
T Canbus Canis)

Abbildung 39: Konfigurationsbaum mit ausgewahltem Bussystem

» Klicken Sie auf die Bezeichnung ,,CANbus (CANbus)“und wahlen Sie aus
dem Kontextmenu <Gerat anhangen>.

Das Fenster , Gerat anhangen” 6ffnet oder ist immer noch geoffnet.

» Wahlen Sie <Feldbusse | CANopen | CANopenManager | CANopen
Manager | Gerat anhangen>.

3 Gerdl anhéngen *

Hame: |(CANopen_Marager

Aktion:
{8 Gerst anhangen () Gerst sinfugen (") Gerat aktuslisieren
Teichendnige & sine Volteximuxche, Hersteller;  cals Hargtalars o
Mame Hersteller Version Bescheeibumng
= El] = T
L T

= &Il CANsperManager
[0 caropen Manacer  Eaton Automaton D500 CAMGDen Mansger
# K Lokales Ger i
+ [ rasy-neT
+ S 119

E Mech Kateqonen gruppieren |:| Alle versionen anzeigen (s fur Dogeatan) |:|'u'¢raltm WErSIORER |

@ Naimse: CANGDEN Manager
Hersteler: Eabon Automation
Kateguren: CAHopenbanager
Version: 1.5.10.0 -
Beslelnummern ﬁ
e
Beschreibung: CaMopen Manager

Anhingen des ausgrwihiten Gersts als ketries “Kind™ von
CANbus

i [Se kdnnen einen anderen Zlelgeratknoten im Navigator asswihlen, salange dieses Fenster
qeadfnat ist)

e

Abbildung 40: Fenster ,Gerat einhangen”

Das Device ist als CANopen Manager konfiguriert.
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[l AN CODESYE-T bl
= [ Device (6153
= WM ook
= £} applhication
D Bitinbsver vt
H¥] PLC_PRG (PRE)
= [H Tasdurfouraton
& ManTask
&) mc_pas
= [ Candus (Canbus)
i caropen mMansger (CANopen Manager)

Abbildung 41: Fenster ,Gerate” mit CAN-Manager im Konfigurationsbaum

» Doppelklicken Sie auf CANopen_Manager (CANopen Manager).
» Kontrollieren Sie die Einstellungen auf der Registerkarte ,,CANopen
Manager”.

— Die ,Node ID" des CAN-Managers muss im Bereich 1 bis 127 lie-
gen und darf nur einmal im gesamten Netzwerk vergeben wer-
den.

— Die aktive Funktion , Autostart CANopenManager” startet den
CANopen Manager automatisch (geht auf OPERATIONAL) nach-
dem alle obligatorischen Slaves bereit sind. Ist die Option deakti-
viert, muss der CANopen Manager von der Applikation gestartet
werden.

— Die aktive Funktion , Slaves starten” bewirkt ein Starten der Sla-
ves durch den CANopen Manager. Ansonsten mussen die Slaves
von der Applikation gestartet werden.

% Detaillierte Informationen finden Sie in der Onlinehilfe zu CODE-
SYS, aufrufbar mit der Funktionstaste <F1>.

7] caMcpen Manager X

allgemein
| grmel Allgermiin
CANapen EfA-Abbild Hede-1D: i L Ensfiguratian prifen und korrigieren... cn" Talr m
A e
Antug ] Butestart CaMnpenManager [ Pallen aptianalerslaves
Tnfcermatio E Slaves starten NAT Epnleryerhalien: | Slave nestarten W

|:| NMT Sart All [eenn méghch)
Guarding
] Heartheat-Pradesing aktivieres

Muode-ID; 1

Producer Time (me): 200

4 Sync 4 TIME
[ syne-fraducing aktrieren [ TiME-Froducing aktivigren
C08-0 {Mex): 1h= 1) = CO8-I0 {Med: L= (100 =
Cyde Peniod (ps): 100000 = Producer Time (ms): | 1000 =

window Length (us):

|:| Syne-Cansuming aklivieren

Abbildung 42: CAN Parameter des CANopen Managers
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Baudrate des CANopen Managers einstellen

Die Baudrate des CANopen Managers (hier: XC-152) und des CANopen
Devices (hier: XN-312-GW-CAN) muss Ubereinstimmen.

Das Kriterium zur Auswahl der geeigneten Ubertragungsrate ist die maxi-
male Buslange (= Abschnitt ,2.8.1 Maximale Leitungslange”, Seite 40).

Die Einstellung der Ubertragungsrate des XN-312-GW-CAN erfolgt tber
DIP-Schalter (=> Abschnitt ,1.5.2 Datenubertragungsrate”).

Die Einstellung der Ubertragungsrate des CANopen Managers nehmen Sie
folgendermalien vor:

» Doppelklicken Sie im Konfigurationsbaum ,,Gerate” auf <CANbus (CAN-
bus)>.

» \Wahlen Sie auf der Registerkarte ,,CANbus:"” die Baudrate aus, z.B.
<125000>.

4] CANbus x

Allgermen
allgemein

CaAMNhars Bla-Ahhild [ra——

>t CAN

HRalwy Baudrate (kbits/s) h 2 5000|

Infarmatsan

Abbildung 43: Baudrate des CANopen Managers

% Detaillierte Informationen finden Sie in der Onlinehilfe zu
CODESYS, aufrufbar mit der Funktionstaste <F1>.

5.4.3 CANopen-Devices einbinden
» Zum Einbinden des CANopen-Devices XN-312-GW-CAN in Ihre Konfigu-
ration, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Bezeichnung
.CANopen Manager (CANopen Manager)":
» Wahlen Sie dann <Gerat anhangen...>.

Die Liste zeigt alle konfigurierbaren Devices:

Dechantoioe S aine voltestsuche Hersteller: o ARe Hergbeler = -
Marme Hersteller Versien e
i Eusc-SWD-CaN Eaton Industries GmbH Foerviaon = 16 £ 00000000, Fie
j W -3 1200 -CAN Eaton Atsmabon Reision = LSS00000000, Fls
'_._I M-I 124 -CAN Eabon Automalbon Rl wigaor = DL ST, Fist
(@ 1-Ew-cAMOPEN Ealon Automalion Foerviaon = 16 £ 00040004, Fie’
'_] WM -GWER SCANOPEN Eaton Aytsmabon Ritsions b5 SO00-0017, Pl
_'_.j WHE -GWER -CANOPEN Eaton Aytsmabon Rivtsions b5 SO00-0017, Pl =

L »

Abbildung 44: CANopen-Device anhangen

» Markieren Sie das entsprechende CANopen-Device.
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» Wahlen Sie <Gerat einfligen>.
Das selektierte CANopen-Device wird in den Konfigurationsbaum im Fenster
.QGerate” eingeflugt.

» Sollten die betreffenden CAN-Slaves nicht in der Liste aufgefuhrt sein,
aktualisieren Sie |hre Version X-SOFT-CODESYS-3 oder laden Sie die
zugehorige EDS-Datei, => Abschnitt ,4.2 Projektspezifische EDS-
Datei”, Seite 58.

Updates und EDS-Dateien finden Sie auf unserer Homepage im
Downloadcenter => Seite 445.

5.4.4 XN312-Gateway konfigurieren

Kontrollieren Sie die Einstellungen fur die Parameter des CANopen-Device.
Node-ID

» Doppelklicken Sie im Konfigurationsbaum ,, Gerate” auf den
ausgewahlten CANopen-Device, z.B. ,XN_312_GW_CAN (XN-312-GW-
CAN)".

» \Wahlen Sie auf der Registerkarte ,CANopen Remote Device":

* Die ,Node-ID" des Devices
— wird mit DIP-Schaltern auf Gerat eingestellt,
— muss im Bereich 1 bis 31 liegen
— und darf nur einmal im gesamten Netzwerk vergeben werden.

% Vergleichen Sie die mit den DIP-Schaltern eingestellte Node-ID
mit der Node-ID auf der Registerkarte!
Passen Sie die Node-ID gegebenenfalls an!

5.4.4.1 XN-322-Scheibenmodule zusammenstellen

» Zur Konfiguration des Systemblocks klicken Sie im Konfigurationsbaum
.Gerate” mit der rechten Maustaste auf das CANopen-Device, z.B.
SXN_312_GW_CAN (XN-312-GW-CAN)".

» \Wahlen Sie dann <Gerat anhangen>.

Das Fenster ,Gerat anhangen” 6ffnet oder ist immer noch gedffnet. Es zeigt
eine Liste mit allen konfigurierbaren XN300 Scheibenmodulen an.
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|2!>_'lrl|l.-'i.|u I e Vollesliuche Hersteller: | cals Hersteler s o
Mame Hersteller Yersian B
= 4 verscedene

(i 304-322- s0T-TERT Eabon Aulomation Poevasion = 16, 000000000, Fletemm=1.3  Cf|
3 Loy Bl v a Bl i) Enkon Aurmmation Rorvision = 16500000000, Flrtersnns=1.3 L'
_ﬂ NN-JEZ-LR00-F00 LCaton Aurtomabon Fovgon = 1600000000, Fleverson=1.3 o
ﬂ W3- ECNT-B0I0 Ea%an Aulomation Roevisicn = 16 800000000, FleVerson=1.3 =
3 W37 ICD-B35 Enkon Aurmmation Rorvision = 16500000000, Flrtersnns=1.3 L'
_ﬂ M- 2~ 2001 -FLNT LCaton Aurtomabon Fovgon = 1600000000, Fleverson=1.3 L)
(@ 34-322-200090 Eabon Aulomation Poevasion = 16, 000000000, Fletemm=1.3  Cf|
i w32 200008 Eaton Automation Roevision= 1600000000, Fietrason=1.3 O
3 W30 0 M Enkon Aurmmation Rorvision = 16500000000, Flrtersnns=1.3 L'
_ﬂ MMN-JEE-2551 LCaton Aurtomabon Fovgon = 1600000000, Fleverson=1.3 o
i 30240080 Eabon Aulomation Poevasion = 16, 000000000, Fletemm=1.3  Cf|
3 W3- TATUPT Enkon Aurmmation Rorvision = 16500000000, Flrtersnns=1.3 L'
_ﬂ NM-JZZ-gAl-0 LCaton Aurtomabon Fovgon = 1600000000, Fleverson=1.3 o
i x-322-8M10-02 Eabon Aulomation Poevasion = 16, 000000000, Fletemm=1.3  Cf|
3 W33 -RA0-LG Enkon Aurmmation Rorvision = 16500000000, Flrtersnns=1.3 L'
£ *
|| Hack Kategarien greppieres [ ] alle Versianen anzeigen (nur filr Bxperten) | ] Vieraleete Versioses;

Abbildung 45: Fenster ,Gerat anhdngen” zur CAN Modulauswahl flr das CANopen-Devices
(hier: XN-312-GW-CAN)

» Wahlen Sie das gewlnschte I/O-Scheibenmodul aus, z.B. ,,XN-322-20DI-
PCNT".
» Wahlen Sie dann <Gerat einflgen>.

Das 1/0O-Scheibenmodul ist im Konfigurationsbaum ,,Gerate” eingefligt.
% Die Reihenfolge der I/O-Scheibenmodule im

Konfigurationsbaum kann mit Drag&Drop beliebig geandert
werden.

Es kdnnen maximal 32 1/0O-Scheibenmodule an das CANopen-Device
angehangt werden.

Gerkte - 8 X
[ ANRK) CODERIS-T [=
= @ tewvior ic153)
= Bl wsLogh
2 Application
i) roithekmueraizer
9] Puc PR (PR
3 Taskboritir aton
= B MainTask
&) me_pas
= [ canus (CANSuS)
H chtupen_Mansger (CANooen_Mareger)
= [J] _212_GW_CaN (N-312-GW-CAM)
ﬂ MM J22 004 PONT (NN-322-2001410NT)
[ »M_322_1800_POS (N-322-1600-P05)
[0 am_322_sam0_U2 (N-222-8A10413)
ﬂ MM_J22 10A1 TORT (NPd-J3EE-D0AL-TERT)

Abbildung 46: Konfigurationsbaum ,Gerate”
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5.4.4.2 Automatisches PDO-Mapping
Standardgemal? ist automatisches PDO-Mapping aktiviert. Es werden fur
jedes I/O-Scheibenmodul bestimmte Prozessdaten defaultmafiig in PDOs
gemappt. Welche Prozessdaten das sind, kann in Kapitel
—> Kapitel 7 ,,Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule”,
Seite 111 in der zugehorigen Tabelle fur produktspezifische CANopen
Objekte und herstellerspezifische Objekte entnommen werden.

) mm_3nz_ow_caN x

Allgemein 'dlgemelﬂ
i HNode-1D e E el
: » CANopen

Snos [ Experten-Einstellangen B Aatokenli, PDO-Mapping

CANopen EfA-Abbild
Modeguardn
Eatus g ' g
Emergency TIME

Efonsll o Priifumgen batirn Start

Abbildung 47: Registerkarte ,,CANopen Remote Device"; automatisches PDO-Mapping ist
aktiviert

» Offnen Sie das Register ,PDOs (Process Data Object)” und priifen Sie,
ob alle Prozessdaten der I/O-Scheibenmodule beim automatischen
Mapping berlcksichtigt wurden.

o 113 GW_rAN x

o g FEES St w o G et P [oker = i
oo L d - o = - ; : ]
Ve breis Etimgth [Yre— Cheprit Barmgh
Chbng Bk BESAE # LRI BrormePdoPam  TE8HS (IN000ID: 1603200 16 w IGETSI0: Trasmil Pdeeram 168183 (SROTEED S 160188 34
Witz
» LERIEIL: ArorhefleParm 1000 [IR0D0ID 168300
B  IEEISE1: Trasssmi Pldefarars 188090 [HVODIED s 1R8080 &4

o+ UREIBEN Trassrsl Plefaramm 180581 (SO0 180388 &0
= IGNIBEN Trassr Plefarar 1604601 (SRODEEDS 160488 54

o LR 1854 Trassmi Pdafaram 1480107 ($NO0EID 148000 X2

Abbildung 48: Mappingtabelle Registerkarte ,,PDOs (Process Data Object)”

Sind nicht alle Prozessdaten der I/O-Scheibenmodule bertcksichtigt worden,
muss manuell gemappt werden.
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Grenzen des automatischen Mappings

Werden dem CANopen-Device |/O-Scheibenmodule angehangt, so werden
die Adressen automatisch vergeben. Produktspezifische Objekte der
I/O-Scheibenmodule werden automatisch gemappt im Gegensatz zu den
herstellerspezifischen Objekten. Von den verfligbaren 24 TxPDOs und 24
RxPDOs werden automatisch 16 PDOs gemappt: 12 PDO fur analog und 4
PDOs fir digitale Signale. Ein PDO enthalt maximal 8 Byte Prozessdaten.
Das automatische PDO-Mapping bei XSOFT-CODESYS-3 wird allerdings
begrenzt sobald folgende Systemkonfiguration erreicht ist:

¢ maximale Anzahl der PDOs richtet sich nach der vom Gateway
unterstutzten PDO-Anzahl, siehe => Abschnitt ,, 10 Anhang”, Seite 440.
maximal 256 (32 Bytes) digitalen Eingangskanalen mit jeweils 1 Bit
maximal 256 (32 Bytes) digitalen Ausgangskanalen mit jeweils 1 Bit
maximal 48 (48 Worte) analogen Eingangskanalen mit jeweils 2 Byte
maximal 48 (48 Worte) analogen Ausgangskanalen mit jeweils 2 Byte

e  kein Technologie-Modul

Dieses defaultmallige ,,Mappen” und Aktivieren der Prozessdaten ist nach
dem Communication Profile CiA DS-301 spezifiziert.

Digitale Werte werden byteweise gemappt und analoge Werte wortweise.

% Ist die XN300-Station mit mehr Eingangs- oder Ausgangskana-
len ausgestattet als oben aufgelistet oder beinhaltet sie Techno-
logiemodule, mUssen die Prozessdatenobjekte manuell freige-
schaltet werden (=> Kapitel 5 ,, Steuerung mit Gateway Uber
CODESYS koppeln”, Seite 67).

5.4.4.3 Manuelles Mapping
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Einige XN300 Scheibenmodule stellen Informationen zur Verfigung, die
manuell in freie PDOs gemappt werden mussen. Welche das sind, finden Sie
tabellarisch aufgelistet fur jedes XN300 Scheibenmodul im jeweiligen
Unterkapitel von => Abschnitt ,, 7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300
Scheibenmodule”, Seite 111. Fur XN322-20DI-PD finden Sie diese
Information zum Beispiel in Unbekannte Quelle des Querverweises.

In diesem Fall oder wenn Sie die Belegung der PDOs andern moéchten, muss
ein manuelles Mapping durchgefihrt werden. Im folgenden Beispiel wird ein
weiteres PDO hinzugefligt und die Prozessdaten des Counters von
XN-322-20DI-CNT in die Mappingtabelle aufgenommen.

% Detaillierte Informationen finden Sie in folgenden Dokumenten:
¢ Handbuch lhres Konfigurationstools
e Onlinehilfe zu CODESYS, aufrufbar mit der Funktionstaste
<F1>
e Systembeschreibung CiA Draft Standard DSP30
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5 Steuerung mit Gateway uber CODESYS koppeln
5.4 Mit XSOFT-CODESYS-3 konfigurieren

» Fuhren Sie am besten zunachst das Default-Mapping durch und hangen
Sie die I0-Scheibenmodule als Gerate an das CANopen-Device an,
—> Abschnitt ,,5.4.4.2 Automatisches PDO-Mapping”.

Auf manuelles Mapping umschalten
Um auf manuelles Mapping umzuschalten, gehen Sie folgendermalen vor:

» Doppelklicken Sie das CANopen-Device und wahlen Sie das Register
. CANopen Remote Device”.

P Aktivieren Sie das Kontrollkastchen ,Experteneinstellungen” durch Hak-
chen.

» Entfernen Sie das Hakchen in Kontrollkastchen ,, Autokonfig. PDO-Map-
ping” durch Klick.

» Wechseln Sie in das Register ,,PDOs (Process Data Objects)”.

PDO manuell hinzufiigen

In der linken Fensterhalfte werden die Empfangs-PDOs (RPDOs) angezeigt,
auf der rechten Fensterhalfte die Sende-PDOs (TPDOs).

» Bei Bedarf kann ein neues PDO durch Klick auf die Schaltflache ,,PDO
hinzufligen"” erganzt werden.
Die maximale Anzahl von 16 RPDOs und 16 TPDOs darf dabei nicht
Uberschritten werden. Ansonsten erfolgt eine Fehlermeldung.

» Doppelklicken Sie auf ein hinzugeftuigtes PDO und definieren Sie dessen
Eigenschaften, z.B. ,, TransmitPdoParameter”.

PRO-Exgenschallen -
COE-T0: MODETD + L3820 LA AT
= 160382 (B4)
Spenret (x 100 =) 1]
Uberlragungsiyo amyrchren - Geritepoofil (Typ 255)

Anzahl der Syncs:

Ergigrastait {x 1ms)k a

|Z Versbeilesg durch CANogen-Manager

Abbildung 49: Ubertragungstyp des manuell gemappten PDOs festlegen

Prozessdaten fiir PDO festlegen

» Markieren Sie das entsprechende PDO, z.B. , TransmitPdoParameter”

» Klicken Sie auf die Schaltflache ,, Mapping hinzufigen”.

» Wahlen Sie aus dem Fenster , Element aus dem Objektverzeichnis
auswahlen” das gewulnschte Element aus, z.B.
.Counter1:XN_322_20DI_PCNT"

» Bestatigen Sie mit ,OK".

Das entsprechende Element wurde in das PDO aufgenommen.
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5.4 Mit XSOFT-CODESYS-3 konfigurieren

Hame Cibgedt Etlen.

w 1621801 TransmitPdoP 102282 ($NODLIDH 168 b4
FWORD : ¥N_322_8AID U2 1676401:16501 1%
FWORD = XN_322_8AK0_L2 1&s6401r1&202 15
FWORD = XN_322_AAK_LZ 1&s6401r18203 15
EWORD - XN_J22 HALND U2 1L=pE)l: 10204 15

v 1621802 TransmilPdeP 162382 (SNODEID+162 B
Caunter] @ XN_323_JODT_PC 1623023018201 &

Abbildung 50: Manuell hinzugefligtes TPDO mit Prozessdaten von Counter 1

5.4.5 Anpassen der Gerateinitialisierung

77

Die Registerkarte ,,Service Data Object” zeigt die SDO-Objekte die beim
Start auf das Gateway geschrieben werden. Fir manche XN300
Scheibenmodule lassen sich zusatzlich Parameterwerte voreinstellen. Im
folgenden Beispiel soll ein Analogeingangs des |O-Scheibenmoduls
XN_322_10AI_TEKT freigeschaltet werden.

Um Parameterwerte fur die Voreinstellung zu dndern, gehen Sie
folgendermalien vor:

» Doppelklicken Sie auf das CANopen-Device,

z.B. . XN_312_GW_CAN (XN-312-GW-CAN)".
» Offnen Sie Register ,SDOs (Service Data Object)”.
» Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Neu...”.

Es wird eine Liste aller zur Verfigung stehenden SDO-Objekte angezeigt.

tlement aus dem Qbyjeklvercechns suswihlen *
Indexubimdes Mame Lugrilfstyp Datentyp Man ™
*= 1S Liserd EDCarvinal

1525005 1L=0) Actrraton Fabonvanants Mode R USINT o]
16 £4006: 16200 INTERNAL _CS_MC R UDINT
* 164007 INTERNAL M1 _MC
1525004 1L=00) ENTLRMAL i MO R LOENT o]
- 1554020 Conmber ModeRlegs ber
= 16z5040 SrnsarTypeSelestChannel 12
S16=01 SensorTypesalectChannall 2 : XN_J22_I0AL TEKT W UISINT (1]
- 15r50A1 oo TypeSeleciCharmel_4
= 15Z5047 SensarTypeSelestChannelS_5
*  1L=Had SensorTypesahsciChannsr 8
& 1505004 RelerercelnpiSelec]l
= |&=5080 Analnginputtelrrtion
* L= FiterConfigChannsl 1
& 1505082 Fiter ComfigCharmel2
= 1625083 FlterConfigChannel3 o
: - e m s
Namr: CrnsnrTypeSeecthanned1_2 : ¥N_372_10AT_TERT
Indec 1GE5080 = Bat-Lange: 9 =
Subindes: 1E=1 - Wert: 1=
5] | b

Abbildung 51: Liste aller verfigbaren SDO-Objekte

» \Wahlen Sie das SDO-Objekt aus, welches zusatzlich bei der
Gerateinitialisierung Ubertragen werden soll, z.B.
~SensorTypeSelectChannel1_2 : XN_322_10AI_TEKT".
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5 Steuerung mit Gateway uber CODESYS koppeln
5.4 Mit XSOFT-CODESYS-3 konfigurieren

» Geben Sie im Feld ,,Wert"” den gewunschten Default-Wert ein, z.B. ,,1".

% In Register ,,SDOs (Service Data Object)” werden angepasste
Werte zur Gerateinitialisierung schwarz angezeigt und Standard-
werte grau.

5.4.6 Bibliotheken einbinden fiir CANopen-Kommunikation

StandardmaRig werden nach Einfligen des CAN-Masters und dem erstmali-
gen Kompilieren des Projektes samtliche flr die CANopen Kommunikation
bendtigten Bibliotheken automatisch eingefugt.

9 Detaillierte Informationen finden Sie in der Dokumentation der
entsprechenden Steuerung.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com 78



6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN

6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN

CANopen kennt drei unterschiedliche Arten von Objekten:

1. Standardobjekte nach CiA301

2. Herstellerspezifische Objekte (2000 — 5FFF), z.B. Einstellung aller
Parameter des Gerates z.B. Node-ID

3. Profilspezifische Objekte nach CiA401 (6000 — 7FFF); diese Objekte
sorgen fur das Defaultmapping, wenn der Anwender kein Mapping
verwendet.
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6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN
6.1 Ubersicht {iber die Objekte 0x1000 bis Ox1AFF

6.1 Ubersicht iiber die Objekte 0x1000 bis 0x1AFF

In der folgenden Tabelle finden Sie eine Ubersicht (iber alle von
XN-312-GW-CAN unterstutzten Objekte.

Die Eintrage im spezifischen Bereich des CANopen Objektverzeichnis
werden statisch angelegt. Sie befinden sich in den Indizes 0x1000 bis
0x1FFFund sind Uber einen SDO-Zugriff zu erreichen, sobald das Gateway an
der CAN-Kommunikation teilnimmt.

Weitere Informationen Uber die Art und Verwendung der aufgelisteten
CANopen-spezifischen Eintrage im Objektverzeichnis konnen in /CiA301/
nachgelesen werden.Gesamtubersicht Uber alle Objekte

Index Seite Name

1000hex —> Seite 83 Objekt 1000hex Device Type (Deviceprofilnummer + Zusatzinfor-
mation)

1001 hex —> Seite 93 Objekt 1001hex Error Register

1003hex —> Seite 94 Objekt 1003hex Error History

1005hex —> Seite 98 Objekt 1005hex Sync COB-ID

1008hex —> Seite 83 Objekt 1008hex Device Name

1009hex —> Seite 84 Objekt 1009hex Manufacturer Hardware Version

100Ahex —> Seite 84 Objekt 100Ahex Manufacturer Software Version

100Chex —> Seite 95 Objekt 100Chex Guard Time

100Dhex —> Seite 95 Objekt 100Dhex Life Time Factor

1014hex —> Seite 99 Objekt 1014hex Emcy COB-ID

1016hex —> Seite 84 Objekt 1016hex Consumer Heartbeat Time

1017 hex —> Seite 97 Objekt 1017hex Producer Heartbeat Time

1018hex —> Seite 84 Objekt 1018hex Identity Object

1027 hex —> Seite 100 Module Identification Number (Object 0x1027)

1029hex —> Seite 94 Objekt 1029hex Error Behaviour Object/Communication Error (rw)

1200hex —> Seite 100 Objekt 1200hexServer SDO Parameter

1400hex bis —> Seite 101 Objekte 1400hex bis 140Fhex Receive PDO Parameter

140Fhex

1600hex bis —> Seite 103 Objekte 1600hex bis 160Fhex Receive PDO Mapping Parameter

160Fhex

1800nex bis —> Seite 106 Objekte 1800hex bis 180Fhex Transmit PDO Parameter

180Fhex

1AQ00ex bis —> Seite 109 Objekte 1AQ00hex bis 1AQFhex Transmit PDO Mapping Parameter

1AOFhex

Die}_Bgschreibung der folgenden Objekte sind in den Benutzerhandbiichern zu den XN-322-Scheibenmodulen

zu finden

Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick iiber die unterstiitzten Eintrage im
Object dictionary, die durch das Communication Profile CiA DS-301 definiert
sind.
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6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN
6.1 Ubersicht {iber die Objekte 0x1000 bis Ox1AFF

Die Spalte Index (hex) beschreibt die Position des Eintrages im
Objektverzeichnis.

Die Spalte Objekt zeigt den Typ des Objekts.

Die Spalte Name zeigt einen vordefinierten symbolischen Namen fur den
Eintrag.

Die Spalte Typ zeigt den in CiA DS-301 vordefinierten Datentyp des
Eintrages an.

Die Spalte Zugriff zeigt die Zugriffsmadglichkeiten auf den Eintrag an. Dabei

gilt:

* rw (read/write) = lesen und schreiben

* rww (read/write/write) = lesen und schreiben fir SDOs, nur schreiben
far PDOs

e ro (read only) = nur lesen

e wo (write only) = nur schreiben

* const (constant) = konstant / nur lesen

Die Spalte M/O zeigt an, ob der Eintrag Pflicht (Mandatory) oder Option
(Optional) ist.

Tabelle 3:  Objektlbersicht fur das Kommunikationsprofil

Index Objekt Name Art Zugriff M/0
(hex)

1000hex VAR device type Unsigned32 const M
1007 hex ARRAY error register Unsigned8 ro M
1003hex error history Unsigned32 M
1005hex VAR COB-ID Sync-Message Unsigned32 w 0
1008hex VAR manufacturer device name Vis-String const 0
1009hex VAR manufacturer hardware version  Vis-String const 0
100Anex VAR manufacturer software version  Vis-String const 0
100Chex VAR Guard time Unsigned16 w 0
100Dpex VAR life time factor Unsigned8 w 0
1014hex VAR COB-ID Emergency Unsigned32 w 0
1016hex ARRAY Consumer Heartbeat Time Unsigned16 w 0
1017hex VAR Producer Heartbeat Time Unsigned16 w 0
1018hex RECORD Identity Objekt Identity ro 0
1027 hex ARRAY Module List Unsigned16 1o M
1029hex error behaviour object w

Server SDO Parameter (22;¢,)

1200nex RECORD 1. Server SDO Parameter SDOParameter 1o 0
Receive PDO Communication Parameter (20y)

1400nex RECORD 1. receive PDO Parameter PDOCommPar w

1401 hex RECORD 2. receive PDO Parameter PDOCommPar w

1402hex RECORD 3. receive PDO Parameter PDOCommPar w
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6.1 Ubersicht {iber die Objekte 0x1000 bis Ox1AFF

Index Objekt Name Art Zugriff M/0
(hex)

140Fpex RECORD 16. receive PDO Parameter PDOCommPar w 0
Receive PDO Mapping Parameter (21},c,)

1600nex ARRAY 1. receive PDO mapping PDOMapping rw

1607 hex ARRAY 2. receive PDO mapping PDOMapping rw

1602hex ARRAY 3. receive PDO mapping PDOMapping rw

160Fhex ARRAY 16. receive PDO mapping PDOMapping rw 0
Transmit PDO Communication Parameter (20;,)

1800hex RECORD 1. transmit PDO Parameter PDOCommPar w

1807 hex RECORD 2. transmit PDO Parameter PDOCommPar rw

1802hex RECORD 3. transmit PDO Parameter PDOCommPar rw

180Fex RECORD 32. transmit PDO Parameter PDOCommPar w 0
Transmit PDO Mapping Parameter (21,04)

1A00ex ARRAY 1. transmit PDO mapping PDOMapping rw

1A0hex ARRAY 2. transmit PDO mapping PDOMapping rw

1A0Zhex ARRAY 3. transmit PDO mapping PDOMapping rw

1AOFhex ARRAY 32. transmit PDO mapping PDOMapping rw 0
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6.2 Informationen iiber die XN300-Station

6.2.1 Objekt 1000, Device Type
Das Objekt 1000nhex beinhaltet den Typ und die Funktion der XN300
Systemblocks.

Der Wert 008F 0191hex sagt aus, dass das Profil gemaR CiA 401 Draft
Standard Proposal.unterstitzt wird.

Tabelle 4:  Objekt 1000nex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Art des Geréates

Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00nex Unsigned32

Access Sub-Index 00hex ro

Default-Wert Sub-Index 00hex 008F0191hex

XN-312-GW_CAN

6.2.2 Objekt 1008p,ex Device Name
Das Objekt 1008nhex enthéalt den herstellerspezifischen Geratenamen.

Tabelle 5:  Objekt 1008nex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Device Name

Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00ex Visible String

Access Sub-Index 00hex ro

Default-Wert XN-312-GW_CAN Sub-Index 00hex —
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6.2.3 Objekt 1009,ex Manufacturer

6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN

Hardware Version

6.2 Informationen Uber die XN300-Station

Das Objekt 1009nhex enthélt die Bezeichnung der Hardware Version.

Tabelle 6: Objekt 1009nhex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert

Name Manufacturer Hardware Version
Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00nex Visible String

Access Sub-Index 00hex ro

Default-Wert XN-312-GW-CAN

Sub-Index 00hex

XN-GW-CANopen

—_

Die Werte-Beschreibung entspricht dem Auslieferungsstand zur
Zeit der Drucklegung dieser Product description.

6.2.4 Objekt 100ALex Manufacturer Software Version
Das Objekt 100Anex enthalt die Bezeichnung der Software Version.

Tabelle 7:  Objekt 100Anex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert

Name Manufacturer Software Version
Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00pex Visible String

Access Sub-Index 00hex ro

Default-Wert XN-312-GW-CAN

Sub-Index 00hex

—_

Die Werte-Beschreibung entspricht dem Auslieferungsstand zur
Zeit der Drucklegung dieser Product description.

6.2.5 Objekt 1018pex Identity Object

Das Objekt 1018phex beinhaltet generelle Informationen Gber das
XN-312-Gateway.

Die Vendor-ID (Sub-Index 01nex) ist eine einmalige, den Hersteller genau
identifizierende ID. Der herstellerspezifische Produkt-Code (Sub-Index 02hex)

identifiziert eine spezifische Gerateversion.

Die herstellerspezifische Revisionsnummer (Sub-Index 03hex) besteht aus
einer Haupt-Revisionsnummer und einer Unter-Revisionsnummer. Die
Haupt-Revisionsnummer bestimmt ein spezielles CANopen-Verhalten. Wird
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6.2 Informationen tiber die XN300-Station

die CANopen-Funktionalitat erweitert, muss die Haupt-Revisionsnummer
erhoht werden. Die Unter-Revisionsnummer identifiziert verschiedene Ver-
sionen mit dem gleichen CANopen-Verhalten.

Tabelle 8:  Objekt 1018nhex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Identity Objekt
Object Code RECORD
PDO-Mapping Nein
Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned8
Sub-Index 01hex bis 04ex Unsigned32
Access Sub-Index 00hex ro
Sub-Index 01hgx bis 04pex ro
Funktion Sub-Index 00hex number of entries
Sub-Index 01hex Hersteller ID
Sub-Index 02hex Produkt-Code (hier:Bestellnummer)
Sub-Index 03hex Revisionsnummer
Sub-Index 04hex Serial number
Default-Wert Sub-Index 00hex Nein
KN-312-GW-CAN Sub-Index 01pex 0x1C7hex
Sub-Index 02hex Bestellnummer:
178782
XN-312--GW-CAN
Sub-Index 03hex Revisionsnummern':
0x010100A5 = V1.01.165¢e;
Sub-Index 04nex Nein

1) Die Revisionsnummern sind zum Erscheinungsdatum dieser Product description aktuell.

Revisionsnummer

Die Revisionsnummer entspricht zum Erscheinungsdatum dieses Handbu-
ches der aktuellen Software-Version. Die Revisionsnummer hat folgendes
Format:

Format: OxMMmmRRRR

e MM = Hauptversion,
e mm = Unterversion,
* RRRR = Build / Revision

Tabelle 9:  Bit-Struktur fur Revisionsnummer

Bitwertigkeit MSB LSB

Bit 31...24 23...16 15...0

Description Haupt-Revisionsnummer Unter-Revisionsnummer Build / Revision
Beispiel 0000 0001 0000 0001 0000 0000 1010 0101
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6.2 Informationen uber die XN300-Station

6.2.6 Module Identification Number (Object 0x1027)

Das Objekt 0x1027 enthalt die Modulkennungen aller vorhandenen XN300
Scheibenmodule eines XN300 Systemblocks.

In Sub-Index 00hex ist die Anzahl der aufgelisteten Module abgelegt.

Die aufeinanderfolgenden Sub-Indizes 01hex = Nh = 1Fpex (31 dez)
beschreiben die entsprechenden XN-322-Scheibenmodule in der
Reihenfolge, in der sie in der XN300-Station montiert sind. Jeder Eintrag
enthalt eine Nummer, die das jeweilige Modul identifiziert.

—_—

Diese ldentifizierungs-Nummer gibt es einmal fur jeden Typ von
XN-322-Scheibenmodulen.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Module Identification Number [MxSubExt1027]
— ParameterName=ModulelD
Description ModulelD ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO DefaultValue=<default>
Data-Type UNSIGNED16 PDOMapping=0
Count=1
Sub-Index 00: Count of Module Identification Numbers
01 ... 1Fhex: Module position
Access ro
Default-Wert <defaultger
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o [aa]
2 G
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XN300 Scheibenmodul Default-Wert <default>
dezimal
XN-322-20DI-PD 8001 dez
XN-322-20DI-PCNT 80024e;
XN-322-20DI-PF 8003e;
XN-322-12D0-P17 8004e;
XN-322-16D0-P05 8005e;
XN-322-2DMS-WM 8006e;
XN-322-4A1-PTNI 8007 de;
XN-322--7A1-U2PT 80084e;
XN-322-8Al-| 80094e;
XN-322-10AI-TEKT 80104e;
XN-322-8A10-U2 8011dez
XN-322-8AI0-| 80124e;
XN-322-8A0-U2 8013hex
XN-322-1DCD-B35 8014de;
XN-322-1CNT-8DIO: 8015dez
XN-322-2SS| 8016e;
XN-322-4D0-RNO 80184ez
XN-322-20DI-ND 80194ez
XN-322-16DI-PD 80204e;
XN-322-8DI-PD 8021 ez
XN-322-16DI0-PD05 80224e;
XN-322-16DI0-PC05 8023 ez
XN-322-8DI10-PD05 8024e;
XN-322-8D0-P05 8025e;
XN-322-4A10-U2 8026e;
XN-322-4A10-| 8027 dez
XN-322-16MI0-DIOAI 8028e;
XN-322-5D0-RCO 80294e;
XN-322-4A0-Ul 8030dez
XN-322-2SI-RS 8032¢e;
XN-322-8AI-PTKT 8033 ez
XN-322-2PWM 8034e;
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6.2 Informationen uber die XN300-Station

6.2.7 Serial Number XN-312-CANopen (Object 0x4000)

Uber das Objekt 0x4000 ist die Seriennummer des Gateways XN-312-GW-
CAN durch den SDO Zugriff auslesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert17 EDS

Name Serial Number XN-312-CANopen ParameterName=SerialNumber XN-312-CANopen
ObjectType=0x7

Description SerialNumber XN-312-CANopen DataType=0x09

Object Code VAR AccessType=const
5 PDOMapping=0

Mapping SDO

Data-Type Visible String (max.12Byte)

Access const

6.2.8 Serial Number (Object 0x4001)

Uber das Objekt 0x4001 ist die Seriennummer der XN300 Scheibenmodule
durch den SDO Zugriff auslesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert17 EDS
Name Serial Number [MxSubExt4001]
Descrinti SerialNumb ParameterName=SerialNumber
escription erialNumber ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x09
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type Visible String (max.12Byte) Count=1
Sub-Index 00. Anzahl der Seriennummern

01 ... 1Fhex : Module position

Access const
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6.2.9 User LED 1...16 (Object 0x4002)

Uber das Objekt 0x4002 kénnen die Zustiande der Status LED User aller
XN300 Scheibenmodule 1 bis 16 durch den SDO Zugriff gelesen und
geschrieben werden.

Merkmal Beschreibung / Wert17 EDS

Name User Leds 1..16(BitMask) ParameterName=User Leds 1..16(BitMask)
— - ObjectType=0x7

Description User Leds 1..16(BitMask) Da{aTy[}/g:OxOOW

Object Code VAR AccessType=rw
. PDOMapping=0

Mapping Sb0 DefaultValue=0

Data-Type UNSIGNED32

Access rw

Default-Wert 0

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 s N = = o | ~ © o < ™ oy - |lo
o m o m [an] o m o o [aa] o [aa] m o m o
(o] ~ o Lo <t o o~
= = = = = = = =
[ [ [ — — [ [ = —
T T T T T T T T
> > > =< > > =< > > > > =< > > =< >
o [an] o m m o m o o m o m m o m o
Byte 3 Byte 2

Sub-Index
o [an] o m [an] o m o o [aa] o [aa] [an] o m o
[de] Lo <t o o~ — o
= = = = = = = =
= — — = = = = = o
£ o< | | x | X |x | £ |x | |x |[% |=x | £ |x | £ |x
o m o m m o m o o [an] o om [an] o m o

Folgende Zustande der User LED sind maoglich:

Bit Bedeutung
x+1 X Teilnehmer 1 his 16
0 0 User LED aus
0 1 User LED blinken

(200 ms EIN, 1000 ms AUS)
1 0 User LED blinken

(1000 ms EIN, 200 ms AUS)
1 1 User LED ein
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6.2.10 User LED 17...32 (Object 0x4003)

Uber das Objekt 0x4003 kénnen die Zustinde der Status LED User aller

6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN
6.2 Informationen uber die XN300-Station

XN300 Scheibenmodule 17 bis 32 durch den SDO Zugriff gelesen und
geschrieben werden.

Merkmal Beschreibung / Wert17 EDS
Name User Leds 17..32(BitMask) ParameterName=User Leds 17..32(BitMask)
Description Status LED User ObjectTyp_e=0x7
17 32(BitMask DataType=0x0007
-32(BitMask) AccessType:rw

Object Code VAR PDOMapping=0

- DefaultValue=0
Mapping SDO
Data-Type UNSIGNED32
Access w
Default-Wert 0

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
o m m o m o o [an] o om [an] o m o [an] [aa]
TN 24 TN 23 TN 22 TN21 TN 20 TN 19 TN 18 TN 17
Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit
x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ o = = ez} o) ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o m o m m o m [an] o m
TN 32 TN 31 TN 30 TN 29 TN 28 TN 27 TN 26 TN 25
Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit
x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x x+1 | x
Folgende Zustande der User LED sind moglich:
Bit Bedeutung
x+1 X Teilnehmer 1 his 16
0 0 User LED aus
0 1 User LED blinken
(200 ms EIN, 1000 ms AUS)
1 0 User LED blinken
(1000 ms EIN, 200 ms AUS)
1 1 User LED ein
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6.2.11 User LED Control (Object 0x4004)
Uber das Objekt 0x4004 ist der Zustand der User LED eines Moduls anzu-

steuern.
Merkmal Beschreibung /Wert  EDS
Name UserLEDControl [MxSubExt4004]
— ParameterName=UserLEDControl
Description User LED Control ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0005
AccessTyp_e:rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access w
Default-Wert 0X00nex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 0
Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [aa] om o [an] o
: %
Bit Bedeutung
B1 B0
0 0 User LED aus
0 1 User LED blinken
(200 ms EIN, 1000 ms AUS)
1 0 User LED blinken
(1000 ms EIN, 200 ms AUS)
1 1 User LED ein
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6.2.12 Bootloader Version (Object 0x400A)

Uber das Objekt 0x400A ist die Bootloader Version des Gateways durch SDO
Zugriff auslesbar.

6.2 Informationen Uber die XN300-Station

Merkmal Beschreibung / Wert17 EDS
Name Bootloader Version [[400A]
Descrinti Bootloader Versi ParameterName=Bootloader Version(String)
escription ootloader Version ObjectType=0x7
Object Code VAR DataType=0x0009
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type Visible String (max.12 Byte)
Access ro

6.2.13 Product Name Gateway (Object 0x400B)

Uber das Objekt 0x400B ist die Produktbezeichnung des Gateways durch
den SDO Zugriff auslesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert17 EDS
Name Productname Par_ameterName:Product Name
Description Productname 82{2%%@55?3509
Object Code VAR AccessType=ro
- PDOMapping=0
Mapping SDO
Data-Type Visible String (max.20 Byte)
Access ro

6.2.14 Product Name (Object 0x400C)

Uber das Objekt 0x400C sind die Produktbezeichnungen der XN300 Schei-
benmoduls Uber den SDO Zugriff auslesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Product Name [MxSubExt400C]
Deserin ProducN ParameterName=Product Name

escription roductName ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0009

- AccessType=ro
Mapping SDo PDOMapping=0
Data-Type Visible String (max. 20 Bytes) Count=1
Sub-Index 00hex: Anzahl Produktbezeichnungen
01 ... 1Fhex: Module position

Access ro
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6.3 Error Register

6.3.1 Objekt 1001p,ex Error Register

Das Objekt 1001hex enthalt das Error-Register fur das Gateway XN-312-GW-
CAN. Es beinhaltet somit in einem Byte die intern auftretenden Fehler
gemals DS301.

Tabelle 10: Objekt 1001ex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert

Name Error Register

Object Code VAR

PDO-Mapping ja

Data-Type Sub-Index 00hex Unsigned8

Access Sub-Index 00pex ro

Default-Wert XN300 Sub-Index 00hex 0x0

Error Register

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit4 Bit5 Bit 6 Bit 7
generic Strom Span- 0 Comm. 0 0 Manu.

nung

93

Abkiirzungen

generic Sammelstdrung

Strom Kurzschlufl am Ausgang/
Stromfehler

Spannung Spannungsfehler

Comm. communication error
(Kommunikationsfehler)

Manu. manufacturer specific error
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6.3 Error Register

6.3.2 Objekt 1003p,¢x Error History

Das Objekt 1003nhex protokolliert die letzten 6 EMCY-Telegramme vom Gate-
way. Diese konnen jederzeit als History vom CAN-Master ausgelesen wer-
den. Es beinhaltet somit in einem Byte die intern auftretenden Fehler.

Tabelle 11: Objekt 1003hex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert

Name Error Register

Object Code VAR

PDO-Mapping ja

Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned32 ; Anzahl Fehlereintrage
Access Sub-Index 00hex ro

Default-Wert XN300 Sub-Index 00hex no; Anzahl der Fehlereintrage
Data-Type Sub-Index 01hex . .. OFnex Unsigned32 ; Fehlereintrage

6.3.3 Objekt 1029p,¢x Error Behaviour Object/Communication

Error (rw)

Das Objekt 1029hex Error Behaviour Object/Communication Error (rw)
beschreibt das Verhalten beim Auftreten eines Guarding-Errors. Weitere
Informationen siehe CiA DS301, Kap. 7.5.2.32, Default = Switch to
Pre-Operational.

Wert Bedeutung

0x00 Change to NMT state Pre-operational
(only if currently in NMT state Operational)

0x01 No change of the NMT state

0x02 Change to NMT state Stopped
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6.4 Uberwachung der Betriebshereitschaft

6.4.1 Objekt 100Cpex Guard Time
In festen Intervallen wird eine Nachricht an den CANopen-Knoten geschickt.
Die Lange des Intervalls wird mit der ,,Guard time” festgelegt. Meldet sich
der CANopen-Knoten nicht mit der angegebenen Guard COB-ID, so wird ihm
der Status Timeout zugewiesen. Die Anzahl der fehlgeschlagenen Versuche,
bis der CANopen-Knoten als ,nicht OK” eingestuft wird, wird mit ,, Lifetime
factor”(Objekt 100Dpex) bezeichnet.

Guard Time = 0: Node-Guarding deaktiviert.

% Node-Guarding kann nicht gemeinsam mit dem Heartbeat Pro-
tokoll betrieben werden.

Tabelle 12: Objekt 100Chex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Schutzzeit

Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned 16

Access Sub-Index 00pex rw

Default-Wert XN312-GW-CAN Sub-Index 00hex 200 [ms]

6.4.2 Objekt 100Dpex Life Time Factor

Die Anzahl der fehlgeschlagenen ,,Nodeguarding“-Versuche, bis der CANo-
pen-Knoten als ,, nicht OK" eingestuft wird, wird mit ,, Life Time Factor”
bezeichnet.

Die Lange des Intervalls zwischen den Versuchen wird mit der ,, Guard
time " (Objekt 100Chex) festgelegt.

Tabelle 13: Objekt 100Dphex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Lebenszeitfaktor
Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned 8

Access Sub-Index 00pex rw
Default-WertXN-312-GW-CANO Sub-Index 00hex 200 [ms]
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6.4.3 Objekt 1016pex Consumer Heartheat Time

Das Heartbeat-Protokoll dient der Uberwachung der Betriebsfahigkeit ande-
rer CANopen-Busteilnehmer.

Der Ausfall eines CANopen-Knotens kann von allen Teilnehmern registriert
werden!

Das Objekt 1016nhex definiert die Zykluszeit, mit der der Heartbeat erwartet
wird.

Ein Gerat erzeugt den Heartbeat mit einer bestimmten Zykluszeit (siehe
.Objekt 1017hex” .,Producer Heartbeat Time"). Ein anderes Gerat empfangt
den Heartbeat und Uberwacht die Zykluszeit.

Diese Zykluszeit sollte groler sein als die entsprechende Zykluszeit des Sen-
ders (siehe ,,Objekt 1017hex”). Die Uberwachung des Heartbeats beginnt
nach dem Empfang des ersten Heartbeat-Frames.

Ist die Consumer Heartbeat Time = 0, ist die Uberwachung fur diesen
CANopen-Knoten nicht aktiv..

Die Zeit wird als Vielfaches von 1 ms eingestellt.

Das Heartbeat-Protokoll ist als Alternative zum Node-/Life-Guarding zu
sehen, die im Gegensatz zum Guarding auf Remote-Frames verzichtet. Das
Node-Guarding entspricht einer 1:1 Uberwachung. Das bedeutet, ein CANo-
pen-Knoten Uberwacht einen anderen CANopen Knoten. Mit dem Heartbeat-
Protokoll kann eine 1:N-Uberwachung realisiert werden. Das bedeutet, jeder
CANopen-Knoten, der das Heartbeat aktiviert hat, kann so eingestellt wer-
den, dass er das Heartbeat jedes anderen CANopen-Knotens Uberwachen
kann - auch das des CAN-Masters.

XN-312-GW-CAN kann als Heartbeat-Consumer maximal 4 andere
CANopen-Teilnehmer Uberwachen.

Tabelle 14: Objekt 1016hex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Consumer Heartbeat Time
Object Code ARRAY
PDO-Mapping Nein
Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned8
Sub-Index 01pex Unsigned16
Access Sub-Index 00pex const
Sub-Index 01hex w
Default-Wert Sub-Index 00hex 4
AN-312-GW-CAN Sub-Index 0Thex 0
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Tabelle 15: Struktur des Eintrages fur die Consumer Heartbeat Time (Unsigned16)

msh Ish
Bits 31 bis 24 23 bis 16 15bis 0
Wert reserviert (Default; 00ex) Node-ID Heartbeat Time
Data-Type — Unsigned8 Unsigned16

6.4.4 Objekt 1017pex Producer Heartheat Time

Mit den Heartbeat-Signalen meldet der CANopen-Knoten an alle Teilnehmer
eines CANopen-Netzwerkes, dass er betriebsbereit ist, auch wenn fir lan-
gere Zeit kein Datenverkehr stattgefunden hat.

Das Objekt 1017nex definiert die Zykluszeit fur den Heartbeat.

Der Ausfall eines CANopen-Knotens kann von allen Teilnehmern registriert
werden!

Ist die Zykluszeit = 0, wird der Heartbeat nicht verwendet. Der Inhalt des
Objekts wird als Vielfaches von 1 ms verwendet.

Far einen Teilnehmer kann Heartbeat nicht in Kombination mit NodeGuarding
betrieben werden. Werden beide Uberwachungsmechanismen gleichzeitig
projektiert, so wird vom Teilnehmer nur das Heartbeat Protokoll verwendet.

Tabelle 16: Objekt 1017nex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Producer Heartbeat Time
Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00hex Unsigned16

Access Sub-Index 00hex rw

Default-Wert Sub-Index 00hex 0

XN-312-GW-CAN
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6.5 Identifier von Synchronisation und Emergency

6.5.1 Objekt 1005,x Sync COB-ID

Das Objekt 1005nhex definiert die COB-ID auf welche Sync gesendet wird und
damit die Prioritat des Synchronisations-Objektes (SYNC. Das
GatewayXN-312-GW-CAN kann keine SYNC-Meldungen generieren, sondern
nur empfangen. Der Empfang eines Synchronisationstelegramms wird als
Trigger zum zyklischen Senden von PDOs genutzt, wenn diese PDOs den
Ubertragungstyp zyklisch-synchron oder azyklisch-synchron eingestellt
haben.

Default COB-ID = 0x80.

Es ist moglich Ausgéange gleichzeitig zu setzen und/oder Eingange parallel
einzulesen.

Tabelle 17: Objekt 1005hex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name SYNC COB-ID

Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00hex Unsigned32

Access Sub-Index 00hex rw

Default-Wert XN-312-GW-CAN  Sub-Index 00hex 0000 0080pex

Tabelle 18: Struktur des SYNC COB-ID Eintrags (Unsigned32)

msh Ish
Bits 3 30 29 28 bis 11 10 bis 0
11-Bit-ID X 0 0 00 0000 0000 0000 0000 00010000000

11-Bit Identifier

29-Bit-ID X 0 1 29-Bit Identifier
1) XN-312-GW-CAN

Tabelle 19: Beschreibung des SYNC COB-ID Eintrags

Bit-Nummer Wert Bedeutung
31 (MSB) X Korrigiert
30 0 Modul generiert keine SYNC Meldung

—

Modul generiert SYNC Meldung

29 0 11-Bit-ID (CAN 2.0A)

1 29-Bit-ID (CAN 2.0B)
28 bis 11 0 wenn Bit 29 =0

X wenn Bit 29 = 1: Bits 28 bis 11 der SYNC-COB-ID
10 his 0 (Ish) X Bit 10 bis 0 der SYNC-COB-ID

1) XN-312-GW-CAN
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% Bit 30 ist statisch, das heifst nicht veranderbar.

6.5.2 Objekt 1014ex Emcy COB-ID

Das Objekt 1014nex beinhaltet die COB-ID, mit welcher das Gateway eigene
Fehlermeldungen auf den Bus legt.

Default COB-ID = 0x80 + Node-ID.

Tabelle 20: Objekt 1014nex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Emcy COB-ID

Object Code VAR

PDO-Mapping Nein

Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned32

Access Sub-Index 00hex rw

Default-Wert XN-312-GW-CAN Sub-Index 00pex 0000 0080nex+Node-ID

Tabelle 21: Struktur des Emcy COB-ID Eintrags (Unsigned32)

msh Ish
Bits 31 30 29 28 his 11 10 bis 0
11-Bit-ID 0/1 0 0 00 0000 0000 0000 0000 11-Bit Identifier
29-Bit-ID 0/1 0 1 29-Bit Identifier

Tabelle 22: Beschreibung des Emcy COB-ID Eintrags

Bit-Nummer Wert Bedeutung

31 (MSB) 0 EMCY vorhanden / ist giiltig
EMCY nicht vorhanden / ist nicht giltig

N

30 0 reserviert (immer 0)
29 0 11-Bit ID (CAN 2.0A) —> bei XN-312-GW-CAN
1 29-Bit ID (CAN 2.0B)
28 bis 11 0 wenn Bit29=0
X wenn Bit 29 = 1: Bits 28 bis 11 der 29-Bit-COB-ID
10 bis 0 (LSB) X Bit 10 bis 0 der COB-ID
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6.6 Ubertragen der Sevicedaten
Objekt 1200hexServer SDO Parameter

Das Objekt 1200nex legt die Prioritat fir die Ubertragung von SDO1fest. Die
Prioritat der Daten wird durch den ldentifier/ COB-ID bestimmt.

Tabelle 23: Objekt 1200nhex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Server SDO Parameter
Object Code RECORD
PDO-Mapping Nein
Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned8
Sub-Index 01hex Unsigned32
Sub-Index 02hex Unsigned32
Funktion Sub-Index 00hex number of entries
Sub-Index 01hex COB-ID Client->Server
Sub-Index 02hex COB-ID Server->Client
Access Sub-Index 00hex ro
Sub-Index 01hex ® [0:
Objekt 1200nex
Sub-Index 02hex ® [0:
Objekt 1200nex
Default-WertXN300 Sub-Index 00hex 2
Sub-Index 01hex e Node ID + 00000600pey:
Objekt 1200nex
Sub-Index 02hex e Node ID + 00000580hex:
Objekt 1200nex
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6.7 Ubertragen der Prozessausgabedaten

Die Objekte 1400nex bis 140Fhex legen gemeinsam mit den Objekten
1600nhex bis 160Fhex fest, welche Ausgabedaten mit welcher Prioritat und
welcher Ubertragungsart mittels RPDO-Transfer Ubertragen werden sollen.

RPDO-Transfer bedeutet,Receive Process Data Object.

Das Objekt 1400nhey legt die Prioritat und die Ubertragungsart fiir das RPDO1
fest und bezeichnet solche Prozessdatenobjekte, die vom Gateway empfan-
gen werden.

In Objekt 0x1600 ist abgelegt, welche Daten mit diesem PDO gesendet wer-
den sollen.

Sub-Index 0: Anzahl der angehangten Daten

Sub-Index 1...8: Objekt-Index/ Sub-Index / Lange der Dateneintrags 1...8.

Entsprechend liefert das Objekt 1401hex gemeinsam mit dem Objekt
1601hex diese Informationen flr das RPDO2 etc.

Die Prioritat der Daten wird durch den Identifier/ COB-ID bestimmt.
FUr das Objekt 1400nex ist der Wert bereits defaultmalig eingetragen.

Die Werte sind fur alle PDOs eingetragen. Die ersten 4 RPDOs und RPDOs
sind defaultmalig aktiviert.

Daher stellt ein XN300 Systemblock mit maximal 32 digitalen Ausgangen
und/oder 32 analogen Ausgangen eine Ubertragung der Prozessausgabeda-
ten mittels RPDOs selbsttatig her, wenn das Default-Mapping dieser Ein-/
Ausgangsvariablen in die ersten vier PDOs fallt. Die Variablen werden nach
einem Start verarbeitet, ohne dass eine weitere Konfiguration notig ist.
PDO1 enthalt Byte-Variablen, PDOs 2..vier Word-Variablen.

6.7.1 Objekte 1400hex bis 140Fpex

Receive PDO Parameter

101

Die Objekte 1400nex bis 140Fhex legen die Prioritat und die Ubertragungsart
fUr die RPDO1 bis RPDO16 fest.

Die Prioritat wird mit dem Identifier/ COB-ID Uber den SUB-Index 01hex fest-
gelegt. Mit dem hochstwertigsten Bit des SUB-Index O01nhex kann der weitere
Inhalt als ungultig/gultig definiert sein. Die entspechende hochstwertige Hex-
zahl ist dann >8.

Die Ubertragungsart wird mit dem SUB-Index 02hex definiert. Mégliche Uber-
tragungsarten zeigt Tabelle 27, Seite 103.

Welcher Dateninhalt mit den RPDO1 bis RPDO16 Ubertragen werden soll
wird mit den Objekten 1600hex bis 160Fhex bestimmt.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN
6.7 Ubertragen der Prozessausgabedaten

Tabelle 24: Objekt 1400nhex bis 141Fnex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Receive PDO Parameter
Object Code RECORD
PDO-Mapping Nein
Data-Type Sub-Index 00hex Unsigned8
Sub-Index 01hex Unsigned32
Sub-Index 02ex Unsigned8
Funktion Sub-Index 00ex number of entries
Sub-Index 01ex PDO COB-ID
Sub-Index 02pex Transmission Type (Ubertragungsart,
Table 27, page 103)
Access Sub-Index 00pex ro

Sub-Index 01hex

Sub-Index 02hex

Default-Wert XN312-GW-CAN

Sub-Index Dohex

02hex

Sub-Index 01hex

e Node ID + 00000200pex:
Objekt 1400pex

¢ Node ID +00000300pex:
Objekt 1401hex

e Node ID + 00000400y
Objekt 1402pex

¢ Node ID +00000500pex:
Objekt 1403pex

¢ Node ID +80000XXXhex:
Identifier sind vorgesehen, aber
noch nicht aktiviert

e 80000000ne:

Sub-Index 02ex

Die COB-ID:

Sub-Index 01hex Weist folgende Struktur auf:

Tabelle 25: Struktur des COB-ID Eintrages (Sub-Index 01hex)

msh Ish
Bits 31 30 29 28 bis 11 10 bis 0
11-Bit-ID 0/1 0/1 0 00 0000 0000 0000 0000 11-Bit Identifier

29-Bit-ID 0/1 0/1 1 29-Bit Identifier

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE  Eaton.com 102



6 Objektverzeichnis Gateway XN-312-GW-CAN
6.7 Ubertragen der Prozessausgabedaten

Tabelle 26: Beschreibung des COB-ID Eintrages (Sub-Index 01hex)
Bit-Nummer Wert Bedeutung

31 (msh) 0 PDO existiert / ist gliltigs
1 PDO existiert nicht / ist ungiltig
30 0 RTR ist mdglich bei diesem PDO
1 RTR ist nicht mdglich bei diesem PDO
29 0 11-Bit-ID (CAN 2.0A) (Standardanwendung)
1 29-Bit-ID (CAN 2.0B)
28 bis 11 0 wenn Bit 29=0 (Standardanwendung)
X wenn Bit 29=1: Bits 28 bis 11 der COB-ID
10 bis 0 (Ish) X Bit 10 bis O der COB-ID

Die Ubertragungsart:

Sub-Index 02hex kann folgende Werte annehmen:

Tabelle 27: Beschreibung der Ubertragungsart
Wert PDO Ubertragung

zyklisch azyklisch Synchron asynchron  nur auf RTR

0 X

1 X X

2 bis 254 reserviert

255 X

672 ObiEkte 1600hex bis 160Fhex
Receive PD0O Mapping Parameter

103

Die Objekte 1600nex bis 160Fhex geben an, welcher Dateninhalt mit den
RPDO1 bis RPDO32 Ubertragen werden soll. Der Dateninhalt selbst (hier:
Prozessausgangsdaten) wird mit produktspezifischen, mappingfahigen
Objekten dargestellt.

Die Prozessausgangsdaten fur die digitalen Kanale werden z.B. in die
Objekte 6200nex €ingetragen.

Die Beschreibung dieser Objekte finden Sie in diesem Handbuch unter:
—> Abschnitt ,7.11.1 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)", Seite 147.

Der Eintrag in den Sub-Index 01pex bis 40nex der Objekte 1600nex bis 161Fhex
umfasst die Objektnummer, den Sub-Index und die Lange des Dateninhalts,
der mit dem jeweiligen RPDO Ubertragen werden soll.

Ein RPDO kann maximal 8 Byte (64 Bit) Ubertragen.

Die Anzahl der Sub-Indizes ist abhangig von der Datenlange, und muss vom
Anwender fur grofdere Projekte (siehe unten), selbst berechnet und
eingetragen werden.
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Bei einer Datenlange von 8 Bit werden 8 Sub-Indizes gebraucht, um
insgesamt 64 Bit darzustellen. Eine Datenlange von 1 Bit erfordert 64
Sub-Indizes fur insgesamt 64 Bit.

Objekt1600nex bis 1603nex (RPDO1 bis RPDO4) referenziert bereits
defaultmaldig auf die Werte fir die ersten 64 digitalen Ausgangskanale und
die Werte fur die ersten 12 analogen Ausgangskanale. Vorraussetzung ist,
dass die Werte mit dem Objekt 6200nex (digitale Werte) und dem Objekt

641 1hex (@analoge Werte) dargestellt sind.

Tabelle 28: Objekt 1600nhex bis 161Fnex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Receive PDO Mapping Parameter
Object Code RECORD
PDO-Mapping Nein
Data-Type Sub-Index 00pex Unsigned8
Sub-Index 01ex bis Unsigned32
Sub-Index 40hex
Funktion

1600nhex bis 1603pex

Table 29, page 105

1604hex bis 161Fhex

Sub-Index 00hex

Anzahl der Eintrage (abhangig von der
Datenldnge)

Sub-Index 01hex

1. Mapped Application Object

Sub-Index 02pex

2. Mapped Application Object

Sub-Index 03hex

3. Mapped Application Object

Sub‘lndex 40hex

64. Mapped Application Object

Access Sub-Index 00hex rw
Sub-Index 01ex bis w
Sub-Index 08ex

Default-Wert XN300

1600hex bis 1603hex Table 29, page 105

1604ex bis 161Fhex Sub-Index 00ex bis Nein

SUb-|ndeX 40hex

% Die Anzahl der Mapping-Objekte, die automatisch wahrend des
Gateway-Starts generiert werden, hangt von der aktuellen
physikalischen Struktur der XN300-Station ab.
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Tabelle 29: Gesetzte Default-Werte flr Objekte 1600hex bis 1603hex

Objekt Sub-Index  Default-Wert  Bedeutung gilt fiir
XN300
1600hex 07hex 6200 0108hex 1. Mapping Object (digitaler Ausgang)  RPDO1
02hex 6200 0208hx 2. Mapping Object (digitaler Ausgang)
03hex 6200 0308ex 3. Mapping Object (digitaler Ausgang)
04hex 6200 0408ex 4. Mapping Object (digitaler Ausgang)
05hex 6200 0508ex 5. Mapping Object (digitaler Ausgang)
0Bhex 6200 0608ex 6. Mapping Object (digitaler Ausgang)
07hex 6200 0708ex 7. Mapping Object (digitaler Ausgang)
08hex 6200 0808ex 8. Mapping Object (digitaler Ausgang)
1601 hex 0Thex 6411 0110nex 1. Mapping Object (analoger Ausgang) ~ RPD02
02hex 6411 0210nex 2. Mapping Object (analoger Ausgang)
03hex 6411 0310nex 3. Mapping Object (analoger Ausgang)
04hex 6411 0410nex 4. Mapping Object (analoger Ausgang)
1602nex 0Thex 6411 0510nex 1. Mapping Object (analoger Ausgang) ~ RPDO3
02hex 6411 0610nex 2. Mapping Object (analoger Ausgang)
03hex 6411 0710nex 3. Mapping Object (analoger Ausgang)
04hex 6411 0810nex 4. Mapping Object (analoger Ausgang)
1603hex 07hex 6411 0910hex 1. Mapping Object (analoger Ausgang)  RPDO4
02hex 6411 0A10nex 2. Mapping Object (analoger Ausgang)
03hex 6411 0B10pex 3. Mapping Object (analoger Ausgang)
04hex 6411 0C10pex 4. Mapping Object (analoger Ausgang)

FUr die Parameter der Sub-Indizes 01hex bis 40nex gilt folgende Struktur:

Tabelle 30: Struktur der PDO Mapping Eintrage
msb Ish

Objekt-Index (16 Bit) Sub-Index (8 Bit) Objekt-Lange (8 Bit)
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6.8 Ubertragen der Prozesseingabedaten
Die Objekte 1800nex bis 180Fnhex legen gemeinsam mit den Objekten
1A00hex bis TAOFhex fest, welche Ausgabedaten mit welcher Prioritat und in
welcher Weise mittels TPDO-Transfer Ubertragen werden sollen.

TPDO-Transfer bedeutet Transmit Process Data Object und meint Pro-
zessdaten, die vom Gateway gesendet werden.

Das Objekte 1800nex legt die Prioritat, die minimale Sendesperrzeit, die maxi-
male Pause zwischen zwei Sendungen und die Ubertragungsart flr das
TPDO1 fest. Das Objekte 1A00nhex gibt den Objektindex, Subindex und die
Datenlange zu den Daten, die mit TPDO1 Ubertragen werden sollen, an.

Entsprechend liefert das Objekt 1801hex gemeinsam mit dem Objekt
1A01Thex diese Informationen fur das TPDO2 etc.

Die Prioritat der Daten wird durch den Identifier/ COB-ID bestimmt.

Ein Default-Mapping ist fur alle PDOs eingetragen:1600 bis 160F und 1A00
bis TAOF. Die zu verwendende COB-ID ist fur alle PDOs eingetragen. 1400/1
bis 140F/1 und 1A00/1 bis 1AQF/1. Die jeweils ersten 4 PDOs 0...3 sind frei-
geschaltet und durfen senden. PDOs 4...F mussen manuell freigeschaltet/
aktiviert werden.

Daher stellt eine XN300 Station mit maximal 64 digitalen Eingdngen und 12
analogen Eingangen eine Ubertragung der Prozesseingabedaten mittels
TPDOs selbsttatig her.

6.8.1 Objekte 1800pcx bis 180Fyex
Transmit PDO Parameter

Die Objekte 1800nex bis 180Fhex legen die Prioritat, die Ubertragungsart, die
minimale Sendesperrzeit und die maximale Pause zwischen zwei Sendungen
fur die TPDO1 bis TPDO32 fest.

Die Prioritat wird mit dem Identifier/ COB-ID Uber den SUB-Index 01hex fest-
gelegt. Mit dem hdochstwertigsten Bit des SUB-Index 01hex kann der weitere
Inhalt als ungultig/gultig definiert sein. Die entspechende hochstwertige Hex-
zahl ist dann >8.

Die Ubertragungsart wird mit dem SUB-Index 02ney definiert. Mogliche Uber-
tragungsarten zeigt Tabelle 27, Seite 103.

Die minimale Sendesperrzeit definiert SUB-Index 03pex

Die maximale Pause zwischen zwei Sendungen wird mit SUB-Index 05pex
festgelegt.

Welcher Dateninhalt mit den RPDO1 bis RPD0O32 Ubertragen werden soll,
wird mit den Objekten 1AQ0nex bis TAOFnex bestimmt.
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6.8 Ubertragen der Prozesseingabedaten

Tabelle 31: Objekt 1800nex bis 181Fnex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Transmit PDO Communication Parameter
Object Code RECORD
PDO-Mapping Nein
Parametername Sub-Index 00hex number of entries
Sub-Index 01pex COB-ID
Sub-Index 02ex Transmission Type (Ubertragungsart,
Table 34, page 108)
Sub-Index 03pex Inhibit Time
(=> Kapitel 6 , Objektverzeichnis
Gateway XN-312-GW-CAN”, Seite 108)
Sub-Index 04pex Reserviert
Sub-Index 05pex Event Timer (—> Abschnitt , Die maxi-
male Pause zwischen zwei Ubertra-
gungen”, Seite 108)
Data-Type Sub-Index 00nex Unsigned8
Sub-Index 01hex Unsigned32
Sub-Index 02hex Unsigned8
Sub-Index 03hex Unsigned16
Sub-Index 04nex Unsigned8
Sub-Index 05pex Unsigned16
Access Sub-Index 00hex ro
Sub-Index 01hgx bis 05pex rw
Default-Wert XN300 Sub-Index 00hex 5
Sub-Index 01pex ® Index 1800hex:
0000 0180hex + Node-ID
© |ndex 1801hex:
0000 0280yex + Node-ID
e |ndex 1802hex:
0000 0380hex + Node-ID
® Index 1803pex:
0000 0480ex + Node-ID
e Index 1804nex bis 181Fnex: ungiiltig
Sub‘lndex Ozhex 255
Sub‘lndex 03hex b|S 05hex Oooohex
Die COB-ID:

Sub-Index 01hex Weist folgende Struktur auf:

Tabelle 32: Struktur des COB-ID Eintrages (Sub-Index 01hex)

msh Ish
Bits 31 30 29 28 bis 11 10 bis 0
11-Bit-ID 0/1 0/1 0 00 0000 0000 0000 0000 11-Bit Identifier
29-Bit-ID 0/1 0/1 1 29-Bit Identifier
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Tabelle 33: Beschreibung des COB-ID Eintrages (Sub-Index 01hex)

Bit-Nummer Wert Bedeutung

31 (msh) 0 PDO existiert / ist gliltigs
1 PDO existiert nicht / ist ungiltig

30 0 RTR ist mdglich bei diesem PDO
1 RTR ist nicht mdglich bei diesem PDO

29 0 11-Bit-ID (CAN 2.0A) (Standardanwendung)
1 29-Bit-ID (CAN 2.0B)

28 bis 11 wenn Bit 29=0 (Standardanwendung)

0
X wenn Bit 29=1: Bits 28 bis 11 der COB-ID
X

10 bis 0(Isb) Bit 10 bis O der COB-ID

Die Ubertragungsart:

Sub-Index 02hex kann folgende Werte annehmen:

Tabelle 34: Beschreibung der Ubertragungsart
Ubertragungsart PDO Ubertragung

zyklisch azyklisch Synchron asynchron nur auf RTR
0 X
1 X X
2 bis 252 reserviert
253 X X
254 reserviert
255 X

Die minimale Sendesperrzeit

Damit hochpriore Nachrichten den Bus nicht standig belegen, wird mit der
Inhibit Time eine Sperrzeit zwischen zwei Sendungen definiert.

Mit Sub-Index 03hex ist die Inhibit Time als Vielfaches von 100 ps definiert.
Da die zeitliche Auflosung des Systemzeitgebers des Gateways XN-312-GVV-
CAN jedoch 1 ms betragt, sind Werte fur die Inhibit Time kleiner 10 x 100 ps
nicht sinnvoll.

Die maximale Pause zwischen zwei Ubertragungen

Mit Sub-Index 05nhex Wird die Zeit bestimmt, nach der spatestens ein TPDO
Ubertragen wird, auch wenn kein Ereignis ansteht. Der abgelaufene Event
Timer wird als Ereignis erkannt. Bei anderen anstehenden Ereignissen wird
der Event Timer wieder zurlckgesetzt und startet neu.

Der Wert des Objektes wird als Vielfaches von 1 ms interpretiert.
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6.8.2 Objekte 1A00pex bis 1AOFpex

Transmit PDO Mapping Parameter
Die Objekte 1A00nex bis TAOFnhex geben an, welcher Dateninhalt mit den
TPDO1 bis TPDO32 ubertragen werden soll. Der Dateninhalt selbst (hier:
Prozesseingangsdaten) wird mit produktspezifischen, mappingfahigen
Objekten dargestellt.

Die Prozesseingangsdaten fur die digitalen Kanale werden z.B. in die Objekte
6000nex, 6200hex €tC. INgEtragen.

Die Beschreibung dieser Objekte finden Sie im Handbuch ,, XN-300 Schei-
benmodule”, MN050002DE.

Der Eintrag in den Sub-Index 01hex bis 40nex der Objekte 1AQ0hex bis
1AO0Fphex umfasst die Objektnummer, den Sub-Index und die Lange des
Dateninhalts, der mit dem jeweiligen TPDO Ubertragen werden soll.

Ein TPDO kann maximal 8 Byte Ubertragen.

Objekt1AQ0nex bis TA03nex (TPDO1 bis TPDO4) referenziert bereits
defaultmaldig auf die Werte fur die ersten 64 digitalen Eingangskanale und
die Werte fur die ersten 12 analogen Eingangskanale. Vorraussetzung ist,
dass die Werte mit dem Objekt 6000« (digitale Werte) und dem Objekt
6401hex (@analoge Werte) dargestellt sind.

Tabelle 35: Objekt 1A00hex bis TAlhex Beschreibung

Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Name Transmit PDO Mapping Parameter
Object Code RECORD
PDO-Mapping Nein
Data-Type Sub-Index 00hex Unsigned8
Sub-Index 01hex bis Unsigned32

Sub-Index 40hex

Funktion

1AO0hex bis 1A03hex siehe Hinweis Mapping-Objekte, Seite 110

1A03hex bis TATFhex Sub-Index 00hex Anzahl der Eintrage (abhéngig von der

Datenlange)

Sub-Index 01hex 1. Mapped Application Object
Sub-Index 025ex 2. Mapped Application Object
Sub-Index 03pex 3. Mapped Application Object
Sub-Index 40ex 64. Mapped Application Object

Access Sub-Index 00hex w
Sub-Index 01hey bis w

Sub‘lndex 08hex
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Merkmal Sub-Index Beschreibung / Wert
Default-Wert XN300

1A00hex bis 1A03hex siehe Hinweis Mapping-Objekte, Seite 110

1A04hex bis TATFhex Sub-Index 00 bis Nein

Sub-Index 40hex

—_

Die Anzahl der Mapping-Objekte, die automatisch wahrend des
Gateway-Starts generiert werden, hangt von der aktuellen phy-

sikalischen

Struktur der XN300-Station ab.

Tabelle 36: Gesetzte Default-Werte fir die Objekte TAQ0nhex bis TAO03hex

Objekt Sub-Index  Default-Wert  Bedeutung gilt fiir
XN300
1A00ex 0Thex 6000 0108nex 1. Mapping Object (digitaler Eingang) ~ TPDO1
02hex 6000 0208ex 2. Mapping Object (digitaler Eingang)
03hex 6000 0308ex 3. Mapping Object (digitaler Eingang)
04pex 6000 0408ex 4. Mapping Object (digitaler Eingang)
05hex 6000 0508ex 5. Mapping Object (digitaler Eingang)
06hex 6000 0608ex 6. Mapping Object (digitaler Eingang)
07hex 6000 0708ex 7. Mapping Object (digitaler Eingang)
08hex 6000 0808ex 8. Mapping Object (digitaler Eingang)
1A0 hex 07hex 6401 0110nex 1. Mapping Object (analoger Eingang) ~ TPD02
02hex 6401 0210nex 2. Mapping Object (analoger Eingang)
03hex 6401 0310ex 3. Mapping Object (analoger Eingang)
04hex 6401 0410nex 4. Mapping Object (analoger Eingang)
1A02hex 07hex 6401 0510nex 1. Mapping Object (analoger Eingang) ~ TPDO3
02hex 6401 0610nex 2. Mapping Object (analoger Eingang)
03h 6401 0710hex 3. Mapping Object (analoger Eingang)
04hex 6401 0810nex 4. Mapping Object (analoger Eingang)
1A03hex 07hex 6401 0910nex 1. Mapping Object (analoger Eingang) ~ TPDO4
02hex 6401 0A10hex 2. Mapping Object (analoger Eingang)
03hex 6401 0B10pex 3. Mapping Object (analoger Eingang)
04hex 6401 0C10pex 4. Mapping Object (analoger Eingang)

Flr die Parameter der Sub-Indizes 01hex bis 40nex gilt folgende Struktur:

Tabelle 37: Struktur der PDO Mapping Eintrage

msb Isb
Objekt-Index (16 Bit) Sub-Index Objekt-Lange
(8 Bit) (8 Bit)
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7.1 XN-322-8DI-PD

7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.1 XN-322-8DI-PD

111

Im Folgenden werden die produktspezifischen Objektverzeichniseintrage
aufgelistet. Die detaillierte Beschreibung der CAN-Objekte ist flr jedes
XN300 Scheibenmodul angeordnet:

Die Spalte Merkmal zeigt eine einfache Funktionsbeschreibung des
Eintrages.

Die Spalte Beschreibung/Wert zeigt entweder den Datentyp des Eintrages
oder den konkreten Wert an.

Die Spalte EDS zeigt, wie das Objekt in der EDS-Datei beschrieben wird.

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemaf der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. flir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
into 3150h TPDO1 TPDO1 Transmission

Abbildung 52: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping Zugriff
(hex)

0x6000  UNSIGNED8 |-BYTE  Digital Input 8-bit  Default ro PDO  =—> Abschnitt,7.1.1 Read

Digital Input 8-Bit (Object

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-8DI-PD: x150 bis x15F
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x3150  UNSIGNEDS Input1_8 Read Digital Input 1_8 Handbuch ro PDO
0x4001 VISIBLE Serialnumber  Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDCon- User LED Control - rw SDO
trol —> Abschnitt ,6.2.11 User
LED Control (Object 0x4004)",
Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName  Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product

Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.1.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)
Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit E%Eiﬁ%%ﬂ%r;?:l-mﬁ
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6

B5

B4
B3

B2

B1
BO

MSB

LSB
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7.1.2 Read Digital Inputs (Object 0x3150)

Das Objekt 0x3150 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale
in einem Byte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input1_8 [MxSubExt3150]
Description Read Digital Inputs getl);zr‘:rlt%%ré\l:%r;?=lnput1_8
Object Code VAR DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1
BO

DI8 |DI7 |DI6 |DI5 |DI4 |DI3 |DIZ | DI
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1.2 XN-322-16DI-PD

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
into 3140h TPDO1 TPDO1 Transmission

Abbildung 53: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6000  UNSIGNED8 I-BYTE  Digital Input 8-bit  Default ro PDO  =—> Abschnitt,7.1.1 Read

Digital Input 8-Bit (Object

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-16DI-PD: x150 bis x15F

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027 ~ UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x3140  UNSIGNED16 Input1_16 Read Digital Input 1_16 Handbuch ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x4001  VISIBLE Serialnumber  Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDCon- User LED Control - rw SDO
trol —> Abschnitt ,6.2.11 User
LED Control (Object 0x4004)",
Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName  Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product

Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.2.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

115

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name I-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit get\);z;rcnt%%ri%r;;azl-BYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

. AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1

Default Count=2

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6

B5

B4

B3

B2

B1
BO

MSB

LSB
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7.2.2 Read Digital Inputs (Object 0x3140)

7.2 XN-322-16DI-PD

Das Objekt 0x3140 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale

in einem Wort dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input1_16 [MxSubExt3140]
Description Read Digital Inputs E%Eig%%ﬂ%??zmpm_m
Object Code VAR DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n=254 © | | | | — o | | | | |o | — |o
[sa] om o [an] o o om o [sa] [aa] [aa] [an] o o om
= 2 2 2 2 2 |2 lg |2 |& | || oo =
[am] o o o o [am] (e o [am] [mm} o [am)] o [am] (e o
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1.3 XN-322-20D1-PD

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
into 3010h TPDO1 TPDO1 Transmission

Abbildung 54: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fiur digitale Eingange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping  Zugriff
(hex)

0x6000  UNSIGNED8  I-BYTE  Digital Input 8-bit  Default ro PDO  =>Abschnitt,7.1.1 Read
Digital Input 8-Bit (Object

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-20DI-PD: x010 bis x01F

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x3010  UNSIGNED32 Input1_20 Digitale Eingangskanéle 1 bis20  Handbuch o PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x4001  VISIBLE STRING  Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl ~ User LED Control => Abschnitt - w SDO

,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91

0x400C  VISIBLE STRING  ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92

71.3.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)
Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit E%;ZE%%ZL\I:%T;:LBYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=3

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=n=254 ~ © Lo <t o™ o~ — o
m om m [aa) m m m m
m
N m
= A
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7.3.2 Read Digital Inputs (Object 0x3010)

Das Objekt 0x3010 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale
in einem Doppel-Wort dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input1_20 [MxSubExt3010]

Description Read Digital Inputs E?ngr;%%ré\l:%r;];hlnpuﬂ_ZO

Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED32

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 0000 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n=254 (2 |1X 2 |12 |2 8 | |lo |0 |l |l | o o0 = o
o om o [an] om oo [sa] o o om o [aa] om o [an] o
o
wn
-}
[de] o <t o o~N — o
= — = = = = = o2} @ ~ © o) = jar} ™~ =
o o | | o |a | |o |a|o|a|a|a|a |a &
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
=254 (2 |X 2 |12 |2 82 | |lo |~ o |l | o o = o
o om o [an] om o o o o om o [aa] o o

DI20
D19
DI18
D17
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7.4 XN-322-20DI-PF

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
into 3030h TPDO1 TPDO1 Transmission

Abbildung 55: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6000  UNSIGNED8  I-BYTE  Digital Input 8-bit  Default ro PDO  =—> Abschnitt,7.1.1 Read

Digital Input 8-Bit (Object

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-20D|-PF: x030 bis x03F

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027 ~ UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x3030  UNSIGNED32 Input1_20 Read Digital Input 1_20 Handbuch ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x4001  VISIBLE Serialnumber  Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDCon- User LED Control - rw SDO
trol —> Abschnitt ,6.2.11 User
LED Control (Object 0x4004)",
Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName  Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product

Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.4.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

121

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name I-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit get\);z;rcnt%%ri%r;;azl-BYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

. AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1

Default Count=3

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6

B5

B4

B3

B2

B1
BO

MSB

LSB
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7.4.2 Read Digital Inputs (Object 0x3030)

7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.4 XN-322-20DI-PF

Das Objekt 0x3030 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale
in einem Doppel-Wort dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input1_20 [MxSubExt3030]
Description Read Digital Inputs Betl)gzrcrlt%%ré\lzeér;\?=lnput1_20
Object Code VAR DataType=0x0007
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
120254 |2 [T 2 ¥ |2 2 | |l | l© v |l o o |= |o
o [an] om o [an] o o [aa] o [sa] [aa] [aa] [an] o o om
[aa]
A
s 2 2 2 2 |2 |8 le ||| || |||z
o ()] [am] (mm] () o o [am] o () [am] o () (mm] o [am]
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
o [an] om [a'a] [an] o o om o [sa] [aa] o [an] o o [aa]
[an]
)
=
12 |2 |=
a |a | o
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1.5 XN-322-20D1-PCNT

123

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
CounterMode
Register 4020 Counter1 3023
- Counter2 3024 CAN
Counter3 3025 Transmission
Counter4 3026
InkrementalEncoder1 3027 CAN o
InkrementalEncoder2 3028 Transmission
Input 1_7 3020
g UL be = ?rAaﬂsmission
Input 17 _20 3022
:i"g'e Digital Input | ENTRY | | MAPinto TRANSMIT CAN
eception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission

Abbildung 56: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
6000 UNSIGNED8 [-BYTE Digital Input 8-bit Default ro PDO

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-20DI-PCNT: x020 bis x02F
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer ~ — ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x3020  UNSIGNEDS Input1_8 Read Digital Input 1_8 Handbuch ro PDO
0x3021  UNSIGNEDS Input9_16 Read Digital Input 9_16 Handbuch ro PDO
0x3022  UNSIGNEDS Input17_20 Read Digital Input 17_20 Handbuch ro PDO
0x3023  UNSIGNEDS Counter1 Counter Register 1 Handbuch ro PDO
0x3024  UNSIGNEDS Counter2 Counter Register 2 Handbuch ro PDO
0x3025  UNSIGNEDS Counter3 Counter Register 3 Handbuch ro PDO
0x3026  UNSIGNEDS Counter4 Counter Register 4 Handbuch ro PDO
0x3027  UNSIGNED16 Incremental Incremental Encoder 1 Regi- Handbuch ro PDO
Encoder1 ster
0x3028  UNSIGNED16 Incremental Incremental Encoder 2 Regi- Handbuch ro PDO
Encoder2 ster
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl  User LED Control - rw SDO
—> Abschnitt ,6.2.11 User
LED Control (Object 0x4004)",
Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name =—> Abschnitt - ro SDO
STRING ,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
0x4020  UNSIGNEDS CounterMode- Counter Mode Register - ro SDO
Register

—_

Verwenden Sie nur diejenigen Daten, welche fur die ausge-

wahlte Betriebsart relevant sind. Gegebenenfalls andern sich

auch Inhalte nicht relevanter Register. Die Betriebsart wird im
Counter Mode Register festgelegt.

1.5.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit g%gzg%epﬂ%g:l-mﬁ
Object Code VAR DataType=0x0005

; AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=3

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6

B5
B4
B3
B2

B1

BO

MSB

LSB

1.5.2 Digital Inputs x_y (Object 0x3020 bis 0x3022)

125

Die Objekte 0x3020 bis 0x3022 stellen die formatierten digitalen Eingangs-

werte der Kanale dar.

Merkmal Beschreibung Wert EDS
Name Read Digital Input x_y [MxSubExt302x]
— ParameterName=Inputx_y

Description Input1_8 3020 ObjectType=0x7

Input9_16 3021 DataType=0x0005
AccessType=ro

Input17_20 3022 PDOMapping=1

Object Code VAR Count=1

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3020:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o [aa] om o [an] o
x = ©o Ce) = @ ™~ =
(mm) [am)] [mm) o [am)] () o [mm)

Gateway XN-312-GW-CAN

02/24 MNO50003DE  Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3021:

Sub-Index
m @ o | |@m o | @
© o < ™ ~ — o
= = — = = = = [=2]
o |a |o o |ao |a o |a

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3022:

Sub-Index
1=ns254 | ~ © 7o) < ™ o~ — o
n @ @ | @ @ o @
o o [ee] ~
N = = =
o | o o

1.5.3 Counter Register (Object 0x3023-0x3026)

7.5 XN-322-20DI-PCNT

Die Objekte 0x3023 bis 0x3026 sind 8-bit-Zahlregister, die dem jeweiligen

Eingang zugeordnet sind.

Das Rucksetzen aller Zahlregister 0x3023 bis 0x3028 auf 0x00 erfolgt durch
jeden Schreibbefehl auf das Counter Mode Register Objekt 0x4020.

ACHTUNG

Ein Rucksetzen der Zahlregister erfolgt durch das erneute
Schreiben der Betriebsart des Counter Mode Registers 0x4020.

Merkmal Beschreibung Wert EDS

Name Counter1 3023 [MxSubExt302x]
Counter? 3024 g%;?gﬁty%re'\'zzr:fcounterx
Counter3 3025 DataType=0x0005
Counter4 3026 o

Description Counter Register Input x Count=1

Object Code VAR

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3023:

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com
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Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
[aa] oo [aa] o oo [aa] [aa] [aa]
[aa]
[95) [aa]
> A

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3024

Sub-Index

1=n=254 ~ © Lo < ™ o~ — o
n | @ ®m o @ m | @
fa'a)
[95) [an]
= 4

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3025

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < o™ o~ — o
n | @ ®m (o @ m | @
fa'a)
%) o)
= 4

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x3026

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
[aa] oo [aa] o oo [aa] [aa] [aa]
[aa]
w oo
> A

71.5.4 Incremental Encoder Register (Object 0x3027 - 0x3028)
Die Objekte 0x3027 bis 0x3028 sind 16-bit-Zahlregister, die dem jeweiligen
Eingang zugeordnet sind.

Das Rucksetzen aller Zahlregister 0x3023 bis 0x3028 auf 0x00 erfolgt durch
jeden Schreibbefehl auf das Counter Mode Register Objekt 0x4020.

ACHTUNG

Ein RUcksetzen der Zahlregister erfolgt durch das erneute
Schreiben der Betriebsart des Counter Mode Registers 0x4020.

IncrementalEncoder1 : Input 1 und Input 2

IncrementalEncoder2 : Input 3 und Input 4
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Die Auswertung der Signale erfolgt im AB-Betrieb in der 4-fach Auflosung.

Merkmal Beschreibung Wert EDS

Name IncrementalEncoder1 3027 [MxSubExt302x]
ParameterName=IncrementalEncoderx

IncrementalEncoder2 3028 ObjectType=0x7
Description Incremental Encoder Register x DataType=0x0006
- AccessType=ro
Object Code VAR PDOMapping=T1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 DR - 12 o © ~ © o < ™ oy — o
o [an] om [a'a] [an] o o om o [sa] [aa] o [an] o o [aa]
2 2
Input x
| | | | | | | | | | | |
T | | | | | | | | | T |
| | | | | | | | | | | |
| | | 1 | | | 1 | | 1 |
mputy 4 Ll L L bbb
| | | | | | | | | | | |

Gt bbb bbb A bbb bbb

Abbildung 57: Zahlweise an den Eingadngen des Incremental Encoder Registers von XN-322-
20DI-PCNT mit Counter 4-fach Auswertung
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7.5.5 Counter Mode Register (Object 0x4020)

Das Objekt 0x4020 ermdglicht die Konfiguration der Zahleingange und somit
die Auswahl der Betriebsart. Aul3erdem wird durch jeden Schreibbefehl auf
das Counter Mode Register Objekt 0x4020 alle Zahlregister 0x3023 bis
0x3028 auf 0x00 zurlckgesetzt.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Counter Mode Register [MxSubExt4020]
ParameterName=CounterModeRegister

Description CounterModeRegister ObjectType=0x7
Object Code VAR DataType=0x0005
; AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Deafault-Wert 0x00ex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
[aa] m [aa] [aa] m o m [aa]
reserviert
o >
o [am)
Datenbit  Eingdng Betriebsmodus der Eingénge Hinweis
(DB) e DI
0 Input DI 0 = Counter Mode (2 x 8-Bit-Zahlregister)

und DI2 1 = Incremental Encoder Mode (2 x 16-Bit-
Zahlregister im A/B-Betrieb)

1 Input DI3 0= Counter Mode (2 x 8-Bit-Zahlregister)
und DI4 1 = Incremental Encoder Mode (2 x 16-Bit-
Zahlregister im A/B-Betrieb)

2-7 reserviert
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7.6 XN-322-20DI-ND

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
into 3xxxh TPDO1 TPDO1 Transmission

Abbildung 58: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6000  UNSIGNED8 I-BYTE  Digital Input 8-bit  Default ro PDO  =—> Abschnitt ,7.1.1 Read Digital

Input 8-Bit (Object 0x6000)", Seite

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-20DI-ND: x130 bis x13F

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027 ~ UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x3130  UNSIGNED32 Input1_20 Read Digital Input 1_20 Handbuch ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl  User LED Control - w SDO
—> Abschnitt ,6.2.11 User
LED Control (Object 0x4004)",
Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product

Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.6.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

131

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name I-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit get\);z;rcnt%%ri%r;;azl-BYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

. AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1

Default Count=3

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=n=254 | — © o < ™ o~ — o
o [aa] o om [an] o m o
[an]
[72] [an]
= i
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Das Objekt 0x3130 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale
in einem Doppel-Wort dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input1_20 [MxSubExt3130]
Description Read Digital Inputs Betl)gzrcrﬁty%ré\lzeg;\?=lnput1_20
Object Code VAR DataType=0x0007
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
120254 |2 [T 2 ¥ |2 2 | |l | l© v |l o o |= |o
o [an] om o [an] o o [aa] o [sa] [aa] [aa] [an] o o om
s 2 2 2 2282 lg|le ol @ 2|0 o =
[am] o o o o [am] (e o [am] [mm} o [am)] o [am] (e o
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=ns254 |2 3 oo - 12 o © ~ © 7o) < ™ oy — o
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o om
S 2 2=
a o o o
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1.7 XN-322-4D0-RNO

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Ausgange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
- D|g|ta1l 04utput - CAN
B - - Reception
Latched 21200 P
Single Digital - Output
Output ~ <—7— Value
R - ENTRY RECEIVE CAN
into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure

0 (Error State)

Abbildung 59: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir digitale Ausgénge

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping  Zugriff

(hex)

0x6200  UNSIGNED8 Q- Write Digital Output ~ Default rww  PDO =—> Abschnitt ,7.7.1 Write Digital
BYTE 8-bit Output 8-bit (Object 0x6200)",

133

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-4DO-RNO: x120 bis x12F

CAN Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
Object

Index

(hex)

0x1027 UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x2120 UNSIGNED8 Output 1_4 Read Digital Input 1_20 Handbuch rWw PDO
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CAN Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

Object

Index

(hex)

0x4001 VISIBLE STRING ~ Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88

0x4004 UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt  — rw SDO
,6.2.11 User LED Control
(Object 0x4004)", Seite 91

0x400C VISIBLE STRING ~ ProductName Product Name - ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.1.1 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)

Das Objekt 0x6200 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signalausgaben
der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Output 8-Bit E%EZQ%?QI: %T; =L o

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6

B5
B4
B3

B2

B1
BO

MSB

LSB
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71.1.2 Write Digital Output (Object 0x2120)
Das Objekt 0x2120 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der

135

Kanale in einem 8-Bit \Wort.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_4 [MxSubExt2120]
Description Write Digital Outputs g%;zg%%r‘i %T? ~Output_4
Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNED8 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rww

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo < o [ — o
m [aa] m [=a] m m [aa] m
™ ™ o~ —
o o o o
o o =) o
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1.8 XN-322-5D0-RCO

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
Digital Output CAN
1.5 = Reception
Latched 21D0h
Single Digital - Output
Output  <—71— Value
ENTRY |_ | RECEIVE <_CAN _
\ into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure

0 (Error State)

Abbildung 60: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von
Datenstrome

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6200  UNSIGNEDS Q-BYTE Write Digital Output 8-bit Default rww PDO
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Herstellerspezifische Objekte

Indexbereich des XN-322-5D0-RCO Moduls: x100 bis x10F

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x21D0  UNSIGNEDS Output 1_5
0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
7.8.1 (Object 0x21D0)
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Das Objekt 0x21D0 enthalt den schreibenden Zugriff auf Daten zur Steue-
rung der Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_5 [MSubExt21D0]

— — ParameterName=Qutput1_5
Description 5 digital outputs ObjectType=0x7 putl_
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Default-Wert 0000nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 | ~ © o < ™ ~ — o
o o o [aa] [an] o o [aa]
S & &
e 2 3w = ™ o~ —
DO DD DO o o o o
'S |c>Soc>s 0 o [am] [am] o
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7.9 XN-322-8D0-P05
Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Ausgange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
Digital Output CAN
e - Reception
Latched 2190h
Single Digital - Output
Output  <—1— Value
B ENTRY RECEIVE CAN
\ into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure

0 (Error State)

Device Module Diagnostic - CAN
Diagnostic Message 3190h Transmission

Abbildung 61: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir digitale Ausgédnge

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping  Zugriff

(hex)

0x6200  UNSIGNED8 Q- Write Digital Output ~ Default rww  PDO  => Abschnitt ,7.7.1 Write Digital
BYTE 8-bit Output 8-bit (Object 0x6200)", Seite

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-8D0O-P05: x190 bis x19F

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE  Eaton.com 138



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
79 XN-322-8D0O-P05

CAN Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
Object

Index

(hex)

0x1027 UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x2190 UNSIGNED8 Output 1_8 Write Digital OQutput 1_8 Handbuch rWw PDO

0x3190 UNSIGNED8 InputVoltageState  Input Voltage State Handbuch ro PDO
Bit 0: DC 24V Qutput 1..8 OK

0x4001 VISIBLE STRING  Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88

0x4004 UNSIGNED8 UserlLEDControl User LED Control => Abschnitt  — rw SDO
,6.2.11 User LED Control
(Object 0x4004), Seite 91

0x400C VISIBLE STRING ~ ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.9.1 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)

Das Objekt 0x6200 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signalausgaben
der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]
ParameterName=0-Byte

Description Write Digital Output 8-Bit ObjectType=0x7

Object Code VAR DataType=0x0005
: AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEnex

Access rww

Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

BO

MSB

LSB

7.9.2 Write Digital Output (Object 0x2190)

79 XN-322-8DO-P05

Das Objekt 0x2190 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der

Kanale in einem Byte.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_8 [MxSubExt2190]
Desarptor WiteDiga Output Porameteame-Outpul 8
Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rwWw

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

BO

MSB

LSB
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7.9.3 Input Voltage State (Object 0x3190)

Das Objekt 0x3190 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung des
Moduls:

Bit 0: DC 24V, Output 1 bis 8 OK

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputVoltageState [MxSubExt3190]
Deserint S der V. ParameterName=InputVoltageState
escription tatus der Versorgungs- ObjectType=0x7
spannung DataType=0x0005
Object Code ARRAY AccessType=ro
5 PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 00hex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=ns254 |~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o [aa] om o [an] o
reserviert
2
[am]
Sub-Index 1=n=254
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0 Spannungsversorgung Output 1...8: 0 = Spannungsversorgung fehlt
1 = Spannungsversorgung 24V 0K an 1+
1-7 reserviert
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710 XN-322-12DO-P17

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Ausgange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

B Digitz:l ?gtput - CAN
- Reception
Latched 2040h
Single Digital - Output
Output B Value
- ENTRY RECEIVE CAN ‘
into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Device Module Diagnostic _ CAN
Diagnostic Message 3040h Transmission

Abbildung 62: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Ausgénge

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6200  UNSIGNED8  Q-BYTE Write Digital Output 8- Default rww  PDO => Abschnitt,7.7.1 Write Digital Output

Bit 8-bit (Object 0x6200)", Seite 134
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Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-12D0O-P17: x040 bis x04F

Index Data-Type Name Funktion Mappin  Zugriff

(hex) g

0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x2040  UNSIGNED16  Outputl_12 Write Digital Output 1-12 Hand- rww PDO

buch

0x3040  UNSIGNEDS InputVoltageState  Input Voltage State Hand- ro PDO
Bit 0: DC 24V Output 1.4 OK buch
Bit 1: DC 24V Output 5..8 OK
Bit 2: DC 24V Output 9..12 OK

0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO

STRING ,6.2.8 Serial Number (Object

0x4001)", Seite 88

0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control=> Abschnitt - rw SDO
,6.2.11 User LED Control
(Object 0x4004)", Seite 91

0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO

STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product

Name (Object 0x400C)", Seite
92

7.10.1 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)

Das Objekt 0x6200 Ubertragt den logischen Wert der digitalen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-
PDOs eingetragen (Default Mapping).
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Output 8-Bit g%gzgﬁ-%i %T? ~0-Byte

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=2

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
m @ @ o @M |m on @
o
195} [aa]
= ik

7.10.2 Write Digital Output (Object 0x2040)

Das Objekt 0x2040 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der
Kanale in einem 16-Bit Wort.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_12 [MxSubExt2040]
Description Write Digital Outputs B%;ZE%?&%T? SO
Object Code VAR DataType=0x0006
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rwWw
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
=254 |2 [T |2 | | |2
=N=. — — — — — — @D © ™~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o [an] o m [an] o m o o [aa]
N — o
— — — [ep) (o] ~ [de) Lo < o™ o~ —
o o o o o o o o o o o o
a o o o [am] a [am] o a o o o
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7.10.3 InputVoltageState(Object 0x3040)
Das Objekt 0x3040 enthalt Angaben zur Spannungsversorgung des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputVoltageState [MxSubExt3040]

— ParameterName=InputVoltageState
Description Input Voltage State ObjectType=0x7 P g
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index 1=n=254

Datenbit  Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0 Spannungsversorgung 0 = Spannungsversorgung fehlt
Output 1...4: 1 = Spannungsversorgung OK (24V)
1 Spannungsversorgung 0 = Spannungsversorgung fehlt
Output 5...8: 1 = Spannungsversorgung OK (24V)
2 Spannungsversorgung 0 = Spannungsversorgung fehlt
Output9...12: 1 = Spannungsversorgung OK (24V)
3-7 reserviert
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7.11 XN-322-16D0-P05
Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Ausgange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
Digital Output CAN
116 = Reception
Latched 2050h
Single Digital - Output
Output  <—71— Value
ENTRY RECEIVE CAN _
\ into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Device _ | Module Diagnostic _ CAN
Diagnostic Message 3050h Transmission

Abbildung 63: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Ausgénge

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name  Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6200  UNSIGNED8 Q- Write Digital Output ~ Default rww  PDO = Abschnitt,7.7.1 Write Digital
BYTE 8-bit Output 8-bit (Object 0x6200)", Seite 134

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-16D0O-P05: x050 bis x05F
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CAN Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
Object
Index
(hex)
0x1027 UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
=—> Abschnitt ,,6.2.6 Module Identi-
fication Number (Object 0x1027)",
Seite 86
0x2050 UNSIGNED16 Output 1_16 Write Digital Output 1_16 Handbuch rWw PDO
0x3050 UNSIGNEDS8 InputVoltageState  Input Voltage State Handbuch ro PDO
Bit 0: DC 24V Output 1..8 OK
Bit 1: DC 24V Output 9..16 OK
0x4001 VISIBLE STRING ~ Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004 UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C VISIBLE STRING ~ ProductName Product Name - ro SDO

=—> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92

7.11.1 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)

Das Objekt 0x6200 Ubertragt den logischen Wert der digitalen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-
PDOs eingetragen (Default Mapping).
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Output 8-Bit g%;ae?t%%ﬂ %T? =B

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=2

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
m @ @ o @M |m on @
o
195} [aa]
= ik

1.11.2 Write Digital Output (Object 0x2050)

Das Objekt 0x2050 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der
Kanale in einem 16-Bit Wort.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_16 [MxSubExt2050]
— . Parameter-
Description Write Digital Outputs Name=Output!_16
Object Code VAR ObjectType=0x7
- DataType=0x0006
Mapping PDO AccessType=rww
Data-Type UNSIGNED16 PDOMapping=1
Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rww
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 i @ X = = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o [an] o m [an] o m o o [aa]
w o < o o~ — o
— — — — — — — o [ee) ~ © Lo < [se) o~ —
o o o o o o o o o o o o o o o o
o a o o a o o o [am] a [am] o a o o o
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7.11.3 Input Voltage State (Object 0x3050)

Das Objekt 0x3050 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung des
Moduls:

Bit 0: DC 24V, Output 1 bis 8 OK
Bit 1: DC 24V, Output 9 bis 16 OK

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputVoltageState [MxSubExt3050]
Description Status der Versorgungs- TGS IR E D

ObjectType=0x7

spannung DataType=0x0005
Object Code ARRAY AccessType=ro
- PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 00nex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo < o™ o~ — o
o om o [an] om o [an] o
reserviert
o |3
o [am)
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0 Spannungsversorgung Output 1...8: 0 = Spannungsversorgung fehlt
1 = Spannungsversorgung OK (24V)
1 Spannungsversorgung Output 9...16: 0 = Spannungsversorgung fehlt
1 = Spannungsversorgung OK (24V)
2-7 reserviert
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7.12 XN-322-8DIO-PD05

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten

Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
Digital Input1_4 CAN

3180h

Transmission

Abbildung 64: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Digital Output CAN
1.4 = Reception
Latched 2180h
Single Digital - Output
Output ~ <—7— Value
ENTRY RECEIVE CAN _
\ into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Device _| Module Diagnostic _ CAN
Diagnostic Message 3181h Transmission

Abbildung 65: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Ausgénge

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type =~ Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6000  UNSIGNED8  I-BYTE Digital Input 8-bit  Default ro PDO —> Abschnitt ,7.1.1 Read Digital Input
8-Bit (Object 0x6000)", Seite 112
0x6200  UNSIGNED8  Q-BYTE  Write Digital Default rww  PDO —> Abschnitt ,,7.7.1 Write Digital
Output 8-bit Output 8-hit (Object 0x6200)", Seite 134
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Herstellerspezifische Objekte

Indexbereich des XN-322-8DIO-PD05: x180 bis x18F

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
=—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x2180  UNSIGNEDS Output 1_4 Write Digital Output 1_4 Handbuch  rww PDO
0x3180  UNSIGNEDS Input1_4 Read Digital Qutput 1_4 Handbuch o PDO
0x3181  UNSIGNEDS InputVoltageState  Input Voltage State Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE STRING  Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserlEDControl User LED Control => Abschnitt - w SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE STRING  ProductName Product Name - ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92

7.12.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den logischen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
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eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name [-BYTE

[MxSubExt6000]

Description Read Digital Input 8-Bit ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
' AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEnex

Access ro

ParameterName=I|-BYTE

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
[aa] o [aa] [aa] o [aa] [aa] o
[aa]
[95) [aa]
> ]

7.12.2 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)
Das Objekt 0x6200 Ubertragt den logischen Wert der digitalen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-
PDOs eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Qutput 8-Bit E%Eae?t%%ri %T;} S

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
m @ @ o @M |m on @
o]
%) o)
= X

7.12.3 Write Digital Output (Object 0x2180)

Das Objekt 0x2180 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der
Kanale in einem Byte.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_4 [MxSubExt2180]
Description Write Digital Outputs g%ﬁg%eprgl: %T? SUENILE,
Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rww
Default-Wert 0000pex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < o™ o~ — o
o m [an] m m o m o
< o o —
o o o o
[am] o a o

7.12.4 Read Digital Inputs (Object 0x3180)

Das Objekt 0x3180 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale
in einem Byte dar.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input1_4 [MxSubExt3180]

Descrinti Read Digital | ParameterName=Input1_4

escription ead Digital Inputs ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
m m m [aa) m m m m
= @ ™~ =
o (mm) o [mm)
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7.12.5 Input Voltage State (Object 0x3181)
Das Objekt 0x3181 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung des

Moduls:
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputVoltageState [MxSubExt3181]
Deserin Status der V. ParameterName=InputVoltageState

escription atus der Versorgungs- ObjectType=0x7

spannung DataType=0x0005
Object Code ARRAY AccessType=ro
- PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Default-Wert 00hex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index 1=n=254

Datenbit  Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0 01 bis 04 0 = Spannungsversorgung fehlt

1 = Spannungsversargung OK (24V)

1-7 reserviert
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7.13 XN-322-16D10-PD05
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input
Reception

TRANSMIT CAN

Transmission

ENTRY | | MAPinto | _
into 6000h TPDOT TPDO1
| r?rjﬂf]als | MAPInto |

2160h TPDOT TPDOT

TRANSMIT CAN

Transmission

Abbildung 66: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange

Single Digital

Output  <+—71—

Switch if
device
Failure

Single Digital Input

Latched
Output
Value

Digital Qutput
[ 1.8

2160h

MAP into CAN

[—— .
RPDO Reception

ENTRY

RECEIVE CAN

into 6200h |

[— .
RPDO Reception

0 (Error State)

Reception

ENTRY into 3161h
Module Diagnostic
Message

MAP into CAN

TPDO Transmission

Abbildung 67: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fiur digitale Ausgéange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff

(hex)

0x6000  UNSIGNED8  I-BYTE Digital Input 8-bit ~ Default ro PDO —> Abschnitt ,7.1.1 Read Digital Input
8-Bit (Object 0x6000)", Seite 112

0x6200  UNSIGNED8  Q-BYTE  Write Digital Default rww  PDO =—> Abschnitt ,7.7.1 Write Digital

Output 8-bit

Output 8-bit (Object 0x6200)", Seite 134

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.13 XN-322-16DIO-PDO05

Herstellerspezifische Objekte

Indexbereich des XN-322-16DIO-PD05: x160 bis x16F

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x2160  UNSIGNED8 Output 1_8 Write Digital Output 1_8 Handbuch  rww PDO
0x3160  UNSIGNED8 [nput1_8 Read Digital Output 1_8 Handbuch ro PDO
0x3161  UNSIGNEDS InputVoltageState  Input Voltage State Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE STRING  Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE STRING  ProductName Product Name - ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.14 Product

Name (Object 0x400C)", Seite 92

7.13.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)
Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs

eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit E%EZE%%&%T?LBYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
[aa] oo [aa] o oo [aa] [aa] [aa]
[aa]
[95) [aa]
> A

7.13.2 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)
Das Objekt 0x6200 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signalausgaben
der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Output 8-Bit g%;zg%%ri %T? SUE

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
n |@ ®m o @ m | @
fa'a)
%) o
= 4

7.13.3 Write Digital Output (Object 0x2160)

Das Objekt 0x2160 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der
Kanale in einem Byte.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_8 [MxSubExt2160]
Description Write Digital Outputs E%Gir;%%ri %278 =Bl
Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rwWw
Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
D08 | DO7 | DO6 | DO5 | DO4 [DO3 | DO2 | DO1

7.13.4 Read Digital Inputs (Object 0x3160)

Das Objekt 0x3160 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale

in einem Byte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input1_8 [MxSubExt3160]

Description Read Digital Inputs Eazr;%e;riee}r;;;:lnpuﬂ_B

Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o o [an] o [a'a] om
DIg8 |DI7 |DI6 |DI5 |DI4 |DI3 |DI2 |DI
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7.13.5 Input Voltage State (Object 0x3161)
Das Objekt 0x3161 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung des
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Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputVoltageState [MxSubExt3161]
Description Status der Versorgungs- E%Eig%%?:%r:? =nputVoltageState
spannung DataType=0x0005
Object Code ARRAY AccessType=ro
- PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEnex
Access ro
Default-Wert 00nex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [aa] om o [an] o
reserviert
2
[mm)
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0 01 bis 08 0 = Spannungsversorgung fehlt
1 = Spannungsversorgung OK (24V)
1-7 reserviert
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur digitale Eingange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessdaten
Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Register1
4170h

CounterMode

Counterl 3172h

Counter2 3173h

Counter3 3174h
Counterd 3175h

InkrementalEncoder1 3176h
InkrementalEncoder2 3177h

—

PWM HighTime1
PWM PeriodTime1

PWM HighTime2
PWM PeriodTime2

PWM HighTime3
PWM PeriodTime3

PWM HighTime4
PWM PeriodTime4

3178h
3179h

317Ah
317Bh
——
317Ch
317Dh

317Eh
317Fh

= Inputl_8 3170h

—

Single Digital Input ENTRY
Reception ™| into 6000

MAP into TRANSMIT
TPDO1 TPDO1

—

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

Abbildung 68: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fur digitale Eingange
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Dlglta1l_%utput - MF?FE’[;gm gﬁl\‘e .
Latched 21700 P
Single Digital - Output
Output ~ <*—— Value
. ENTRY | RECEIVE 4_I.'IAN .
into 6200h RPDO Reception
Switch if
device
Failure

0 (Error State)

Single Digital Input ENTRY into 3171h MAP into CAN

Reception ™| Module Diagnostic | TPDO Transmission
Message

Abbildung 69: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir digitale Ausgénge

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)

0x6000  UNSIGNED8  |-BYTE Digital Input 8-bit  Default ro PDO —> Abschnitt ,7.1.1 Read Digital Input
8-Bit (Object 0x6000)", Seite 112

0x6200  UNSIGNED8 Q-BYTE  Write Digital Default rww  PDO —> Abschnitt ,7.7.1 Write Digital
Output 8-bit Output 8-hit (Object 0x6200)", Seite 134

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-16DI0O-PC05: x170 bis x17F

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x2170  UNSIGNEDS Output 1_8 Write Digital Output 1_8 Handbuch  rww PDO
0x3170  UNSIGNED8 Input1_8 Digitale Eingangskanéle 1 bis 8 Handbuch ro PDO
0x3171  UNSIGNED8 InputVoltageState Input Voltage State Handbuch ro PDO
0x3172  UNSIGNED8 Counter1 Counter Register 1 Handbuch ro PDO
0x3173  UNSIGNED8 Counter2 Counter Register 2 Handbuch ro PDO
0x3174  UNSIGNED8 Counter3 Counter Register 3 Handbuch ro PDO
0x3175  UNSIGNED8 Counter4 Counter Register 4 Handbuch ro PDO
0x3176  UNSIGNED16 Incremental Encoder!  Incremental Encoder Register 1/2  Handbuch  ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x3177  UNSIGNED16 Incremental Encoder2  Incremental Encoder Register 3/4  Handbuch  ro PDO
0x3178  UNSIGNED16 PWMHighTime1 PWM High Time 1 Handbuch ro PDO
0x3179  UNSIGNED16 PWMPeriod1 PWM Period1 Handbuch ro PDO
0x317A  UNSIGNED16 PWMHighTime2 PWM High Time 2 Handbuch ro PDO
0x317B  UNSIGNED16 PWMPeriod2 PWM Period2 Handbuch ro PDO
0x317C  UNSIGNED16 PWMHighTime3 PWM High Time 3 Handbuch ro PDO
0x317D  UNSIGNED16 PWMPeriod3 PWM Period3 Handbuch ro PDO
0x317E  UNSIGNED16 PWMHighTime4 PWM High Time 4 Handbuch ro PDO
0x317F  UNSIGNED16 PWMPeriod4 PWM Period4 Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE STRING  Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO
,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - w SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE STRING  ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
0x4170  UNSIGNEDS CounterModeRegi- Counter Mode Register - ro SDO
ster

—_

7.14.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).
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Verwenden Sie nur diejenigen Daten, welche fur die ausge-
wahlte Betriebsart relevant sind. Gegebenenfalls andern sich
auch Inhalte nicht relevanter Register. Die Betriebsart wird im
Counter Mode Register festgelegt.

162



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.14 XN-322-16DIO-PCO5

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit gzla)gzr;%%rel\lzao??l-BYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

; AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7

B6

B5
B4
B3
B2

B1

BO

MSB

LSB

7.14.2 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)
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Das Objekt 0x6200 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signalausgaben
der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs

eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Output 8-Bit g%;zr;%%ﬂ %T? ~0-Byte

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7

B6

B5
B4
B3
B2

B1

BO

MSB

LSB
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7.14.3 Write Digital Output (Object 0x2170)

Das Objekt 0x2170 Ubertragt den Wert der digitalen Signalausgaben der
Kanale in einem Byte.

7.14 XN-322-16DIO-PCO5

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Output1_8 [MxSubExt2170]
Description Write Digital Outputs B%Eir;%%ri %T? ~Outputi_8
Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNED8 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rww
Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

12229 |~ o w | o o |= |o
o [sa] om o [an] o o om
[ee] ~ o Lo <t o™ o~N —
o |lo | | |o | | |o
[am] o (] [am] o (] o o

1.14.4 Read Digital Inputs (Object 0x3170)

Das Objekt 0x3170 stellt die formatierten digitalen Eingangswerte der Kanale
in einem Byte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input1_8 [MxSubExt3170]

Description Read Digital Inputs B%Ee;r;%%ri%r;];ezlnpuﬂ_B

Object Code ARRAY DataType=0x0005
5 AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1
BO

D4

DI8
DI7
DI6
DI5
DI3
DI2
DI

7.14.5 Input Voltage State (Object 0x3171)

Das Objekt 0x3171 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung des
Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name InputVoltageState [MxSubExt3171]

Description Status der Versorgungs- E%Eaer;%%ré\lin;? =InputVoltageState
spannung DataType=0x0005

Object Code ARRAY AccessType=ro

. PDOMapping=1

Mapping PDO Count=1
Handbuch

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m [aa] [aa] m [aa] om [aa]
reserviert
2
[am)
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0 01 bis 08 0 = Spannungsversorgung fehlt
1 = Spannungsversorgung OK (24V)
1-7 reserviert

7.14.6 Counter Register (Object 0x3172-0x3175)
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Die Objekte 0x3172 bis 0x3175 sind 8-bit-Zahlregister, die dem jeweiligen
Eingang zugeordnet sind. Das Rucksetzen aller Zahlregister 0x3172 bis
0x3177 auf 0x00 erfolgt durch jeden Schreibbefehl auf das Counter Mode
Register Objekt 0x4170.
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ACHTUNG

Ein Rucksetzen der Zahlregister erfolgt durch das erneute
Schreiben der Betriebsart des Counter Mode Registers 0x4170.

Merkmal Beschreibung Wert EDS

Name Counter1 3172 [MxSubExt317x]
Counter? ag Ceamsterame-Counerx
Counter3 3174 DataType=0x0005
Counterd 3175 QBBGQZTS"&ES

Description Counter Register Input x Count=1

Object Code VAR

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau des Datenbytes jeweils fur Object 0x3172 bis 0x3175:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4

B3

B2

B1
BO

MSB

LSB

7.14.7 Incremental Encoder Register (Object 0x3176 bis 0x3177)

Die Objekte 0x3176 bis 0x3177 sind 16-bit-Zahlregister, die dem jeweiligen

Eingang zugeordnet sind.

Das Rucksetzen aller Zahlregister 0x3172 bis 0x3177 auf 0x00 erfolgt durch
jeden Schreibbefehl auf das Counter Mode Register Objekt 0x4170.

gen.

ACHTUNG

Ein Rucksetzen der Zahlregister sollte durch das erneute Schrei-
ben der Betriebsart des Counter Mode Registers 0x4170 erfol-

IncrementalEncoder1 : Input 1 und Input 2

IncrementalEncoder?2 : Input 3 und Input 4

Die Auswertung der Signale erfolgt im AB-Betrieb in der 4-fach Aufldsung.
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Merkmal Beschreibung Wert EDS

Name IncrementalEncoder1 3176 [MxSubExt317x]
| Encoder? 177 ParameterName=IncrementalEncoderx
ncrementalEncoder ObjectType=0x7

Description Incremental Encoder Register x DataType=0x0006

- AccessType=ro

Object Code VAR PDOMapping=1

Mapping PDO Count=1
Handbuch

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s o N = = Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
[a'a]
w [aa]
= 2
Input x
| | | | | | | | | | | |
T | | | | | | | | | T |
| | | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | | |
mputy 4 Db
| | | | | | | | | | | |

Abbildung 70: Zéhlweise an den Eingangen (x/y) = (1/2) oder (3/4) des Incremental Encoder
Registers von XN-322-16DI0O-PC05 mit Counter 4-fach Auswertung

7.14.8 PWM High Time (Object 0x3178, 0x317A, 0x317C, 0x317E)

167

Die Objekte 0x3178, 0x317A, 0x317C, 0x317E sind 16-Bit-Zahlregister, wel-
che, welche die High Time des am jeweiligen Eingang anliegenden Signals
erfassen.

Die High Time wird bestimmt durch die vergangene Zeit zwischen der stei-
genden und fallenden Flanke des Signals am digitalen Eingang. Bei der stei-
genden Flanke des Signals beginnt ein Zahler jede ps zu inkrementieren. Bei
der fallenden Flanke des Signals wird der Zahlerwert vom entsprechenden
16-Bit-Zahlregister PwmHighTime(x) festgehalten. Der Zahler wird zurlckge-
setzt nachdem der Wert an PwmHighTime(x) Ubertragen wurde.
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\

® Lo _ . ® . ©
tp ! tp
Abbildung 71: PWM Signalmessung
() High Time
@) Low Time
Merkmal Beschreibung Wert EDS
Name PwmHighTime1 0x3178 [MxSubExt317x]
e ParameterName=PwmHighTimex
PwmHighTime2 0x317A ObjectType=0x7
PwmHighTime3 0x317C DataType=0x0006
— AccessType=ro
PwmHighTime4 0x317E PDOMapping=1
Description PWM High Time x Count=1
Object Code VAR
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 L2 s o > = 2 o © r~ © Lo < ™ o~ — o
o [an] om o [an] o o [aa] o [sa} om o [an] o o om

MSB
LSB

7.14.9 PWM Period Time (Object 0x3179, 0x317B, 0x317D, 0x317F)

Die Objekte 0x3179, 0x317B, 0x317D, 0x317F sind 16-Bit-Zahlregister, wel-
che die Periode des am jeweiligen Eingang anliegenden Signals erfassen.

Die Periode tp wird bestimmt durch die vergangene Zeit zwischen den stei-
genden Flanken des Signals am digitalen Eingang. Bei der ersten steigenden
Flanke des Signals beginnt ein Zahler jede us zu inkrementieren. Bei der
zweiten steigenden Flanke des Signals wird der Zahlerwert vom entspre-
chenden 16-Bit-Zahlregister PwmPeriodTime(x) festgehalten. Der Zahler wird
zurlickgesetzt nachdem der Wert an PwmPeriodTime(x) Ubertragen wurde.
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-t
® Lo . ® . ®
tp ! tp
Abbildung 72: PWM Signalmessung
() High Time
@) Low Time
Merkmal Beschreibung Wert EDS
Name PwmPeriodTime1 0x3179 [MxSubExt317x]
= ParameterName=PwmPeriodTimex
PwmPeriodTime2 0x317B ObjectType=0x7
PwmPeriodTime3 0x317D DataType=0x0006
— AccessType=ro
PwmPeriodTime4 0x317F PDOMapping=1
Description PWM Period Time x Count=1
Object Code VAR
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 1T 2 ¥ |12 2 | |lo |0 © | |l o o |= |o
o om o [an] om o [s'a} o o om o o om o [an] o
< %
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Das Objekt 0x4170 ermdglicht die Konfiguration der Zahleingange und somit
die Auswahl der Betriebsart. Auflerdem wird durch jeden Schreibbefehl auf
das Counter Mode Register Objekt 0x4170 alle Zahlregister 0x3172 bis

0x3177 auf 0x00 zurlckgesetzt.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name CounterModeRegister1 [MxSubExt4170] _
Description Counter Mode Register 1 (F;?)Ezgt%;%r‘glz%r;;:CounterModeReglster1
Object Code VAR DataType=0x0005
5 AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEnex
Access rw
Default-Wert 0x00nex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
15ns254 | © Lo < ™ ~ — o
[aa] [aa] m o om [aa] o m
reserviert - ~
S |88
oM o —
=0 =0
Datenbit Bezeichnung Bedeutung
(DB)
B1 BO
0 0 Input DI1/2 Counter Mode
0 1 Incremental Encoder Mode
1 1 PWM Time Measuring Mode
Datenbit Bezeichnung Bedeutung
(DB)
B3 B2
0 0 Input DI3/4 Counter Mode
0 1 Incremental Encoder Mode

PWM Time Measuring Mode
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7.15 XN-322-16M10-DIO0AI

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 Uber diverse herstellerspezifische Objekte. Zum Betrieb des XN-312-
GW-CAN ist die Firmware V1.12 oder hoher

erforderlich.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

171

vorschrei

bt.

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-

duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
Digital Output CAN
L = Reception
Latched 21C0h
Single Digital - Output
Output  <—71— Value
ENTRY RECEIVE CAN _
into 6200h RPDO1 Reception
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Single Digital Input ENTRY _ | MAP into _ | TRANSMIT CAN
Reception into 6000h TPDO1 TPDO1 Transmission
Digital Input1_8 CAN

31C0h Transmission

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.15 XN-322-16MIO-DIOAI

Channel Filter
Configuration
5081h-5086h

Configuration

Channel Measuring

51C0h
cPusystem | | Module Diagnostic CAN
| ' \ | 31C4h Transmission
| |
| |
i Signal Conditioning i »| Cable Break Diag CAN o
! [ 31C5h Transmission
I A/D }
i Converter ! _ Analog Input CAN
! } 31C2h-31C3h Transmission
| |
| |
ENTRY ~
into 6401h > CAN
Transmission
Upper Limit >
6424h > >
-1 & CLﬁ:SE
XOR AND
Lower Limit E = TRUE
6425h + +
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h
Negative Value Positive Value
Difference 6427h Difference 6428h
Abbildung 73: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von
Datenstrome
Produktspezifische CANopen Objekte
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6000  UNSIGNEDS [-Byte Digital Input 8-bit Default ro PDO
0x6200  UNSIGNED8 Q-Byte Write Digital Output 8-bit Default rww PDO
0x6401  INTEGER16 [-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6401  INTEGER16 AI_INTERRUPT_TRIGGE ~ Analog Input Interrupt Trigger - rw SDO
R_SELECTION Selection
0x6423  BOOLEAN AnaloglnputGloballnter-  Analog Input Global Interrupt rw SDO
ruptEnable Enable
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper rw SDO
Limit Integer
0x6425  INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower rw SDO
Limit Integer
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

(hex)

0x6426  UNSIGNED32 Al_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsi- - rw Sbo

gned

0x6427  UNSIGNED32 AI_NEGATIVE_DELTA_  Analog Input Interrupt Negative - rw Sbo
VALUE Delta Unsigned

0x6428  UNSIGNED32 Al_POSITIVE_DELTA_V  Analog Input Interrupt Positive - rw SDO
ALUE Delta Unsigned

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-16MI0O-DIOAI Moduls: x100 to x10F

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x21C0  UNSIGNEDS Output1_8 Write Digital Outputs Handbuch rWw PDO
0x31C0  UNSIGNEDS Input1_8 Read Digital Inputs Handbuch ro PDO
0x31C1  UNSIGNED8 OutputState1_8 ro PDO
0x31C2  INTEGER16 InputChannel1 ro PDO
0x31C3  INTEGER16 InputChannel2 ro PDO
0x31C4  UNSIGNEDS ModuleDiag ro PDO
0x31C5  UNSIGNEDS CableBreakDiag ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number =—> Abschnitt const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDContral User LED Control => Abschnitt rw Sbo

,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91

0x400C  VISIBLE ProductName Product Name ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
0x51C0  UNSIGNEDS InputChannelMode rw SDO
0x51C1  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1 rw SDO
0x51C2  UNSIGNED16 FilterConfigChannel2 rw SDO
0x51C3  UNSIGNED16 CableBreakLimit rw SDO

7.15.1 Read Digital Input 8-Bit (Object 0x6000)

Das Objekt 0x6000 stellt den digitalen Wert der digitalen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-BYTE [MxSubExt6000]
Description Read Digital Input 8-Bit E%EZE%?&%T?LBYTE
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=2

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7

B6

B5
B4
B3
B2
B1

BO

MSB

LSB

7.15.2 Write Digital Output 8-bit (Object 0x6200)
Das Objekt 0x6200 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signalausgaben
der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-Byte [MxSubExt6200]

Description Write Digital Output 8-Bit E%;ae?t%%ri %T? =B

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rWw

Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7

B6

B5
B4
B3
B2
B1

BO

MSB

LSB
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7.15.3 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs

eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Read Analog Input 16-Bit [MxSubExt6401]
— ParameterName=I-WORD
Description [-WORD ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=2
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Default-Wert 0 x 0000nex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i o N = = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o om o [an] om [a'a] [aa] o o om o [aa] om o [an] o

MSB

LSB

7.15.4 Analog input interrupt trigger selection (Object 0x6421)
Object 0x6421 defines which events will trigger an interrupt for the corre-
sponding channel so that the channel's analog input value (object 0x6401)
will be transmitted when the event occurs.
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Feature Description / Value EDS
Name AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]
— X . Parameter-
Description Analog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al INTERRUPT TRIGGER SELECTION
Object code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0005
Mapping SDO AccessType=rw
Data type UNSIGNEDS DefaultValue=7
LowLimit=0
Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
PDOMapping=0
Access rw Count=10
Default value 0X07hex

Design of the data byte:
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Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o o [an] o [a'a] om
reserved S B8 8808
S23238238382
ZSBS858585
Data bit Desig- Description
(DB) nation
0 0 = Upper limit not exceeded
1 = Upper limit exceeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserved

7.15.5 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AnaloglnputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]
Description Analog Input Global Interrupt Enable E%Eaer;%%ré\lzaorgaﬂnaIoglnputGlobaIInterruptEnabIe
Object Code Variable DataType=0x0001

- AccessType=rw

Mapping SDO DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.
TRUE (1)
Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte Uber-
tragen.
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7.15.6 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Deserint Analog | | U Limit | ParameterName=Al_UPPER_LIMIT
escription nalog Input Interrupt Upper Limit Integer ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0004

- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=4

Sub-Index 01 ... FEpex
Access w
Default-Wert 00000000yex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s e N p = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o om m o m o o [aa] o [aa] [an] o m o
[an}
[72] [an]
= A
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 18 1R 18 18§ 1€ & 18 IR ¥ | & 12 &2 &= |
o m o m m o m o o m o m om o m o
nicht relevant nicht relevant

7.15.7 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)
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Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).
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e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.
e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer E%EZQ%?&%T?Al—LOWER—LlMlT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=4
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 1T |12 1Y 12 28 o |lo |~ | b |l o o |« |o
o m [an] o m o o [aa] o m om o m o [an] [aa]
2 2
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
1=n=254 |15 18 IR 18 & 1€ 1€ ¥ IR ¥ |8 |[]R 2 2 = ¢«
m m o m o o m o m m o m o o om
nicht relevant nicht relevant

7.15.8 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)

Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist grofRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
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TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned B?)EaercnteTtyi)rE’z\l: %T? =AI_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type UNSIGNED32 HighLimit=0X0000FFFF
» PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=4
Access rw
Default-Wert 0000 0000nex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N pa = f=p) © ~ © Lo < ™ N — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
2 7
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
=254 | |18 |8 18 8§ 1€ 8§ & |8 I8 | IR |2 |2 & |2
o om o [an} om o [an} o o om o [an} om o [an] o
nicht relevant nicht relevant

7.15.9 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)
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Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.15 XN-322-16MIO-DIOAI

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]
— 5 : Parameter-
Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned Name=Al NEGATIVE DELTA VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0007
Mapping SDO AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
ata-type HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FE g PDOMapping=0
A Count=4
ccess w
Default-Wert 00000000ex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 @ o = = o2 o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] m o om [an] o m [an] [aa]
[an]
[72] [an]
= A
Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |8 IR 18 1§ 1€ 1€ 1§ IR ¥ |8 & |2 & &= |2

m [an] o m [an} o m o m [an] o m o [an] [an]

nicht relevant nicht relevant

7.15.10 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grof3er als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

¢ Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.
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Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]

— — - Parameter-
DeSCrlpthn Analog |npUt |nterrupt POSmVe Delta UnS|gned Name=A| POS'TIVE DELTA VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7

- DataType=0x0007
Mapping SDo AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000

arariype PDOMapping=0

Sub-Index 01 ... FEpex Count=4
Access rw

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
o [aa] [aa] o oo o o [aa] o [aa] [aa] o oo o oo [aa]
[aa]
w
i

7.15.11 Output 1 to 8 (Object 0x21C0)

Das Objekt 0x21CO0 enthalt den schreibenden Zugriff auf Daten zur Steue-
rung der Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Output1_8 [MSubExt21C0]
— ParameterName=0utput1_8

Description Output1_8 ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
5 AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access rww

Default-Wert 0000hex
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Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 ~ © [¥e) < ™ o~ — o
[aa] [aa] m o om [aa] o m
~ [de) o Lo <t o™ o~ ~—
o o © o |lo | | |o
o o |a |ja |a |a & o

Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung

0 Digital-Ausgang 1

Digital-Ausgang 2

Digital-Ausgang 3

Digital-Ausgang 4

Digital-Ausgang 5

Digital-Ausgang 6

Digital-Ausgang 7

o o o & w| N =

Digital-Ausgang 8

7.15.12 Read Digital input (Object 0x31C0)

Das Objekt 0x31CO0 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input1_8 [MSubExt31C0]
— ParameterName=Input1_8

Description Input1_8 ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © [Te) < ™ o~ — o
m o o [aa] [an] o m [aa]
()]
= 2
~ O x5
o Il v | | o =
[«b)
o 0O - | 0O a o a o o
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Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung

0 Digitaleingang 1

Digitaleingang 2

Digitaleingang 3

Digitaleingang 4

Digitaleingang 5

Digitaleingang 6

DIAG back-reading

~N| OO o B W N —

DC 24V ok

7.15.13 Output State 1 to 8 (Object 0x31C1)
Das Objekt 0x31C1 enthalt Daten zum Status der Kanale.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name OutputState1_8 [[MSubExt31C1]

— ParameterName=0utputState1_8
Description OutputState1_8 ObjectType=0x7 P -
Object Code ARRAY DataType=0x0005

AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

<n<

1=n=254 ~ © o < ™ o~ — o
m m m [aa) m m m om
“— O | o ™~ ae © | [To R Vi < | w ™ | e N —
o_; o_; o_; o_; 0—5‘ 0—5‘ 0—5‘ 0—5‘
2ol 282 222|222 2282 223|828
NTO | NTO | NHhTO NTO NTO NTO | HhTO | NhoTO

Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung

State of digital Output 1

State of digital Qutput 2

State of digital Qutput 3

State of digital Output 4

State of digital Output 5

State of digital Output 6

State of digital Qutput 7

~N OO O B W N —| O

State of digital Output 8
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Die Objekte 0x331C2 und 0x31C3 stellen die formatierten 32 Bit - Werte der

Geber dar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input Channel x [MSubExt31Cx]
Description InputChannel1 Object 0x31C2 E%Ezércrﬁ;%ri%r;\?ﬂnputChanneIx
InputChannel2 Object 0x31C3 DataType=0x0003
- AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 oo - 18 = © ~ © o < ™ |y — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
[an]
X
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=ns254 |2 3 oo - 12 o © ~ © 7o) < ™ oy — o
o [an] o o [an] o o om o [sa] om o [an] o o om
o
wn
=
SPan"ungsbe- Wert Strombereich | Wert
reich
0..10V 0 ... 30000 0...20mA 0 ... 60000
-10... 10V -30000 ... 30000 4 ... 20mA 12000 ... 60000

7.15.15 ModuleDiag (Object 0x31C4)

Das Objekt 0x31C4 enthalt Konfigurationsinformationen zur Funktion des

Kanals.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name ModuleDiag [MSubExt31C4] _

Description Status information of SDIAS communication. [P)%GZ[;%%?:%T?MOdmeDlag

Object Code ARRAY DataType=0x0005

5 AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Data-Type UNSIGNEDS Count=1

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

12502254 |~ o | < ™ o~ o
o o [an] o om [a'a] om [aa]
2 |g 2%§¢ =5 3 ¢, . z¢, . | _2¢ 88
S |8 528 BDooed =2z LL2s E£S98|>E
¢ & HJ8S |5253 E£SS88 2S28 23E|XE

Datenbit Bezeichnung Bedeutung

(DB)

0 24V DC nicht OK

1 nicht synchronisiert

2 FLASH Kalibrationsdaten CRC Fehler

3 RAM Kalibrationsdaten CRC Fehler

4 Ungiiltige Kalibrierungsdarten

5 S-DIAS-Zykluszeit nicht unterstiitzt

6 reserviert

7 reserviert

7.15.16 CableBreakDiag (Object 0x31C5)

Das Objekt 0x31C5 enthalt Konfigurationsinformationen zur Datentbertra-

185

gung des Kanals..

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name CableBreakDiag [MSubExt31C5] _
Description Cable break detection and module status g?)gaer:t%%ré\lzaor:?%ableBrealeag
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
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Sub-Index
1=ns254 ~ © [¥e) < ™ o~ — o

m o [aa] [an] o [aa] [an] [aa]

~ o [T <t o™ o — o

o [aa] [an] oo om o o [aa]

o a a o a o o a
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 Cable break Al1 - voltage
1 Cable break Al2 - current
2 Reserviert
3 Reserviert
4 Al1 under range
5 Al2 over range (over current)
6 Reserviert
7 Reserviert

1.15.17 Selection of the measuring range (Object 0x51C0)

Uber das Objekt 0x51CO0 ist die Messmethode der Kanéle 0...20 mA oder
4...20 mA zu konfigurieren.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputChannelMode [MSubExt51C1]
Descrin Selection of th . ParameterName=InputChannelMode
escription election of the measuring range ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw
Mapping Sbo PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 | ~ © o < ™ oy — o
m [aa) m m m m m m
N L [ L L N
DY 33338 3~ =)
DD DYDY DY DD D DD [aa]
0c S oc S Soe S S S0 o
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Datenbit Bezeichnung Bedeutung

(DB)

0 0:-10... +10 V (default)
1:0-10V

1 0: 0...20 mA (default)
1:4...20mA

2 Reserviert

3 Reserviert

4 Reserviert

5 Reserviert

6 Reserviert

7 Reserviert

7.15.18 Setting cutoff frequency for low pass filter for current input

(Object 0x51C1 and 0x51C2)

Die Objekte 0x51C2 und 0x51C3 konnen zur Konfigurartion eines Softwarefil-
ter fur einen Kanal verwendet werden.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Filter Configuration Channel x [MSubExt51Cx] _ _
Description FilterConfigChannel1 Object 0x51C1 gigzr;t%%ri%T?=HIterConﬂgChanneIx
FilterConfigChannel2 Object 0x51C2 DataType=0x0006
‘ AccessType=rw
Object Code ARRAY PDOMapping=0
Mapping SDo S
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00hex

Aufbau der Datenbytes:

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50 Hz => 0 x 0032ex)

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

=254 |2 |1 12 |12 2 8 | |lo |~ |l |l | o |l = |
o om o [an] om [a'a] o o o om o [aa] om o [an] o
[a'a]
w [aa]
> A
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Beispiel

Far Timeoffset-Modus = AUS (obligatorisch flr Eaton) sind folgende Fre-
guenzeinstellungen gultig

Frequenz-Einstellung Bedeutung

0 Channel is deactivated
1 1 Hz sampling

10 10 Hz sampling

25 25 Hz sampling

50 50 Hz sampling

100 100 Hz sampling

250 250 Hz sampling

500 500 Hz sampling

1000 1000 Hz sampling

9 Beachten Sie bitte, dass unsichtbare Bits weder von XN-Master-
Geraten noch vom Kunden geandert werden durfen.
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7.15.19 Cable Break Limit (Object 0x51C3)

189

Mit dem Objekt 0x51C3 kann der Softwarefilter fur einen Kanal konfiguriert
werden.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name CableBreakLimit [MSubExt51C3] o
Description CableBreakLimit E%Eaegle%;%rel;l:%rge:(labIeBreakL|m|t
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access w
Default-Wert 00hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s o N pa = Jop) © ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
2 3

—_

Grenzwert fur die Kabelbrucherkennung in Al2 (in yA von O -
4000, nur aktiv, wenn der Eingang im Messbereich 4-20 mA
betrieben wird)

CableBreakLimit fur den 16-Bit-Grenzwert fur die Kabelbrucher-
kennung in Al2. Beschreibung (falls moglich): "Grenzwert fur die
Kabelbrucherkennung in Al2, nur im Modus 0..20mA"

Angabe des Grenzwertes als Dezimalwert in der Einheit uA
0...4000 (Standardwert 3600)
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7.16 XN-322-4A1-PTNI

Analog

Input—™

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch
Channel Measuring
Configuration
5074h
: Module Status CAN
Channel Filter e L
Configuration 3070h Transmission
5075h-5078h
Range Diagnostic CAN
U ePUSwstem Y o - Transmission
| CPU System \ v 3075h
i Signal i _[Channel Range Status CAN o
< l AD Analog Input Conditioning |! 3076h Transmission
— - | w Native Data || |
i converter CULETIA } - Analog Input CAN
1 ! - 3071h-3074h Transmission
CLOSE Y B i
IF
Channel Range
TRUE Configuration
T 5070h-5073h ENTRY -
into 6401h _ C_AN
Channel Transmission
Activation
5079h Upper Limit >
6424h > >
LOSE
o A I
Lower Limit D - TRUE
6425h + +
Interrupt Interrupt
Trigger Section Enable
Delta Value £
A
6426h Di e 6423

Negative Value Positive Value
Difference 6427h Difference 6428h

Abbildung 74: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 [-WORD Read Analog Input 16-hit Default ro PDO
0x6421 UNSIGNED8 Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION Analog Input Interrupt Trigger Selection rw SDO
0x6423  BOOLEAN AnaloglnputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable rw SDO
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer rw SDO
0x6425  INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer rw SDO
0x6426  UNSIGNED32 Al_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned rw SDO
0x6427  UNSIGNED32 Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned rw SDO
0x6428  UNSIGNED32 Al_POSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned rw SDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-4AI-PTNI: x070 bis x07F
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer = ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identifica-
tion Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x3070  UNSIGNED16 ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x3071 INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x3072  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
0x3073  INTEGER16 InputChannel3 Input Channel 3 Handbuch ro PDO
0x3074  INTEGER16 InputChannel4 Input Channel 4 Handbuch ro PDO
0x3075  UNSIGNEDS8 WireBreakDiag Wire Break Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x3076  UNSIGNEDS8 RangeDiag Range Diagnostic Message Handbuch ro PDO
0x3077  INTEGER16 NativeDataAl1 Analog Input 1 Native Data Handbuch ro PDO
0x3078  INTEGER16 NativeDataAl2 Analog Input 2 Native Data Handbuch ro PDO
0x3079  INTEGER16 NativeDataAl3 Analog Input 3 Native Data Handbuch ro PDO
0x307A  INTEGER16 NativeDataAl4 Analog Input 4 Native Data Handbuch ro PDO
0x307B  INTEGER16 NativeDataAl5 Analog Input 5 Native Data Handbuch ro PDO
0x307C  INTEGER16 NativeDataAl6 Analog Input 6 Native Data Handbuch ro PDO
0x307D  INTEGER16 NativeDataAl7 Analog Input 7 Native Data Handbuch ro PDO
0x307E  INTEGER16 NativeDataAl8 Analog Input 8 Native Data Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE STRING Serialnumber Serial Number —> Abschnitt = const SDO
,6.2.8 Serial Number (Object 0x4001)",
Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
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0x400C  VISIBLE STRING ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.14 Product Name
(Object 0x400C)", Seite 92

0x4070  UNSIGNED16 FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO
0x5070  UNSIGNEDS8 SensorSelectChannel1 Sensor Type Selection Channel 1 rw SDO
0x5071 UNSIGNED8 SensorSelectChannel2 Sensor Type Selection Channel 2 rw SDO
0x5072  UNSIGNEDS8 SensorSelectChannel3 Sensor Type Selection Channel 3 rw SDO
0x5073  UNSIGNEDS8 SensorSelectChannel4 Sensor Type Selection Channel 4 rw SDO
0x5074  UNSIGNEDS8 ChannelMeasuringConfig Channel Measuring Configuration rw SDO
(2/3-Leiter Messung)
0x5075  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1 Filter Configuration Channel 1 rw SDO
0x5076  UNSIGNED16 FilterConfigChannel2 Filter Configuration Channel 2 rw SDO
0x5077  UNSIGNED16 FilterConfigChannel3 Filter Configuration Channel 3 rw SDO
0x5078  UNSIGNED16 FilterConfigChannel4 Filter Configuration Channel 4 rw SDO
0x5079  UNSIGNEDS8 ChannelActivation Channel Activation rw SDO

7.16.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Read Analog Input 16-Bit [MxSubExt6401]
— ParameterName=I-WORD

Description I-WORD ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0003
5 AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=4

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Default-Wert 0 x 0000nex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s @ N pam = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o [an] o om [an] o m o o [aa]
[an]
(7] m
= “
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7.16.2 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fir den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals

(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]
— - . Parameter-
Description Analog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al INTERRUPT TRIGGER SELECTION
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0005
Mapping SbO AccessType=rw
Data-Type UNSIGNEDS DLl ie=y
LowLimit=0
Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
PDOMapping=0
Access rw Countzd
Default-Wert 0x07nex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo < o™ o~ — o
o om o [an] om o [an] o
reserviert
S 8 |8 o |8
o [am] (am) o [am)
Datenbit  Bedeutung Hinweis
(DB)
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert

7.16.3 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der

Daten Uber das Objekt 0x6401.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AnaloglnputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]
Description Analog Input Global Interrupt Enable E?);aer[?t?;%ré\lza[]rg;}=AnaIoglnputGlobaIInterruptEnable
Object Code Variable DataType=0x0001

- AccessType=rw

Mapping SDO DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

7.16.4 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das
das

Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf
Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer B%Ez;r;%%ré\l:%r;;=Al_UPPER_LII\/IIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=4

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000nex

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 s X = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m [aa]
o
[95) [an]
= 2
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=284 | |18 | 18 18§ 1€ 8§ & |8 ¥ | IR |2 |& & |2
[an] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa] m oo [aa] [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.16.5 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer E%Eaercngtyeprlla\lz aor;w;a ~AILLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=4
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N p 2 o | ~ © Lo < ™ oy — |o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
2 7
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Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.16.6 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)
Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist grofRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

¢ Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
— . ParameterName=AI_DELTA_VALUE
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
. AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
glatype PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=4
Access rw
Default-Wert 0000 0000gx
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
2 z
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]

nicht relevant nicht relevant

7.16.7 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]
Deserint Analoq | | Negative Delta Unsianed Parameter-
escription nalog Input Interrupt Negative Delta Unsigne Name=Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
; DataType=0x0007
Mapping SDO AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
ararType HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FE g PDOMapping=0
A Count=4
ccess w
Default-Wert 00000000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o o pa 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
o om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
2 3

197 Gateway XN-312-GW-CAN  02/24 MNO50003DE  Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.16 XN-322-4AI-PTNI

Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.16.8 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]

Descriot Analoq | I Positive Delta Unsianed Parameter-

escription nalog Input Interrupt Positive Delta Unsigne Name=Al_POSITIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7

- DataType=0x0007

Mapping SDO AccessType=rw

Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
aeiype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEnex Count=4
Access w

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e > = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
[an]
wn
—_
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
oo om o [an} om [a'a] [an} o [a'a] om o [an} o o [an] o
%) @
= 2

7.16.9 Module Diagnostic Messages (Object 0x3070)

Das Objekt 0x3070 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Module Diagnostic Messages [MxSubExt3070]
Descrin ModuleDi ParameterName=ModuleDiag
escription oduleDiag ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o N p = o © ~ © o < ™ o~ — o
o om o [an] om [a'a] [sa] o o om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
S |8 |8 |a |3
a [am] o o o
Byte O:
Datenbit  Bedeutung
(DB)
0 reserviert
1 0 =sync OK
1=Ino sync
2 0=0K
1 =FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 = Inconsistent FLASH Data
5-7 reserviert
Byte 1:
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Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert

7.16.10 Input Channel x (Object 0x3071 bis 0x3074)

Die Objekte 0x3071 bis 0x3074 enthalten die formatierten (integer) analogen
Eingangs-Werte.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input Channel x [M13SubExt307x]
Description InputChannel1 Object 0x3071 gabgzgt%;%ré\lz%r;?ﬂnputChanneIx
InputChannel2 Object 0x3072 DataType=0x0003
. AccessType=ro
InputChannel3 Object 0x3073 PDOMapping=1
InputChannel4 Object 0x3074 Count=1
Object Code ARRAY
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 [T 2 ¥ |2 2 | |l | l© v |l o o |= |o
o [an] om o [an] o o om o [sa] om o [an] o [a'a] om
Z 7
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7.16.11 Wire Break Diagnostic Messages (Object 0x3075)
Das Objekt 3075 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls.

201

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name WireBreakDiag [MxSubExt3075] ‘ _
Description Wire Break Diagnostic Messages gz;zg]t%%ré\l:%rz;#w'reBrealeag
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 |~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o [aa] om o [an] o
reserviert
S |8 |8 |a |3
[mm} [am] [am] o [am]
Datenbit  Bezeich  Bedeutung Hinweis
(DB) nung
0 0 = Channel 1 OK
1 = Channel 1 wire breakage
1 0 = Channel 2 OK
1 = Channel 2wire breakage
2 0 = Channel 3 OK
1 = Channel 3 wire breakage
3 0 = Channel 4 OK
1 = Channel 4 wire breakage
4-7 reserviert
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7.16.12 Range Diagnostic Messages (Object 0x3076)
Das Objekt 0x3076 enthalt Statusangaben zur Messung der Kanale.

7.16 XN-322-4AI-PTNI

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Range Diagnostic Messages [MxSubExt3076]

Deserint R Di ParameterName=RangeDiag
escription angeDiag ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1
Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 0000pex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns=254 | ~ © 7o) < ™ oy — o
o [sa] om [aa] [an] o [a'a] om
B (8 8 & |8 |8 |2 |8
[am] o o (e o [am] o (]
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
0 0= Channel 1 0K
1 =Channel 1 over range
1 0= Channel 2 OK
1 =Channel 2 over range
2 0= Channel 3 0K
1 = Channel 3 over range
3 0= Channel 4 OK
1 =Channel 4 over range
4 0= Channel 5 0K
1 =Channel 5 over range
5 0= Channel 6 OK
1 = Channel 6 over range
6 0= Channel 7 0K
1 =Channel 7 over range
7 0= Channel 8 OK

1 = Channel 8 over range
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7.16.13 Native Data Analog Input x (Object 0x3077 bis 0x307E)
Die Objekte 0x3077 bis 0x307E enthalten die analogen Eingangs-Werte als

Rohwerte.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name NativeData Analoglnput Channelx [MxSubExt307x] _

Description NativeDataA1 Object 0x3077 SZEZQ?%%T?ZNat'veDataA'X
NativeDataA?2 Object 0x3078 DataType=0x0003
NativeDataA3 Object 0x3079 ﬁﬁ%ﬁiﬁigg
NativeDataA4 Object 0x307A Count=1
NativeDataAb Object 0x307B
NativeDataAb Object 0x307C
NativeDataA7 Object 0x307D
NativeDataA8 Object 0x307E

Object Code ARRAY

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 i o N = = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o m m o m [an] o [aa] o [aa] [an] o m o
o
w [aa]
= A
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7.16.14 Firmware Version (Object 0x4070)
Uber das Objekt 0x4070 ist die Firmware-Version (iber den SDO Zugriff aus-

7.16 XN-322-4AI-PTNI

lesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Firmware Version [MxSubExt4070]
Deserin Fi Vers ParameterName=FirmwareVersion
escription irmwareVersion ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro

Mapping SDo PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index
[aa] o [aa] o oo [aa] o [aa] [aa] o [ala] [aa] o [aa] [aa] [aa]
3 @
= XA

7.16.15 Sensor Type Selection Channel x (Object 0x5070 bis 0x5073)
Die Objekte 0x5070 bis 0x5073 ermdoglichen die Konfiguration des Bereiches

eines Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Sensor Type Configuration Channel x [MxSubExt5070]

Description SensorSelectChannel1 Object 0x5070 gigzrcrﬁ;%ri%r;;kSensorSeIectChannelx
SensorSelectChannel2  Object 0x5071 DataType=0x0005
SensorSelectChannel3  Object 0x5072 ﬁﬁ%ﬁiﬁig%
SensorSelectChannel4 Object 0x5073

Object Code ARRAY

Mapping SDO
Handbuch

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rw

Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes jeweils fur Object 0x5070 bis 0x5073:
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205

Sub-Index
My 8 8 3 8 |2 s |8

SDO-Wert binar fiir Sensortyp
SDO-Wert SDO-Wert Temperaturbereich Widerstandshereich  Auflésung in
dezimal binér °C
fiir Sensortyp fiir Sensortyp
0 0000 0000 -200 ... +150 °C 185...157,3Q 1/10
1 0000 0001 -200 ... +850 °C 185...390,5Q 1/10
2 0000 0010 -200 ... +150 °C 39,0..314Q 1/10
3 0000 0011 -200 ... +850 °C 39,0..780Q 1/10
4 0000 0100 -200 ... +150 °C 926..786,6 Q 1/10
5 0000 0101 -200 ... +850 °C 926..195240Q 1/10
6 00000110 -200 ... +150 °C 185,2 ... 15733 Q 1/10
7 00000111 -200 ... +850 °C 185,2 ... 3904,8 Q 1/10
8 0000 1000 -60 ... +150 °C 695..198,7Q 1/10
9 0000 1001 -60 ... +250 °C 69,5..290,1Q 1/10
10 0000 1010 -60 ... +150 °C 743,0 ... 1987,0 Q 1/10
11 0000 1011 -60 ... +250 °C 743,0 ... 2800,0 Q 1/10
12 0000 1100 0 250 1/10
13 0000 1101 0 500 1/10
14 0000 1110 0 1000 1/10
15 0000 1111 0 2500 1/10
16 0001 0000 0 5000 1/10
17 0001 0001 -50 ... +150 °C 1035,9 ... 4575,3 Q 1/10
18 0001 0010 -55 ... +150 °C 450,0 ...2211,0Q 1/10
19 0001 0011
20 0001 0100 -55 ... +150 °C 485,0 ...2189,0Q 1710
21 0001 0101 -55...+150 °C 4950 ...2233,00Q 1710
22 0001 0110 -55 ... +150 °C 4500 ...2211,0Q 1710
23 0001 0111 -40 ... +300 °C 359,0...2624,0Q 1710
24 0001 1000 -40 ... +300 °C 359,0...2624,0Q 1710
25 0001 1001 -200 ... +150 °C 185...157,3Q 1/100
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7.16.16 Channel Measuring Configuration (Object 0x5074)
Uber das Objekt 0x5074 ist die Messmethode der Kanale zu konfigurieren.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Channel1MeasuringConfig [M13SubExt5074 ‘ ‘
Description Channel Measuring Configuration gel\);z;rglt%%rel)\l:%rz;zzChanneIMeasurmgConﬂg
Object Code ARRAY DataType=0x0005
5 AccessType=rw
Mapping Sbo PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 | ~ © 7o) < ™ oy — o
o [sa] om [aa] [an] o o om
reserviert
8 8 o |38
[mm} [am] [am] [am]
Datenbit  Bezeich- Bedeutung
(DB) nung
0 Channel 1 0 = channel 1 2-wire measuring method
1 = channel 1 3-wire measuring method
1 Channel 2 0 = channel 2 2-wire measuring method
1 = channel 2 3-wire measuring method
2 Channel 3 0 = channel 3 2-wire measuring method
1 = channel 3 3-wire measuring method
3 Channel 4 0 = channel 4 2-wire measuring method
1 = channel 4 3-wire measuring method
4-7 = reserviert
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7.16.17 Filter Configuration Channel x (Object 0x5075 bis 0x5078)

Die Objekte 0x5075 bis 0x5078 ermdglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Filter Configuration Channel x [M7SubExt5075]
ParameterName=FilterConfigChannelx

Description FilterConfigChannel1 Object 0x5075 ObjectType=0x7

FilterConfigChannel2 Object 0x5076 DataType=0x0006
: . - AccessType=rw

FilterConfigChannel3 Object 0x5077 PDOMapping=0
FilterConfigChannel4  Object 0x5078 Count=1

Object Code ARRAY

Mapping SDO

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rw

Default-Wert 00nex

Aufbau der Datenbytes:
Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50 Hz => 0 x 0032phex)

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 o2 x = = o | ~ © o < ™ oy - |lo

o m o m [an] o m o o om o [aa] m o m o
o
[95) [an]
= X

Beispiel

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz
50 Hz = 0032

Folgende Einstellungen sind zulassig:

Tiefpassgrenzfrequenz Registerwert
Filter deaktiviert (Default) 0x0000
1 Hz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0x0032
100 Hz 0x0064

% Zur Reduzierung der Feldbuskommunikation sowie zur stabilen
Wertdarstellung ist die Filtereinstellung 1Hz zu empfehlen.
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7.16.18 Channel Activation (Object 0x5079)
Uber das Objekt 0x5079 ist der Messkanal zu aktivieren.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Channel Activation [MxSubExt5079]

Descrin th IActivati ParameterName=ChannelActivation
escription annelActivation ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=rw

Mapping Sbo PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rw

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 | — © o < ™ o~ — o
[an] m m o m o o [aa]
reserviert
! |2 o |8
[em) [am] [am) [mm}
Datenbit  Bezeich- Bedeutung
(DB) nung
0 Channel 1 0 = channel 1 inactive
1 =channel 1 active
1 Channel 2 0 = channel 2inactive
1 = channel 2active
2 Channel 3 0 = channel 3inactive
1 = channel 3 active
3 Channel 4 0 = channel4 inactive
1 =channel 4 active
4-7 reserviert
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1.17 XN-322-7A1-U2PT

Das Modul unterstitzt die Datenbereitstellung gemal der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange. Uber diverse herstellerspezifische Objekte

wird das Verhalten der |/O-Scheibenmodule parametriert.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.
Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Filter
Configuration
5081h-5086h

Channel Measuring
Configuration
5080h

,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

i CPU System
|
|
|
|
}
Analog | A/D
Input ! Converter
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

209

Signal Conditioning

Module Status

3080h

Channel Status

3088h

Analog Input
3081h-3087h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

ENTRY ~
™ into 6401h > CAN
Transmission
Upper Limit e
=1 & IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E =
6425h A A
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h

Negative Value
Difference 6427h

Positive Value
Difference 6428h

Abbildung 75: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 [-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6421 UNSIGNED8 Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION  Analog Input Interrupt Trigger Selection - rw  SDO
0x6423 BOOLEAN AnalogInputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - rw  SDO
0x6424 INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - rw  SDO
0x6425 INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer - rw  SDO
0x6426 UNSIGNED32 Al_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned - rw  SDO
0x6427 UNSIGNED32 Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned — — rw  SDO
0x6428 UNSIGNED32 Al_POSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned - rw  SDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-7AI-U2PT: x080 bis x08F
Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identifica-
tion Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x3080  UNSIGNED16 ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch  ro PDO
0x3081  INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch  ro PDO
0x3082  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch  ro PDO
0x3083  INTEGER16 InputChannel3 Input Channel 3 Handbuch ro PDO
0x3084  INTEGER16 InputChannel4 Input Channel 4 Handbuch  ro PDO
0x3085  INTEGER16 InputChannel5 Input Channel 5 Handbuch ro PDO
0x3086  INTEGER16 InputChannel6 Input Channel 6 Handbuch ro PDO
0x3087  INTEGER16 InputChannel7 Input Channel 7 Handbuch ro PDO
0x3088  UNSIGNED16 WireBreakDiag Wire Break Diagnostic Messages Handbuch  ro PDO
0x4001  VISIBLE STRING Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO
,6.2.8 Serial Number (Object 0x4001)",
Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt = rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE STRING ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.14 Product Name
(Object 0x400C)", Seite 92
0x4080  UNSIGNED16 FirmwareVersion Angabe der FW Version - ro SDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff

(hex)

0x5080  UNSIGNED16 ChannelMeasuring-  Channel Measuring Configuration = w Sbo

Config

0x5081  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1  Filter Configuration Channel 1 = rw Sbo
0x5082  UNSIGNED16 FilterConfigChannel2  Filter Configuration Channel 2 = rw Sbo
0x5083  UNSIGNED16 FilterConfigChannel3  Filter Configuration Channel 3 = rw Sbo
0x5084  UNSIGNED16 FilterConfigChannel4  Filter Configuration Channel 4 = rw Sbo
0x5085  UNSIGNED16 FilterConfigChannel5  Filter Configuration Channel 5 = rw Sbo
0x5086  UNSIGNED16 FilterConfigChannel6  Filter Configuration Channel 6 = rw Sbo

7.17.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

211

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Read Analog Input 16-Bit [MxSubExt6401]
— ParameterName=|-WORD
Description I-WORD ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=7
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o N p = o @ ~ © o < ™ o~ — o
o om o [an] om o o o o om o [aa] om o [an] o
2 3
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7.17.2 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fir den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Analog Input Interrupt Trigger Selection [MxSubExt6421]

Description AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION Ezrr?wrgf/tjr]NTERRUPT e SR

Object Code ARRAY ObjectType=0x7

- DataType=0x0005

Mapping SDO AccessType=rw

Data-Type UNSIGNEDS DefaultValue=7
LowLimit=0

Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
PDOMapping=0

Access rw Count=7

Default-Wert 07hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo <t o™ o~ — o
o [sa] om o [an] o o om
reserviert
> |8 |8 | |8
(mm) o [am) (mm) [am]
Datenbit Bezeich Bedeutung Hinweis
(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert
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7.17.3 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AnaloglnputGlobalinterruptEnable [MxFixed6423]
Description Analog Input Global Interrupt Enable getl);zrcrl%%ré\l:%r;;%naIoglnputGIoballnterruptEnabIe
Object Code Variable DataType=0x0001
. AccessType=rw
Mapping Sbo DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable
Default-Wert
«  FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

e TRUE (1)
Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.
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1.17.4 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 75, Seite 209.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

¢ Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer E%EZE%%?L%T?ALUPPER—UMlT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=7
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e N = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
- G
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
1=n=254 15 |18 IR 18§ IR 1€ 1€ 2 I ¥ |8 |]& 2 2 = ¢«
m m o m o o m o m m o m o o om
nicht relevant nicht relevant
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7.17.5 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 75, Seite 209.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer g?)gzrcrﬁ;%ri %T? ~AILLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=7

Sub-Index 01 ... FEnex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 Pt N = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
[an]
[72] [an]
= i
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 | 18 1R 18§ 18§ 1€ €@ 18 IR ¥ |8 & 12 2 &= |

m o m m o m o [an} m o m om o m o

nicht relevant nicht relevant

215 Gateway XN-312-GW-CAN  02/24 MNO50003DE  Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.17.6 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)

Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 75, Seite 209.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-

lung anzugeben.

7.17 XN-322-7A1-U2PT

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist grofRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

¢ Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
- ; ParameterName=Al_DELTA_VALUE
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
ararlype PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=7
Access rw
Default-Wert 0000 0000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e N = = P © ~ © o < ™ o~ — =
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] m o om [an] o m [an] [aa]
Z %
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=n=254 |15 |18 IR 18 & 1€ € ¥ IR ¥ |8 |[]R 2 2 = ¢«
o m m o m o o m o m m o m o o om
nicht relevant nicht relevant
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7.17.7 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 75, Seite 209.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]
— y - Parameter-
DeSCrlpthn Analog InpUt |nterrupt Negatlve Delta UnSIgned Name=A| NEGAT'VE DELTA VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0007
Mapping Sbo AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
alarype HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FEex PDOMapping=0
A Count=7
ccess w
Default-Wert 00000000yex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 Pt > = 2 o | ~ © o < ™ oy — |lo
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
o
g &
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
=294 |5 |18 IR 1§ 1§ 1€ €& 1§ I8 ¥ |8 & |2 |& &= |2
o om o [an} om o [an} o o om o [an} om o [an] o
nicht relevant nicht relevant
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7.17.8 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 75, Seite 209.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

¢ Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]
— — . Parameter-
Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned Name=Al POSITIVE DELTA VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0007
Mapping Do AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
alatype HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FEpex PDOMapping=0
A Count=7
ccess w

Default-Wert 00000000hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n=254 12 |12 12 |2 |2 82 | |lo |0 o | | o o = o
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o om
[aa]
w
—_
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
=n=254 |5 |18 IR & & 1€ € & IR ¥ |8 ] 2 2 = &
o [an] om o [an} o o om o [an} om o [an] o o om
& o
= X
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7.17.9 Module Diagnostic Messages (Object 0x3080)
Das Objekt 0x3080 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt3080] _
Description Module Diagnostic Messages E%Eaer;e;;e;ré\i%r;\? =ModuleDiag
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 0000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 e N — = o o) ~ © o < ™ o~ — o
o om o [an] om oo [sa] o o om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
2 |8 |8 o |3
[mm} (] o o [am]
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung Hinweis
(DB) nung
0 reserviert
1 0 =sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 =FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 = EEProm version not valid
57 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert
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7.17.10 Input Channel x (Object 0x3081 bis 0x3087)
Die Objekte 3081 bis 3087 stellen die analogen Eingangswerte dar.

7.17 XN-322-7A1-U2PT

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputChannel1 Object 0x3081 [M8SubExt308x]
InputChannel2 Object 0x3082 E?)Eaegﬁ%i %T; SIS
InputChannel3 Object 0x3083 DataType=0x0003
InputChannel4 Object 0x3084 és%e“s/lzTg/;izrj
InputChannel5 Object 0x3085 Count=1
InputChannel6 Object 0x3086
InputChannel7 Object 0x3087
Description Input Channel x
Object Code ARRAY
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
=St e s B sl l=glalzlealglz 8|8 = |8
2 2

7.17.11 Wire Break Diagnostic Messages (Object 0x3088)
Das Objekt 0x3088 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Gerates.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name WireBreakDiag [MxSubExt3088] _
Description Wire Break Diagnostic Messages E?)EZE%?(L\I: %T; =WireBreakDiag
Object Code ARRAY DataType=0x0006

5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N p 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
reserviert
E [op] ~ o Lo < [ap] N —
2 8 8 8 8 8 8 82 2 |8 &
(mm) o [mm) (mm) [am)] [mm) o [am)] (mm) o [mm)
Byte O:
Datenbit Bezeich Bedeutung Hinweis
(DB) nung
0 0=0K
1 = channel 1 wire breakage
1 0=0K
1 = channel 2 wire breakage
2 0=0K
1 = channel 3 wire breakage
3 0=0K
1 = channel 4 wire breakage
4 0=0K
1 = channel 5 wire breakage
5 0=0K
1 = channel 6 wire breakage
6 0=0K
1 = channel 7 wire breakage
7 0=0K
1 = Short circuit channel 1 when KTY/
PT parameterization
Byte 1:
Datenbit Bezeich  Bedeutung Hinweis
(DB) nung
8 0=0K
1 = Short circuit channel 7 when KTY/
PT parameterization
9 0=0K
1 =Low Voltage U Reference
10 0=0K

1 = Overcurrent U Reference

11-15

reserviert
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7.17.12 Firmware Version (Object 0x4080)

7.17 XN-322-7A1-U2PT

Uber das Objekt 0x4080 ist die Firmware-Version (iber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt4080]
Deserin Fi Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
120254 |2 [T 2 ¥ |2 2 | |lo | l© v |l o o |= |o
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] [aa] o [an] o o om
2 3

1.17.13 Channel Measuring Configuration (Object 0x5080)
Das Objekt 0x5080 ermoglicht die Konfiguration der Messmethode eines

Kanals.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ChannelMeasuringConfig [MxSubExt5080 _ _
Description Channel Measuring Configuration B%Ez;rcrl%%r‘la\lj]r;\?:%annell\/leasurmgConflg
Object Code ARRAY DataType=0x0006
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=1
Data-Type UNSIGNED16 PDOMapping=0
Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000hex
Aufbau Datenwort:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ N — 2 @ © ~ © 7o) < ™ o~ — o
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o [aa]
reserviert
B & 8 8 &2 8 &8 | K
o [am] o [am] o o (] [am)] o
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Byte O:

Datenbit  Bezeichnung Bedeutung Hinweis

(DB)

0 Analogeingang 1 0 = Analogmessung + 10V
1 = Temperaturmessung

1 0=KTY10 Sensor
1=PT1000 Sensor

2 0 = Differenzielle Messung
1 = Al1- Grounded Messung

3 Analogeingang 2 0= Differenzielle Messung
1 = Al1- Grounded Messung

4 Analogeingang3 0= Differenzielle Messung
1= Al- Grounded Messung

5 Analogeingang 4 0= Differenzielle Messung
1 = Al1- Grounded Messung

6 Analogeingang5 0= Differenzielle Messung
1= Al- Grounded Messung

7 Analogeingang 6 0 = Differenzielle Messung
1 = Al1- Grounded Messung

Byte 1:

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

(DB)

8 Sensorwahl 0: KTY10 Sensor
1: Pt1000 Sensor

9-15 reserviert

1.17.14 Filter Configuration Channel x (Object 0x5081 bis 0x5086)

Die Objekte 0x5081 bis 0x5086 ermdglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FilterConfigChannel1 Object 0x5081 [MxSubExt508x]
. X - ParameterName=FilterConfigChannelx
FilterConfigChannel2 Object 0x5082 ObjectType=0x7 g
FilterConfigChannel3 Object 0x5083 DataType=0x0006
- - - AccessType=rw
FilterConfigChannel4 Object 0x5084 PDOMapping=0
FilterConfigChannel5 Object 0x5085 Count=1
FilterConfigChannel6 Object 0x5086
Description Filter Configuration Channel x
Object Code ARRAY
Mapping SDO
Data-Type UNSIGNED16
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Sub-Index 01 ... FEnex

Access w

Default-Wert 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e o Z 12 | o ~ © 7o) < ™ oy — =
o m m o m o o [aa] o [aa] m o m o o [aa]
[aa]
w [an]
= X
Beispiel

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz
50 Hz = 0032

Folgende Einstellungen sind zulassig:

Tiefpassgrenzfrequenz Registerwert
Filter deaktiviert (Default) 0x0000
1Hz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0x0032
100 Hz 0x0064
250 Hz 0x00FA
500 Hz 0x01F4
1000 Hz 0x03E8

% Zur Reduzierung der Feldbuskommunikation sowie zur stabilen
Wertdarstellung ist die Filtereinstellung 1Hz zu empfehlen.
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7.18 XN-322-8Al-1

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Channel Filter
Configuration
5091h-5098h

Channel Measuring
Configuration
5090h
Ceusmem T Module Status CAN
Y ! | 3090h Transmission

Signal Conditioning Channel Status CAN

|
|
|
! -
‘ o Transmission
Analog aD || i 309%h
Input Converter
P } . Analog Input CAN
! 3091h-3098h Transmission
|
|
ENTRY ~
"] into6401h o > CAN
Transmission
Upper Limit = >
6424h > > CLOSE
= &
IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E =
6425h * +
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference &
A
64260 6421h 6423h
Negative Value Positive Value
Difference 6427h Difference 6428h

Abbildung 76: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 [-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6421 UNSIGNED8 Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION Analog Input Interrupt Trigger Selection - rw SDO
0x6423  BOOLEAN AnaloglnputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - rw SDO
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - rw SDO
0x6425  INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer - rw SDO
0x6426  UNSIGNED32  AIl_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned - rw SDO
0x6427  UNSIGNED32  Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned ~ — rw SDO
0x6428  UNSIGNED32  Al_POSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned - rw SDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-8Al-I: x090 bis x09F
Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModuleD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identifica-
tion Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x3090  UNSIGNED16  ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x3091  INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch  ro PDO
0x3092  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch  ro PDO
0x3093  INTEGER16 InputChannel3 Input Channel 3 Handbuch  ro PDO
0x3094  INTEGER16 InputChannel4 Input Channel 4 Handbuch  ro PDO
0x3095  INTEGER16 InputChannel5 Input Channel 5 Handbuch  ro PDO
0x3096  INTEGER16 InputChannel6 Input Channel 6 Handbuch  ro PDO
0x3097  INTEGER16 InputChannel7 Input Channel 7 Handbuch  ro PDO
0x3098  INTEGER16 InputChannel8 Input Channel 8 Handbuch  ro PDO
0x3099  UNSIGNED16  WireBreakDiag Wire Break Diagnostic Messages Handbuch  ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object 0x4001)",
Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt = rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product Name
(Object 0x400C)", Seite 92
0x4090  UNSIGNED16  FirmwareVersion Firmware Version ro SDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff

(hex)

0x5090  UNSIGNED16  ChannelMeasuringConfig  Channel Measuring Configuration = rw SDOo
0x5091  UNSIGNED16  FilterConfigChannel1 Filter Configuration Channel 1 = rw Sbo
0x5092  UNSIGNED16  FilterConfigChannel2 Filter Configuration Channel 2 = rw SDOo
0x5093  UNSIGNED16 FilterConfigChannel3 Filter Configuration Channel 3 - rw SDO
0x5094  UNSIGNED16 FilterConfigChannel4 Filter Configuration Channel 4 = rw SDOo
0x5095  UNSIGNED16 FilterConfigChannel5 Filter Configuration Channel 5 - rw SDO
0x5096  UNSIGNED16  FilterConfigChannel6 Filter Configuration Channel 6 - rw SDO
0x5097  UNSIGNED16  FilterConfigChannel7 Filter Configuration Channel 7 = rw SDOo
0x5098  UNSIGNED16 FilterConfigChannel8 Filter Configuration Channel 8 - rw SDO

7.18.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Read Analog Input 16-Bit [MxSubExt6401]
— ParameterName=I-WORD

Description [-WORD ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=8

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Default-Wert 0 x 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1SnS254 Lo < ™ o~ — o
=Nz — — — — — — [op) © r~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [an] om o [s'a} o o om o o om o [an] o
% o
= A

7.18.2 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt Ox6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fir den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Analog Input Interrupt Trigger Selection [MxSubExt6421]
— Parameter-
Description AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION Name=Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0005
Mapping SDO AccessType=rw
Data-Type UNSIGNEDS DefaultValue=7
LowLimit=0
Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
Access w EDOMapp|ng:O
ount=8

Default-Wert 0X07hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
reserviert
<t o N — o
[an] [an] o [an] [aa]
o a [am] o o

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert

7.18.3 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Analog Input Global Interrupt Enable  [MxFixed6423]

Description AnaloglnputGloballnterruptEnable gigzr;e%;%ri%r)??:AnaIoglnputGIobaIInterruptEnable

Object Code Variable DataType=0x0001
5 AccessType=rw

Mapping S00 DefaultValue=0

Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0

Access rw

Default-Wert FALSE

Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

7.18.4 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

229

Das

Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf

das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 76, Seite 225.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer g%;aer;%%ré\lir;];a =ALUPPER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping S0 DefaultValue=0x00000000
alarType PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEnex Count=8
Access rw
Default-Wert 00000000nex

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 @ o = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o m o m m o m [an] o m
[an]
[95) [an]
= 4
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 | |8 | 18 1§ € € |13 |18 1§ ' IR 2 |2 |& |
m o [aa] [an] o m [aa] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa]
nicht relevant nicht relevant

7.18.5 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 76, Seite 225.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer E%;g?t%%ri %T;’ ~AILLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 X ® N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
2 2
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Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.18.6 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)
Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 76, Seite 225.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned E%;?;%%ri %T;' ~ALDELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type UNSIGNED32 PDOMapping=0
Count=8
Sub-Index 01... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N pa = o | ~ © Lo < ™ oy — o
o om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
2 7
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m

nicht relevant nicht relevant

7.18.7 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 76, Seite 225.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

¢ Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]
— 5 : Parameter-
Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned Name=Al NEGATIVE DELTA VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0007
Mapping sD0 AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
ata-type HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FE ex PDOMapping=0
A Count=8
ccess w
Default-Wert 00000000ex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i @ N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o m o m m o m [an] o m
2 z
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.18.8 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 76, Seite 225.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into Ox6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

¢ Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]
Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned E%;ZE%%?Z%T; ~AI_POSITIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw

Mapping SDo DefaultValue=0x00000000

ararlype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEnex Count=8
Access w

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 Pt > = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
[an]
[95]
—_
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
3 m
= 4

7.18.9 Module Diagnostic Messages (Object 0x3090)

Das Objekt 0x3090 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Module Diagnostic Messages [MxSubExt3090]
— - ParameterName=ModuleDia
Description ModuleDiag ObjectType=0x7 g
Object Code ARRAY DataType=0x0006
; AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ N = = o o) ~ w© o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa]
reserviert reserviert
D 8 8 o |3
o a [am] o a
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 reserviert
1 0=sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 = FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 =Inconsistent FLASH Data
5-7 reserviert
Byte 1:
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Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung

8-15 reserviert

7.18.10 Input Channel x (Object 0x3091 bis 0x3098)

Die Objekte 0x3091 bis 0x3098 stellen die formatierten (integer) analogen
Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input Channel x [MxSubExt309x]
ParameterName=InputChannelx

Description InputChannel1 Object 0x3091 ObjectType=0x7
InputChannel2 Object 0x3092 DataType=0x0003
InputChannel3 Object 0x3093 éﬁ%eﬂsagygﬁgj
InputChannel4 Object 0x3094 Count=1
InputChannel5 Object 0x3095
InputChannel6 Object 0x3096
InputChannel7 Object 0x3097
InputChannel8 Object 0x3098
Object Code ARRAY
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
2 2 2 BB Elg gl 8 83 2 8 5 8
3 3

7.18.11 Wire Break Diagnostic Messages (Object 0x3099)
Das Objekt 0x3099 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name WireBreakDiag [Mx)SubExt3099] _ _
Description Wire Break Diagnostic Messages B%EZEET}%L\I: %T;’ ~WireBreakDiag
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 oo = |2 f=p) © ~ © o < ™ |y — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] om
reserviert
B 8 8 & 8 8 2 &
[mm) o [am)] (mm) o [mm) (mm)] [am)]
Byte O:
Datenbit  Bedeutung
(DB)
0 0 = Channel 1 OK
1 =Channel 1 wire breakage
1 0 = Channel 2 OK
1 = Channel 2wire breakage
2 0 = Channel 3 OK
1 = Channel 3 wire breakage
3 0 = Channel 4 OK
1 = Channel 4 wire breakage
4 0 = Channel 50K
1 = Channel 5wire breakage
5 0 = Channel 60K
1 = Channel 6wire breakage
6 0 = Channel 70K
1 = Channel 7 wire breakage
7 0 = Channel 8 OK
1 = Channel 8 wire breakage
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert
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7.18.12 Firmware Version (Object 0x4090)
Uber das Objekt 0x4090 ist die Firmware-Version (iber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Firmware Version [MxSubExt4090]
Deserint i Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmwareVersion ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 1T 12 1Y 12 2 o o e lo v g lo o |= |o
o [an] o m m o m o o [sa] o [aa] m o m o

MSB
LSB

7.18.13 Channel Measuring Configuration (Object 0x5090)
Uber das Objekt 0x5090 ist die Messmethode der Kanale zu konfigurieren.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Channel1MeasuringConfig [MxSubExt5090 _ _
Description Channel Measuring Configuration B’%Ezgt%;%ri%r;;zihannelMeasunngConflg
Object Code ARRAY DataType=0x0006
5 AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 S o N = = o © ~ © o < ™ o~ — o
m [an] m m o m [aa] o m [an] [aa] m o m o
reserviert Messbereich Channel 1...8
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Byte O:

Datenbit  Bezeichnung Bedeutung

(DB)

0 Channel 1 0 =Messbereich 0 — 20mA
1=Messbereich 4 — 20mA

1 Channel 2 0 = Messbereich 0 — 20mA
1 =Messbereich 4 — 20mA

2 Channel 3 0 =Messbereich 0 — 20mA
1 =Messbereich 4 — 20mA

3 Channel 4 0 = Messbereich 0 — 20mA
1 =Messbereich 4 — 20mA

4 Channel 5 0 =Messbereich 0 — 20mA
1 = Messbereich 4 — 20mA

5 Channel 6 0 = Messbereich 0 — 20mA
1 =Messbereich 4 — 20mA

6 Channel 7 0 =Messbereich 0 — 20mA
1 = Messbereich 4 — 20mA

7 Channel 8 0 = Messbereich 0 — 20mA
1 =Messbereich 4 — 20mA

Byte 1:

Datenbit Bezeichnung Bedeutung

(DB)

8-15 reserviert

7.18.14 Channel x Filter Configuration (Object 0x5091 bis 0x5098)

Die Objekte 0x5091 bis 0x5098 ermaoglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Channel x Filter Configuration [MxSubExt509x]
ParameterName=ChannelxFilterConfig

Description FilterConfigChannel1 Object 0x5091 ObjectType=0x7
FilterConfigChannel2 Object 0x5092 DataType=0x0006
. . - AccessType=rw
FilterConfigChannel3 Object 0x5093 PDOMapping=0
FilterConfigChannel4 Object 0x5094 Count=1
FilterConfigChannel5 Object 0x5095
FilterConfigChannel6 Object 0x5096
FilterConfigChannel7 Object 0x5097
FilterConfigChannel8 Object 0x5098
Object Code ARRAY
Mapping SDO
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o S p 2 o | ~ © Lo < ™ oy - |lo
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o

MSB
LSB

Angabe der Tiefpass - Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50Hz => 0 x 00 32 hex)

Folgende Einstellungen sind zulassig:

Tiefpassgrenzfrequenz Registerwert
Filter deaktiviert 0x0000
1 Hz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0 x0032
100 Hz 0x0064
250 Hz 0x00FA
500 Hz 0x01F4
1000 Hz (Default) 0x03E8

9 Zur Reduzierung der Feldbuskommunikation sowie zur stabilen
Wertdarstellung ist die Filtereinstellung 1Hz zu empfehlen.
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.
Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.
Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Filter
Configuration
5218h-521Fh

Channel Measuring
Configuration
5210h-5217h

,,,,,,,,,,,,,,,,,

77777777

Signal Conditioning

Module Status
3210h

Channel Status

i CPU System
|
|
|
|
}
Analog | A/D
Input ! Converter
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN
Transmission

CAN

|
|
l
! [
1 3219h Transmission
|
|
| - Analog Input CAN
! 3211h-3218h Transmission
|
|
| ENTRY N ~
~| into6401h o
Upper Limit o
6424h - CLOSE
= &
IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E
6425h * *
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h

Negative Value
Difference 6427h

Positive Value
Difference 6428h

> CAN
Transmission

Abbildung 77: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von
Datenstrome
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Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 I-WORD Read Analog Input 16-hit ~ Default ro PDO
0x6421  UNSIGNEDS AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION Analog Input Interrupt w Sbo
Trigger Selection
0x6423  BOOLEAN AnalogInputGloballnterruptEnable Analog Input Global rw Sbo
Interrupt Enable
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt rw SDO
Upper Limit Integer
0x6425  INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt rw SDO
Lower Limit Integer
0x6426  UNSIGNED32 Al_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt rw Sbo
Delta Unsigned
0x6427  UNSIGNED32 AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt rw SDo
Negative Delta Unsigned
0x6428  UNSIGNED32 Al_POSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt rw SDO
Positive Delta Unsigned
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-8AI-PTKT Moduls: x100 bis x10F
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x3210  UNSIGNEDS ModuleDiag ro PDO
0x3211  INTEGER16 InputChannel1 ro PDO
0x3212  INTEGER16 InputChannel2 ro PDO
0x3213  INTEGER16 InputChannel3 ro PDO
0x3214  INTEGER16 InputChannel4 ro PDO
0x3215  INTEGER16 InputChannel5 ro PDO
0x3216  INTEGER16 InputChannel6 ro PDO
0x3217  INTEGER16 InputChannel7 ro PDO
0x3218  INTEGER16 InputChannel8 ro PDO
0x3219  UNSIGNEDS CableBreakDetection ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt = const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO

,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

(hex)

0x400C  VISIBLE ProductName Product Name = ro Sbo

STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92

0x4210  UNSIGNED16 FirmwareVersion ro SDO
0x5210  UNSIGNEDS InputConfig1 rw SDO
0x5211  UNSIGNEDS InputConfig2 rw SDO
0x5212  UNSIGNEDS InputConfig3 rw SDO
0x5213  UNSIGNEDS InputConfig4 rw SDO
0x5214  UNSIGNEDS InputConfig5 rw SDO
0x5215  UNSIGNEDS InputConfig6 rw SDO
0x5216  UNSIGNEDS InputConfig7 rw SDO
0x5217  UNSIGNEDS InputConfig8 rw SDO
0x5218  UNSIGNED16 LowPassChan1 rw SDO
0x5219  UNSIGNED16 LowPassChan2 rw SDO
0x521A  UNSIGNED16 LowPassChan3 rw SDO
0x521B  UNSIGNED16 LowPassChan4 rw SDO
0x521C  UNSIGNED16 LowPassChan5 rw SDO
0x521D  UNSIGNED16 LowPassChan6 rw SDO
0x521E  UNSIGNED16 LowPassChan7 rw SDO
0x521F  UNSIGNED16 LowPassChan8 rw SDO

7.19.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Read Analog Input 16-Bit [MxSubExt6401]
ParameterName=I-WORD

Description [-WORD ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=2

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Default-Wert 0 x 0000hex
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Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1sns254 |2 I o x p 2 o |o© ~ © o < ™ |y — o
m o m |m o m |®m | |m ® @ @& @ m o @
% o
= A

7.19.2 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fir den ent-
sprechenden Kanal ausldosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]
— . - Parameter-
Description Analog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al INTERRUPT TRIGGER SELECTION
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0005
Mapping SDO AccessType=rw
Data-Type UNSIGNEDS DefaultValue=7
LowLimit=0
Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
PDOMapping=0
Access rw Count=4
Default-Wert 0X07hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo < o o~ — o
o om o [an} om o [an] o
reserviert
S 8 |8 o |2
o [am] (am)] o [am)
Datenbit  Bedeutung Hinweis
(DB)
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert
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errupt Enable (Object 0x6423)
Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der

Daten Uber das Objekt 0x6401.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AnaloglnputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]
Description Analog Input Global Interrupt Enable Eekl)gzr;%%rggr;\?:maloglnputGlobaIInterruptEnabIe
Object Code Variable DataType=0x0001

- AccessType=rw

Mapping SDO DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable

Default-Wert

«  FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

7.19.4 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das

Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf

das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.
Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer B%Eig%%ﬂ%T?zAl—UPPER—UMlT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=4

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000pex
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Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 T s X = = o2 © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
[an]
[95) [an]
= X
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.19.5 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer g?)gzglt%%ré\l:%r:? ~ALLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
- AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER3? PDOMapping=0
Count=4
Sub-Index 01 ... FEpex
Access w
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N p 2 Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m o [aa] [aa]
2 7
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Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.19.6 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)
Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist grofRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

¢ Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
— . ParameterName=AI_DELTA_VALUE
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
. AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
glatype PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=4
Access rw
Default-Wert 0000 0000gx
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I ® N = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[aa] om m [aa] m [aa] o m [aa] om m o m o o m
2 2
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.19.7 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]
— . . Parameter-
Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned Name=Al NEGATIVE DELTA VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
; DataType=0x0007
Mapping SDO AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
ararType HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FE g PDOMapping=0
A Count=4
ccess w
Default-Wert 00000000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i s N = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m oo om [an] o m
2 2
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.19.8 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 74, Seite 190.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]

Descriot Analoq | I Positive Dela Unsianed Parameter-

escription nalog Input Interrupt Positive Delta Unsigne Name=Al_POSITIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7

- DataType=0x0007

Mapping SDO AccessType=rw

Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
aeiype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEnex Count=4
Access w

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s @ N pam = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o [an] o m [an] o m o [an] [sa]
m
wn
—_
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7.19.9 Moduldiagnose (Object 0x3210)
Das Objekt 0x3210 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

249

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MSubExt3210]

— ; ParameterName=ModuleDia
Description ModuleDiag ObjectType=0x7 g
Object Code ARRAY DataType=0x0005

5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Default-Wert 0000hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ o
[an] o m o o [aa] m m
, . . - - N =R
D Do D 2 w§§ w§ =255 D
2223232553 5838 2355852 &%

Datenbit Bezeich  Bedeutung

(DB) nung

0 Reserviert

1 nicht synchronisiert

2 FLASH Daten CRC Fehler

3 RAM Daten CRC Fehler

4 Ungiiltige FLASH Daten

5-7 Reserviert
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7.19.10 Input channel x (Object 0x3211 to 0x3218)

Die Objekte 0x3211 bis 0x3218 enthalten die formatierten (integer) analogen
Eingangs-Werte.

7.19 XN-322-8AI-PTKT

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Input Channel x [MSubExt321x]
Description InputChannel1 Object 0x3211 gzgzr;(%;%ri%ry$=lnputChanneIx
InputChannel?2 Object 0x3212 DataType=0x0003
InputChannel3 Object 0x3213 ?B%e,&sa?;ﬁzrj
InputChannel4 Object 0x3214 Count=1
InputChannel5 Object 0x3215
InputChannel6 Object 0x3216
InputChannel7 Object 0x3217
InputChannel8 Object 0x3218
Object Code ARRAY
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
=St e s B sl l=glalzlgalgls g8 = |8
Z 3
Messbereich der Temperatureingange
Art Temperaturbe- Widerstandsbe- Messung Wert
reich reich
PT1000 -50 ... +150 °C 803,1-1573,3 Q -500 ... +1500
PT1000 extended (since FW V01.20) -150 ... +850 °C 397,2-3904,8 Q -1500 ... +8500
KTY10-62 -50 ... +150 °C 1035,9-4575,3 Q -500 ... +1500
KTY11-62
KTY81-110 -55 ... +150 °C 490,0-2211,0Q -550 ... +1500
KTY81-120
KTY81-150
KTY81-121 -55... 4150 °C 485,1-2189,1 Q -550 ... +1500
KTY81-122 -55 ...+150 °C 494,9-2233,0Q -550 ... +1500
Widerstand 350-4600 Q 3500 ... 46000
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7.19.11 Cable Break Detection (Object 0x3219)
Das Objekt 0x3219 enthalt Daten zum Status der Kanéle.

251

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name CableBreakDetection [MSubExt3219] _
Description CableBreakDetection E?)EZQETB%L\I: %T; =Ll EiEe LG e
Object Code ARRAY DataType=0x0005

5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7

B6

B5
B4
B3
B2
B1
BO

DB7

DB6

DB5
DB4
DB3
DB2
DB1
DBO

Datenbit
(DB)

Bezeich
nung

Bedeutung

0

: Cable break analogue input 1

: Cable break analogue input 2

: Cable break analogue input 4

1
1
1: Cable break analogue input 3
1
1

: Cable break analogue input 5

1: Cable break analogue input 6

1: Cable break analogue input 7

~N| OO O B W N —

1: Cable break analogue input 8
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7.19.12 Firmware Version (Object 0x4210)
Die Objekte 0x3103 und 0x3104 stellen die formatierten 32 Bit - \Werte der

7.19 XN-322-8AI-PTKT

Geber dar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MSubExt4210]
Deserin i Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmwareVersion ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDo PDOMapping=0
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 1T |12 1Y 12 8 o |lo |~ | b |l o o |« |o
o m [an] o m o o [aa] o m om o m o [an] [aa]
2 2
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7.19.13 Input Configuration (Object 0x5210 to 0x5217)

Die Objekte 0x5210 bis 0x5217 enthalten Konfigurationsinformationen Uber
die Funktion des Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input Configuration x [MSubExt521x] _

Description InputConfig1 Object 0x5210 B%;zr;%%ri%%e:InputChanneIConflgx
InputConfig2 Object 0x5211 DataType=0x0005
InputConfig3 Object 0x5212 ﬁg%ﬁ;}/&i;?]g
InputConfigé Object0x5213 0Nt
InputConfigh Object 0x5214
InputConfig6 Object 0x5215
InputConfig7 Object 0x5216
InputConfig8 Object 0x5217

Object Code ARRAY

Mapping SDO

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access rw

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

s 8 8 32 |8 s |8

2 ?

Datenbit = Bezeichnung Bedeutung

(DB)

0 PT1000

1 KTY10-62

2 KTY81-110

3 KTY81-121

4 KTY81-122

5 KTY84-1x0

6 Widerstand

7 nicht verwenden

8 PT1000 extended
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Die Objekte 0x5218 bis 0x521F enthalten Konfigurationsinformationen tber
die DatenUbertragung des Kanals..

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name LowPassFilterChannelx [MSubExt521x] _
Description LowPassFilterChannel1  Object 0x5218 E%Ez;r;%%ré\i%r;]?:LowPassF|IterChanneIx
LowPassFilterChannel2  Object 0x5219 ~ DataType=0x0006
- - AccessType=rw
LowPassFilterChannel3  Object 0x521A PDOMapping=0
LowPassFilterChannel4  Object0x5218  Count=1
LowPassFilterChannel5  Object 0x521C
LowPassFilterChannel6  Object 0x521D
LowPassFilterChannel7  Object 0x521E
LowPassFilterChannel8  Object 0x521F
Object Code ARRAY
Mapping SDO
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 X R - |2 f=p) © ~ © o < ™ |y — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
Z 7
Wert Einstellung
0 filter off
1 1 Hz
10 10Hz
25 25Hz
50 50Hz
100 100Hz
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7.20 XN-322-10Al-TEKT

Das Modul unterstitzt die Datenbereitstellung gemal der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange. Uber diverse herstellerspezifische Objekte
wird das Verhalten der |/O-Scheibenmodule parametriert.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Channel Range
Configuration
50A0h-50A3h

Channel Measuring
Configuration
50A4h, 50A5h

7777777777777777777777777777777777777

i CPU System : Module Status CAN
} A Y ! 30A0h Transmission
| |
|
i Signal Conditioning ; »| ChannelStatus |  _ can
Analog | A/D | 30ABh Transmission
. \
Input | Converter [
! \ Analog Input CAN
‘ [ 30A1h-30AAh, .
! i 30AC-30AD Transmission
|
ENTRY ~ CAN
~| into 6401h o =~
s Transmission
Upper Limit > >
6424h - >
=1 & CL|0FSE
XOR AND
Lower Limit E > TRUE
6425h * *
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h
Negative Value Positive Value
Difference 6427h Difference 6428h

Abbildung 78: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte
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Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 [-WORD Read Analog Input 16-hit Default ro PDO
0x6421 UNSIGNED8 AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION  Analog Input Interrupt Trigger Selection - w SDO
0x6423 BOOLEAN AnalogInputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - w o SDO
0x6424 INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - w SDO
0x6425 INTEGER32 AI_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer = w  SDO
0x6426 UNSIGNED32  AI_DELTA VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned = w SDO
0x6427 UNSIGNED32  AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned  — w SDO
0x6428 UNSIGNED32  AI_PQSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned = w  SDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-10AI-TEKT: x0AQ bis xOAF
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027 UNSIGNED16 ~ ModulelD Modulidentifikationsnummer = ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identification
Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x30A0 UNSIGNED16 ~ ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x30A1 INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x30A2 INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
0x30A3 INTEGER16 InputChannel3 Input Channel 3 Handbuch ro PDO
0x30A4 INTEGER16 InputChannel4 Input Channel 4 Handbuch ro PDO
0x30A5 INTEGER16 InputChannel5 Input Channel 5 Handbuch ro PDO
0x30A6 INTEGER16 InputChannel6 Input Channel 6 Handbuch ro PDO
0x30A7 INTEGER16 InputChannel7 Input Channel 7 Handbuch ro PDO
0x30A8 INTEGER16 InputChannel8 Input Channel 8 Handbuch ro PDO
0x30A9 INTEGER16 Referencelnput Input Reference 1 Handbuch ro PDO
0x30AA INTEGER16 Referencelnput2 Input Reference 2 Handbuch ro PDO
0x30AB UNSIGNED16  WireBreakDetect Wire Break Detection Handbuch ro PDO
0x30AC INTEGER16 Internal Reference Input 1 Internal Reference Input 1 Handbuch ro PDO
0x30AD INTEGER16 Internal Reference Input 2 Internal Reference Input 2 Handbuch ro PDO
0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt ,6.2.8 Serial = const SDO
STRING Number (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004 UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control=> Abschnitt,.6.2.11 User ~ — rw SDO
LED Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt,,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x40A0 UNSIGNED16  FirmwareVersion Angabe der FW Version - ro SDo
0x50A0 UNSIGNED8 SensorTypeSelectChannel1_2 Sensor Type Selection Channel 1_2 - rw SDO
0x50A1 UNSIGNED8 SensorTypeSelectChannel3_4 Sensor Type Selection Channel 3_4 - rw SDO
0x50A2 UNSIGNED8 SensorTypeSelectChannel5_6 Sensor Type Selection Channel 5_6 - rw SDO
0x50A3 UNSIGNED8 SensorTypeSelectChannel7_8 Sensor Type Selection Channel 7_8 - rw SDO
0x50A4 UNSIGNED8 ReferencelnputSelect Reference Input Select - rw SDO
Konfiguration der Kaltstellenkompensation
(KTY1,KTY2)
0x50A5 UNSIGNED8 ReferencelnputSelectIntExt Auswahl, ob interne oder externe Kalt- - rw SDO

stellenkompensation (KTY1, KTY2) fiir den
jeweiligen Inputchannel. angewendet
werden soll

7.20.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-\WORD [MxSubExt6401]
Description Read Analog Input 16-Bit gzgzrcrl%%rg]:%r;;ﬂ-WORD
Object Code ARRAY DataType=0x0003

. AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=10

Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index
[aa] [aa] [aa] [aa] oo [aa] o [aa] o [aa] [aa] o oo [aa] o [aa]
3 @
= 4

7.20.2 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fur den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]

Deserin Analog | | T Selecti Parameter-

escription nalog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al_INTERRUPT_TRIGGER_ SELECTION

Object Code ARRAY ObjectType=0x7

- DataType=0x0005

Mapping SDO AccessType=rw

Data-Type UNSIGNED8 TRt e
LowLimit=0

Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
PDOMapping=0

Access rw Count=10

Default-Wert 0X07hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
reserviert
<t o N — o
[an] [an] o [an] [aa]
o a [am] o o

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert

7.20.3 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AnalogInputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]
— ParameterName=AnalogInputGloballnterruptEnable

Description Analog Input Global Interrupt Enable ObjectType=0x7

Object Code Variable DataType=0x0001
- AccessType=rw

Mapping SDO DefaultValue=0

Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0

Access rw

Default-Wert FALSE

Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

7.20.4 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

259

Das

Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf

das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 78, Seite 255.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden

Bed

ngungen alle erfullt sind:

Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer g%;aer;%%ré\lir;];a =ALUPPER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

5 AccessType=rw
Mapping S0 DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=10

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000nex

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 @ o = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o m o m m o m [an] o m
[an]
[95) [an]
= 4
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 | |8 | 18 1§ € € |13 |18 1§ ' IR 2 |2 |& |
m o [aa] [an] o m [aa] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa]
nicht relevant nicht relevant

7.20.5 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 78, Seite 255.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden

Bedingungen alle erflllt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die

Untergrenze (Lower Limit 0x6425).
e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.
e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer E%;g?t%%ri %T;’ SALOE LR
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=10
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
2 2
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Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.20.6 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)

Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 78, Seite 255.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned E%;?;%%ri %T;' ~ALDELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
ala-Type PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEhex Count=10
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o o pa 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
o om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
2 7
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.20.7 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)
Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 78, Seite 255.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

¢ Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]

Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned E%EZE%%@L%T? SALNEEAE DB

Object Code  ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw
Mapping SD0 DefaultValue=0x00000000
ga-Type PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FE g« Count=10
Access w
Default- 00000000pex
Wert

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 @ N = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o [aa] [an] o m [an] [aa]
3 poay
= A
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.20.8 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 78, Seite 255.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into Ox6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

¢ Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]
Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned E%;ZE%%?Z%T; ~AI_POSITIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw

Mapping SDo DefaultValue=0x00000000

ararlype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEnex Count=10
Access w

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 Pt > = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
[an]
[95]
—_
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
3 m
= 4

7.20.9 Module Diagnostic Messages (Object 0x30A0)

Das Objekt 0x30A0 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Module Diagnostic Messages [MxSubExt30A0]
— - ParameterName=ModuleDia
Description ModuleDiag ObjectType=0x7 g
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = o o) ~ © 7o) < ™ o~ — o
o om m o m [aa] o m [aa] om m o m [aa] [aa] m
reserviert reserviert
Lo <t o o~N
o | |m |a@ B 2 18 83 o 2
[am] a a o a o a [am] o a
Byte O:
Datenbit Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 0=24VDC OK
1=24VDC not 0K
1 0=sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 =FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
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Datenbit = Bezeichnung Bedeutung
(DB)
4 0=0K
1 =Inconsistent FLASH Data
5 0=0K
1 = Internal cycle time not supported
6-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeichnung Bedeutung
(DB)
08— 11 reserviert
12-15 Errorcodes:
0000 no error

0001 peripheral initialisation error
0010 internal clock initialisation error
0011 - 1110 reserved for futur use
1111 undefined error

7.20.10 Input Channel x (Object 0x30A1 bis 0x30A8)

Die Objekte 0x30A1 bis 0x30A8 stellen die analogen Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input Channel x [MxSubExt306x]

Description InputChannel1 Object 0x30A1 (F;abgaergwt%%ré\l:%r;;}ﬂnputChanneIx
InputChannel2 Object 0x30A2 DataType=0x0003
InputChannel3 Object 0x30A3 ?5%8,&2?5?1;3
InputChannel4 Object 0x30A4 Count=1
InputChannel5 Object 0x30A5
InputChannel6 Object 0x30A6
InputChannel7 Object 0x30A7
InputChannel8 Object 0x30A8

Object Code ARRAY

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 X oo - 12 o © ~ © o < ™ |y — o
N o @ | | m @ |@ | | @ @ |@ @ @ | o
1%} o
> ]

7.20.11 Reference Input Channel x (Object 0x30A9 bis 0x30AA)

Die Objekte 0x30A9 bis 0x30AA stellen die als Integer formatierten analogen
Eingangswerte der externen KTY Sensoren dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input Channel x [MxSubExt30Ax]

Description Referencelnput Object 0x30A9 giﬁg?yiﬂ %T;} =Referencelnputx
Referencelnput? Object 0x30AA DataType=0x0003

- AccessType=ro

Object Code ARRAY PDOMapping=1

Mapping PDO Count=1
Handbuch

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1sns254 |2 | |12 | = |2

=N=. — — — — — — @D © ™~ © Lo <t ™ o~ — o
o m m o m o o m [an] m m o m [an} o m
[an]
wn [aa]
= X

7.20.12 Wire Break Diagnostic Messages (Object 0x30AB)
Das Objekt 0x30AB enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Wire Break Detection [MxSubExt30AB] _
Description WireBreakDetect [P)%Eaergﬁ;%ré\lzaorz;z =WireBreakDetect
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o N pa = f=p) © ~ © o < ™ N — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
21T |12 2 12 82 o o9 |r o v s o loa = |o
[a'a] [aa] [aa] [an] [aa] [a'a] [aa] o o [aa] [aa] [an] [aa] o [an] o
o o o a o o o o o [am] o ()] [mm] o a [am]
Byte O:
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 Error Al1 0=0K
1 =Channel 1 Leitungsbruch
1 Error Al2 0=0K
1 = Channel 2 Leitungsbruch
2 Error Al3 0=0K
1 = Channel 3 Leitungsbruch
3 Error Al4 0=0K
1 = Channel 4 Leitungsbruch
4 Error Al5 0=0K
1 = Channel 5 Leitungsbruch
5 Error Al6 0=0K
1 = Channel 6 Leitungsbruch
6 Error Al7 0=0K
1 = Channel 7 Leitungsbruch
7 Error AI8 0=0K
1 = Channel 8 Leitungsbruch
Byte 1:
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Datenbit Bezeichnung Bedeutung
(DB)
8 Error KTY1 0=0K

1=KTY1 (extern) Leitungsbruch
9 Error KTY2 0=0K

1 =KTY2 (extern) Leitungsbruch
10 Error KTY1sc 0=0K

1=KTY1 (extern) Kurzschluss
1 Error KTY2sc 0=0K

1 =KTY2 (extern) Kurzschluss
12-14 - reserviert
15 General Error Over-  0=0K

range 1 = Uberspannung

7.20.13 Internal Reference Input x (Object 0x30AC und 0x30AD)

Diese Objekte stehen erst ab der Hardwareversion 3.04 zur Verfigung. Die
Hardwareversion ist seitlich am Scheibenmodul aufgedruckt.

Das Objekte 0x30AC Internal Reference Input 1 enthalt den zehnfachen
Wert, der Temperatur, welche vom internen KTY1- Temperatursensor ermit-
telt wird. Das Objekt 0x30AD Internal Reference Input 2 entsprechend den
zehnfachen Wert des internen KTY2- Temperatursensors. Diese konnen fur
die Kaltstellenkompensation herangezogen werden. Durch die Kaltstellen-
kompensation konnen Messfehler ausgeglichen werden, die durch Material-
Ubergange zwischen Thermoelement und Eingangskontakten des Scheiben-
moduls entstehen. Bei Auswahl der internen Temperaturkompensation
werden die Werte der Objektes Ox30AC und 0x30AD automatisch von der
Software berucksichtigt.

Es wird empfohlen die interne Kaltstellenkompensation zu wahlen, da der
Messfehler durch die Kompensation auf bis zu 2 °C reduziert wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Internal Reference Input 1 [MSubExt30AC]
Description ReferencelnputSelectin Eabgaeg][%%ﬂ %T? pltiEient
Object Code INTEGER16 DataType=0x0003

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau der Datenbytes fur Objekt 0x30AC:
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Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o S p 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
n o | | @®m || @@ @ |m @ @™ @ | ® &o® o |@

Interner Referenzwert des KTY1 extern

Aufbau der Datenbytes flr Objekt 0x30AD:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 I o S p 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
o @ @ | | |m |@ @& @ @ @ @& @ @& o o

Interner Referenzwert des KTY2 extern

7.20.14 Firmware Version (Object 0x40A0)
Uber das Objekt 0x40A0 ist die Firmware-Version tber den SDO Zugriff aus-

lesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Firmware Version [MxSubExt40A0]

Descrinti Fi Versi ParameterName=FirmwareVersion

escription irmwareVersion ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro

Mapping Sbo PDOMapping=0

Data-Type UNSIGNED16 Count=1

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1sns254 |2 I o N p 2 Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m o [aa] [aa]
Major-Version Minor-Version

7.20.15 Channel x Sensor Type Selection (Object 0x50A0 bis 0x50A3)

Die Objekte 0x50A0 bis 0x50A3 ermoglichen die Konfiguration des Berei-
ches bzw. der Eingangsverstarkung jeweils eines Kanals. Mit dem unteren
Nibble wird der Analogeingang n mit dem oberen Nibble der Analogeingang
n+1 parametriert.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name RangeConfig Channelx [MxSubExt50Ax]

Description SensorSelectChannel1_2 Object 0x50A0 E%Gig%ii\‘: %T? =S SiCieel
SensorSelectChannel3_4  Object 0x50A1  DataType=0x0005
SensorSelectChannel5_6  Object 0x50A2 S\Zﬁﬁ%ﬁ:ﬁg
SensorSelectChannel7_8  Object 0x50A3 Eguor:\t/lippi”g:(]

Object Code ARRAY

Mapping SDO

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access w

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes fur Objekte 0x50A0:

Sub-Index

1=ns254 ~ © Yo} < ™ o~ — o
[an] [aa] [an] [aa] om om [aa] o
o~
+
< =
< <

Auswahl Messbereich
hexadezimal

Auswah| Messbereich
hexadezimal

Aufbau des Datenbytes fur Objekte 0x50A1:

Sub-Index
1=n=254 ~ © [Te) < ™ o~ — o
o o o o [aa] [aa] [aa] m
[ap]
+
< o]
= <

Auswahl Messbereich
hexadezimal

Auswahl Messbereich
hexadezimal

Aufbau des Datenbytes fur Objekte 0x50A2:

Sub-Index

1=n=254 ~ © o < o o~ — o
n @ @™ @ m @ o @
[de)
+
< Ce)
= =

Auswahl Messbereich
hexadezimal

Auswahl Messbereich
hexadezimal
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Aufbau des Datenbytes fur Objekte Ox50A3:

Sub-Index

1=n=254 | — © o < ™ o~ — o
[an] m [an] [an] [an] o o o
T
< ~
=3 <
Auswahl Messbereich | Auswahl Messbereich
hexadezimal hexadezimal

Tabelle 38: Messbereich flr Analogeingange festlegen mit oberem und unterem Datennibble

Auswahl Mess- Art Messbereich
bereich

hexadezimal

Ohex J -10 ... 4690 °C
Thex K -40...4940 °C
Zhex T -40...+400 °C
3hex E 0...+4520 °C
hex N -80... +1080 °C
Shex S -50...+1760 °C
Bhex R -50... +1760 °C
Thex .B" 0...+1820°C
Bhex L 0...+680 °C
Ihex U 0...+590 °C
(A-Flnex reserviert

7.20.16 Reference Input Select (Object 0x50A4)

Das Objekt 0x50A4 ermaoglicht die Zuordnung der KTY Kaltstellenkompensa-
tion zu dem Kanal, wenn fur den betroffenen Kanal in Reference Input Selec-
tion Internal/External (Objekt Ox50Ab) , External” ausgewahlt wurde.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Reference Input Select [MxSubExt50A4

Deserint Ref InoutSelect ParameterName=ReferencelnputSelect

escription eferencelnputSelec ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw

Mapping SDO DefaultValue=0

Data-Type UNSIGNEDS PDOMapping=0

Count=1

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rw

Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
5 8 8 & 8 8 [ 3
[am] a [am] o a [mm] o o
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 Channel 1 0=KTY 1
1=KTY 2
1 Channel 2 0=KTY 1
1=KTY 2
2 Channel 3 0=KTY 1
1=KTY 2
3 Channel 4 0=KTY 1
1=KTY 2
4 Channel 5 0=KTY 1
1=KTY 2
5 Channel 6 0=KTY 1
1=KTY 2
6 Channel 7 0=KTY 1
1=KTY 2
7 Channel 8 0=KTY 1
1=KTY 2

7.20.17 Reference Input Select Internal/External (Object 0x50A5)

Dieses Objekt steht erst ab der Hardwareversion >3.04 zur Verflgung. Die
Hardwareversion ist seitlich am Scheibenmodul aufgedruckt.

Das Objekt 0x60A5 ermoglicht fur jeden einzelnen Thermoelementeingang
des Scheibenmoduls die Maglichkeit interne KTY-Temperatursensoren zur
Kaltstellenkompensation zu verwenden. Alternativ konnen zwei zusatzliche
Eingange mit KTY-Temperatursensoren extern beschaltet werden.

Es wird empfohlen die interne Kaltstellenkompensation zu nutzen, da der
Messfehler durch die Kompensation auf bis zu 2°C reduziert wird.

Fir Hardwareversionen kleiner oder gleich 3.04 dient ein KTY 10-62 bzw.
KTY 11-62 zur Kaltstellenkompensation. Er misst in diesem Fall die Tempera-
tur direkt am Stecker X5.

Wird “KTY extern” gewahlt, wird der auf Adresse 0x010A konfigurierte
KTYEingang verwendet.

Wird , KTY intern” gewahlt, wird fur die Thermoelementeingange 1...4 der
KTY-Temperatursensoren KTY1 verwendet und flr die Thermoelementein-
gange 5...8 KTY2.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Reference Input Select internal external ~ [MSubExt50A5]
Description ReferencelnputSelectIntExt B%;?;%%ﬂ%r;? SRR R
Object Code ARRAY DataType=0x0005
5 AccessType=rw
Mapping SD0 PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < o™ o~ — o
[aa] oo [aa] oo oo [aa] [aa] [aa]
B 8 8 & |8 8 o &
(mm) [am] [mm) o [am)] () o [mm)
Datenbit = Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 Kaltstellenkompensation fir Eingang 1 0=KTY extern
1=KTY1 internal
1 Kaltstellenkompensation fir Eingang 2 0=KTY extern
1 =KTY1 internal
2 Kaltstellenkompensation fir Eingang 3 0 =KTY extern
1=KTY1 internal
3 Kaltstellenkompensation fiir Eingang 4 0=KTY extern
1 =KTY1 internal
4 Kaltstellenkompensation fir Eingang 5 0=KTY extern
1=KTY2 internal
5 Kaltstellenkompensation fir Eingang 6 0 =KTY extern
1 =KTYZ internal
6 Kaltstellenkompensation fiir Eingang 7 0=KTY extern
1=KTY2 internal
7 Kaltstellenkompensation fir Eingang 8 0 =KTY extern

1=KTYZ2 internal

Wird fur den Channel eine externe Kaltstellenkompensation gewahlt, wird in
Objekt 0x50A4 gelesen, welcher KTY-Eingang verwendet werden soll. Wird
KTY intern gewahlt, wird fur Channel 1...4 der interne Temperatursendor
KTY_INT_1 und fur Channel 5...8 KTY_INT_2 verwendet.
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 Uber diverse herstellerspezifische Objekte. Zum Betrieb des XN-312-
GW-CAN ist die Firmware V1.12 oder hoher erforderlich.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Output ChannelConfig
41E0

_ |Status Register
31E0

RECEIVE
CAN ——=| pppQ

Reception

ENTRY

21E0h-21E3h _L
z(0 Signal D/A Analog
0

R Conditioning Converter Output
ENTRY

1 into 6411h

Abbildung 79: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von

Datenstrome

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6411  UNSIGNED16 Q-WORD Write Analog Output 16-bit Default rww PDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-4A0-Ul Modules: x100 bis x10F
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x21E0  INTEGER16 OutputChannel1 rww PDO
0x21E1  INTEGER16 OutputChannel2 rww PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

(hex)

0x21E2  INTEGER16 OutputChannel3 rWw PDO
0x21E3  INTEGER16 OutputChannel4 rWw PDO
0x31E0  UNSIGNED16 StatusRegister ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt = const SDOo

STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt = rw SDO

,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91

0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
0x41E0 UNSIGNED16 OutputChannelConfig rw Sbo

7.21.1 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name 0-WORD [MxSubExt6411]
ParameterName=0-WORD

Description Write Analog Output 16-Bit ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=8

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 0000nex

Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 o § p 2 o | ~ © o < ™ oy — |o
o om o [an] om [a'a] o o o om o [aa] om o [an] o
2 %
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7.21.2 Analog Output Channel (Objects 0x21E0 to 0x21E3)

Die Objekte 0x21EQ bis 0x21E3 enthalten den Schreibzugriff auf Daten zur
Steuerung der Modulkanale.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name OutputChannel [MSubExt21Ex]

Description OutputChannel1 E%Eig%%ri %r)r(];a=0utput0hannelx
OutputChannel?2 DataType=0x0003
OutputChannel3 ﬁg%el\s/lsaggizgw
OutputChannel4 Count=1

Object Code ARRAY

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access rww

Default-Wert 0000pex

Aufbau des Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
=S e s Els sz lgalalzlealg |z g e = |8
2 3
Spannungsbe- | Achse Wert Strombereich | Achse Wert
reich
0..10V normal 0 ... 60000 0...20mA normal 0 ... 60000
0..10,8V overrange |0 ... 64800 0..21,6mA overrange |0 ..64800
-10 ... 10V normal -30000 ... 30000
-10,8V .. +10,8V | over range |-32400 ... 32400
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7.21.3 Read cycle state (Object 0x31E0)

277

Das Objekt 0x31EO0 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der

Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name StatusRegister [MSubExt31E0] _
Description StatusRegister B%EZ?:TB%;\I: %T? ~Statusfegister
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro
Aufbau des Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
N R R R R R R ER R R E R R E R R R R
= %

Datenbit  Bezeich  Bedeutung

(DB) nung

0 Edge limit analog output 1

1 Edge limit analog output 2

2 Edge limit analog output 3

3 Edge limit analog output 4

4 Temperature > 142 °C analog output 1

5 Temperature > 142 °C analog output 2

6 Temperature > 142 °C analog output 3

7 Temperature > 142 °C analog output 4

8 Over current analog output 1 (voltage) analog output 1 (current) voltage too high
9 Over current analog output 2 (voltage) analog output 2 (current) voltage too high
10 Over current analog output 3 (voltage) analog output 3 (current) voltage too high
" Over current analog output 4 (voltage) analog output 4 (current) voltage too high
12 Calibration data could not be read

13 Calibration data invalid (CRC error)

14 DC OK am DAC

15 Offset times must be corrected (deleted when read)
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7.21.4 Output Channel Configuration (Object 0x41E0)
Das Objekt 0x41EQ enthalt Daten zum Status der Kanale.

7.21 XN-322-4A0-UlI

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name OutputChannelConfig [MSubExt41EQ] _
Description OutputChannelConfig gigaer;%%ré\l: %T; =D HEEC e
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=rw
Mapping Sbo PDOMapping=0

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw

Aufbau des Datenbytes:

Byte 1 (OutputChannelConfig A02) Byte 0 (OutputChannelConfig AO1)
Sub-Index
1=ns254 |2 3 DL - |2 2] © ~ © o < ™ oy — o
[aa] om m [aa] m [aa] o m [aa] om m o m [an] o m
[aa]
A
Byte 3 (OutputChannelConfig A03) Byte 2 (OutputChannelConfig A03)
Sub-Index
1=ns254 |2 X DL - |2 f=p) © ~ © o < ™ |y — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
[aa]
wn
=
Byte Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 1: Brems-Chopper nicht vorgewahlt
1 1:-10-+10V
2 1:0V...+10V
o 3 1:0...24 mA
e5]
= 4-7 Reserviert
0 1: Brems-Chopper nicht vorgewahlt
1 1:-10-+10V
2 1:0V...+10V
- 3 1:0...24 mA
e5]
= 4-7 Reserviert
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Byte Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 1: Brems-Chopper nicht vorgewahlt
1 1:-10-+10 V
2 1:0V..+10V
o~ 3 1:0...24 mA
D‘% 4-7 Reserviert
0 1: Brems-Chopper nicht vorgewahlt
1 1:-10-+10 V
2 1:0V..+10V
o 3 1:0...24 mA
D% 4-7 Reserviert
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Ausgange. Es ermaoglicht den Zugriff auf die Prozessda-
ten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

CAN ——»
Reception

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.
Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-

duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
ENTRY
20D0h- 20D7h
RECEIVE
RPDO

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

ModuleDiag

o v

0 Signal
Conditioning

ENTRY

into 6411h

30D0

D/A

Converter

Analog

Output

Abbildung 80: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir analoge Ausgange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type ~ Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6411 INTEGER16 Q-WORD Write Analog Output 16-bit Default rww  PDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-8A0-U2: x0DO0 bis xODF
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x20D0  INTEGER16 OutputChannel1 Output Channel 1 Handbuch rw PDO
0x20D1  INTEGER16 OutputChannel2 Output Channel 2 Handbuch rw PDO
0x2002  INTEGER16 OutputChannel3 Output Channel 3 Handbuch rw PDO
0x20D3  INTEGER16 OutputChannel4 Output Channel 4 Handbuch rw PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

(hex)

0x20D4  INTEGER16 OutputChannel5 Output Channel 5 Handbuch rw PDO
0x20D5  INTEGER16 OutputChannel6 Output Channel 6 Handbuch rw PDO
0x20D6  INTEGER16 OutputChannel7 Output Channel 7 Handbuch rw PDO
0x20D7  INTEGER16 OutputChannel8 Output Channel 8 Handbuch rw PDO
0x30D0  UNSIGNED16 ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE STRING Serialnumber Serial Number => Abschnitt = const  SDO

,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88

0x4004 UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt  — rw SDO
,6.2.11 User LED Control
(Object 0x4004)", Seite 91

0x400C  VISIBLE STRING ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite
92

0x40D0  UNSIGNED16 FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO

7.22.1 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-WORD [MxSubExt6411]

Description Write Analog Output 16-Bit g%gzgﬁ;epri %T? =L

Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=8

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s o N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m [aa]
1%} o
= A
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7.22.2 Qutput Channel x (Object 0x20D0 bis 0x20D7)

Die Objekte 0x20D0 bis 0x20D7 Ubertragen den digitalen Wert der analogen
Signalausgaben der Kanale.

7.22 XN-322-8A0-U2

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name OutputChannel1 Object 0x20D0 [MxSubExt20Dx]
- ParameterName=0utputChannelx
OutputChannel2 Object 0x20D1 ObjectType=0x7
OutputChannel3 Object 0x20D2  DataType=0x0003
- AccessType=rww
OutputChannel4 Object 0x2003  ppOMapping=1
OutputChannel5 Object 0x20D4  Count=1
OutputChannel6 Object 0x20D5
OutputChannel7 Object 0x20D6
OutputChannel8 Object 0x20D7
Description Output Channel x
Object Code ARRAY
Mapping PDO
MANUAL
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rwWw.
Default-Wert 00000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = @ © ~ © 7o) < ™ o~ — o
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o [aa]
Z i
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7.22.3 Module Diagnostic Messages (Object 0x30D0)
Das Objekt 0x30D0 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt30D0] _
Description Module Diagnostic Messages E%Eaegﬁ;%rgi%rz? ~ModuleDiag
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 1T 2 ¥ |2 2 | |lo |0 © | |l o o |= o
om o [an] om [a'a] [s'a] o o om o [aa] [aa] o [an] o
reserviert reserviert
2 8 8 a 2
[mm} o o o [am]
Byte O:
Datenbit  Bedeutung
(DB)
0 reserviert
1 0 = sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 =FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 = Inconsistent FLASH Data
5-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bedeutung
(DB)
8-15 reserviert
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7.22.4 Firmware Version (Object 0x40D0)
Uber das Objekt 0x40DO0 ist die Firmware-Version Uber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt40D0]
Deserin Fi Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
o m m o m o o [aa] o m m o m o o [aa]
2 2
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71.23 XN-322-4A10-U2

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.
Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Filter
Configuration
51A2h-51A3h

Channel Measuring
Configuration
51A0h

,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

i CPU System
|
|
|
|
}
Analog | A/D
Input ! Converter
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
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Signal Conditioning

Module Status

31A0h

Channel Status

31A3h

Analog Input
31A1h-31A2h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

ENTRY ~
™ into 6401h > CAN
Transmission
Upper Limit e
=1 & IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E =
6425h A A
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h

Negative Value
Difference 6427h

Positive Value
Difference 6428h

Abbildung 81: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Output Channel CAN
B 21A0h-21A1h Reception
Signal Latched
Single Analog D/A Conditionin - Output
0 | <
Output ~— Converter | ] and D/A A Value
Converter - ENTRY RECEIVE CAN
into 6411h RPDO Reception
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Abbildung 82: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir analoge Ausgange
Produktspezifische CANopen Objekte
Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 I-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6411 INTEGER16 Q-WORD Write Analog Output 16-bit Default rww  PDO
0x6421 UNSIGNED8 Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION  Analog Input Interrupt Trigger Selection - rw SDO
0x6423  BOOLEAN AnaloglnputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - rw SDO
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - rw SDO
0x6425 INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer - rw SDO
0x6426 UNSIGNED32 Al_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned - rw SDO
0x6427  UNSIGNED32  AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned  — rw SDO
0x6428  UNSIGNED32 Al_POSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned - rw SDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-4Al10-U2: x1A0 bis x1AF
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identification
Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x21A0  INTEGER16 OutputChannel1 Output Channel 1 Handbuch rww PDO
0x21A1  INTEGER16 OutputChannel2 Output Channel 2 Handbuch rww PDO
0x31A0  UNSIGNED16  ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x31A1  INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x31A2  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
0x31A3  UNSIGNED16  WireBreakDiag Wire Break Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
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0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt ,,6.2.8 Serial - const SDO
STRING Number (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004 UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt ,,6.2.11 User - rw SDO
LED Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
0x41A0  UNSIGNED16  FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO
0x51A0  UNSIGNED16  AnaloglnputSelection Analog Input Selection - rw SDO
0x51A1  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1 Filter Configuration Channel 1 - rw SDO
0x51A2  UNSIGNED16  FilterConfigChannel2 Filter Configuration Channel 2 - rw SDO

7.23.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der
Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-WORD [MxSubExt6401]
Description Read Analog Input 16-Bit Ezgzr;%%ri %T? = U
Object Code ARRAY DataType=0x0003
5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=2
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N pa = o | ~ © Lo < ™ oy — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o

MSB
LSB

7.23.2 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Q-WORD [MxSubExt6411]
Description Write Analog Output 16-Bit [P)%Gir;%%ri %T? =G
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=2
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rwWw
Default-Wert 00nex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 oo - 12 o © ~ © o < ™ |y — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
2 z

7.23.3 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt flr den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]

Deserin Analog | | T Selecti Parameter-

escription nalog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION

Object Code ARRAY ObjectType=0x7

- DataType=0x0005

Mapping SDO AccessType=rw

Data-Type UNSIGNEDS DefaultValue=7
LowLimit=0

Sub-Index 01 ... FEnex HighLimit=31
PDOMapping=0

Access rw Count=2

Default-Wert 07hex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254 | — © o < ™ ~ — o
[an] m m o m o o [aa]
reserviert
<t o N — o
o [an) [an} [an] [aa]
o a [am] o o
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Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert

7.23.4 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AnaloglnputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]
Description Analog Input Global Interrupt Enable E?Jgaercrlt%‘%ré\lj]n;?ﬂnaIoglnputGIoballnterruptEnable
Object Code Variable DataType=0x0001
. AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)
Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

e TRUE ()
Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

7.23.5 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 81, Seite 285.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.
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e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.
e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer E%EZQ%%Z\I:%T?ALUPPER—UMlT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=2
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e N = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
- G
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
1=n=254 |15 |18 IR 18§ IR 1€ 1€ 2 IR ¥ | |]& 2 2 = ¢«
m m o m o o m o m m o m o o om
nicht relevant nicht relevant

71.23.6 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 81, Seite 285.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer g?);aer;%epré\lzaor;w? ~AILLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

5 AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=2

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s o N = = Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m o
[an]
w [aa]
= 2
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ €@ 1 |18 ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

71.23.7 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)
Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 81, Seite 285.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e  Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist groRRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
— . ParameterName=AI_DELTA_VALUE
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
. AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
slatype PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=2
Access rw
Default-Wert 0000 0000gx

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 i @ N = = Jo2) o) ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o [aa] m o m m o m [an] o m
[an]
w [aa]
= X
Byte 3 Byte 2

Sub-Index

1=n=2%4 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.23.8 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)
Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 81, Seite 285.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]

Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned g%ﬁﬂ%ﬁ%r:? A LNEEIUE RS RCE

Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-T UNSIGNED32 HighLimit=0x0000FFFF
e PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FE ex Count=2
Access rw

Default-Wert  00000000ex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s o N = = Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m o
[an]
w [aa]
= 2
Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ €@ 1 |18 ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.23.9 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 81, Seite 285.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.
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Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]
Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned E%;ZQ%T;& %T; ~ALPOSITIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw

Mapping SDo DefaultValue=0x00000000

aleiype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEpex Count=2
Access w

Default-Wert 00000000px

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e > = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
[an]
wn
—_
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=n=254 |15 18 IR 18 & 1€ 1€ ¥ IR ¥ |8 |[]R 2 2 = ¢«
o m m o m o o m o m m o m o o om
1% @
= X

7.23.10 Output Channel x (Object 0x21A0 bis 0x21A1)

Die Objekte 0x21A0 bis 0x21A1 Ubertragen den digitalen Wert der analogen
Signalausgaben der Kanale.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Output Channel x [MxSubExt21Ax]
ParameterName=0utputChannelx

Description OutputChannel1 Object 0x21A0 ObjectType=0x7
OutputChannel?2 Object 0x21A1 DataType=0x0003
- AccessType=rww
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO , MANUAL Count=1
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Default-Wert 0 x 0000 hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o N pa = o | ~ © o < ™ oy — |o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
2 7

7.23.11 Module Diagnostic Messages (Object 0x31A0)

Das Objekt 0x31A0 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt31A0] _
Description Module Diagnostic Messages E?)Egrg]t?;%ré\lz%r:?=ModuleD|ag
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N p 2 2] © ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] [a'a] om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
& 8 8 a 8
a o o o o
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Byte O:
Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 reserviert
1 0= sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 = FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 =Inconsistent FLASH Data
5-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert

7.23.12 Input Channel x (Object 0x31A1 bis 0x31A2)

Die Objekte 0x31A1 bis 0x31A2 stellen die formatierten (integer) analogen
Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name InputChannelx [MxSubExt31Ax]
ParameterName=InputChannelx

Description InputChannel1 Object 0x31A1 ObjectType=0x7
InputChannel2 Object 0x31A2 DataType=0x0003
; AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 DR - |2 f=p) © ~ © o < ™ |y — o
[aa] oo [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] o [aa] o oo [aa] [aa] oo
Z %

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE  Eaton.com 296



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.23 XN-322-4A10-U2

7.23.13 Wire Break Diagnostic Messages (Object 0x31A3)
Das Objekt 0x31A3 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name WireBreakDiag [MxSubExt31A3] _ _
Description Wire Break Diagnostic Messages E%;ig%%rgg;}? SUCEEE Y
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i o N = = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
om o [an] om [a'a] o o o om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
B 2 8 8 = |3
[am] [mm} [am] o o [am]
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 0= Channel 1 0K
1 = Channel 1 wire breakage
1 0 =Channel 2 OK
1 = Channel 2wire breakage
2 reserviert
3 reserviert
4 0=0K
1 = Reference Low Voltage
5 0=0K
1 = Reference OverCurrent
6-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert

297 Gateway XN-312-GW-CAN  02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.23 XN-322-4A10-U2

7.23.14 Firmware Version (Object 0x41A0)
Uber das Objekt 0x41A0 ist die Firmware-Version (iber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt41A0]
Deserin Fi Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 1T |12 |2 12 28 o |lo |~ | b |l o o |« |o
o m m o m o o [aa] o m m o m o o [aa]
2 2
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7.23.15 Analog Input Selection (Object 0x51A0)
Uber das Objekt 0x51AQ ist die Messmethode der Kanale zu konfigurieren.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AnalogInputSelection [MxSubExt51A0 ‘
Description Analog Input Selection gigaer;?';%ri%r;;=AnaIoglnputSelchon
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o N p 2 o | ~ © o < ™ oy - o
om o [an] om [a'a] o o o om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
o |3
o [am]
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 Channel 0 = Differenzielle Messung
1 1 = Al1-Grounded Messung
1 Channel 0 = Differenzielle Messung
2 1 = Al2-Grounded Messung
2-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8—-15 reserviert
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1.23.16 Filter Configuration Channel x (Object 0x51A1 bis 0x51A2)

Die Objekte 0x51A1 bis 0x51A2 ermoglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.

7.23 XN-322-4A10-U2

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FilterConfigChannelx [MxSubExt51Ax] _ .
Description FilterConfigChannel1 Object 0x51A1 E%Eaeg?;%ré\i%r;e:ﬁIterConﬂgChannelx
FilterConfigChannel2 Object 0x51A2 DataType=0x0006
- AccessType=rw
Object Code ARRAY PDOMapping=0
Mapping SDO Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw

Aufbau der Datenbytes:

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50Hz = 0032h¢x)

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s e o - |2 o © ~ © o < ™ | oy — o

o m m o m o o [aa] o om [aa] o m o o [sa]
[aa]
w [an]
= X

Beispiel

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz

50 Hz = 0032

Folgende Einstellungen sind zulassig:

Tiefpassgrenzfrequenz

Registerwert

Filter deaktiviert (Default) 0x0000
1Hz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0 x0032
100 Hz 0x0064
250 Hz 0xO0FA
500 Hz 0x01F4
1000 Hz 0x03E8

—_

Zur Reduzierung der Feldbuskommunikation sowie zur stabilen
Wertdarstellung ist die Filtereinstellung 1Hz zu empfehlen.
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7.24 XN-322-8A10-U2

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.
Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Filter
Configuration
50B1h-50B4h

Channel Measuring
Configuration
50B0h

,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

i CPU System
|
|
|
|
}
Analog | A/D
Input ! Converter
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
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Signal Conditioning

Module Status

30B0h

Channel Status

30B5h

Analog Input
30B1h-30B4h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

ENTRY ~
™ into 6401h > CAN
Transmission
Upper Limit e
=1 & IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E =
6425h A A
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h

Negative Value
Difference 6427h

Positive Value
Difference 6428h

Abbildung 83: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

- Output Channel - CAN
20B0h-20B3h Reception
Signal Latched
Single Analog D/A 20 - Output
- Conditioning |
Output Converter | | and D/A B Value
Converter - ENTRY RECEIVE CAN '
into 6411h RPDO Reception
Switch if
device
Failure

0 (Error State)

Abbildung 84: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir analoge Ausgange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)

0x6401 INTEGER16 I-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6411 INTEGER16 Q-WORD Write Analog Output 16-bit Default rww  PDO
0x6421 UNSIGNED8 Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION  Analog Input Interrupt Trigger Selection - rw SDO
0x6423  BOOLEAN AnaloglnputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - rw SDO
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - rw SDO
0x6425 INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer - rw SDO
0x6426  UNSIGNED32  AI_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned = rw SDO
0x6427  UNSIGNED32  AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned  — rw SDO
0x6428  UNSIGNED32  AI_POSITIVE_DELTA VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned = rw SDO

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-8Al0-U2: xOBO bis xOBF

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer = ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module Identification
Number (Object 0x1027)", Seite 86

0x20B0  INTEGER16 OutputChannel1 Output Channel 1 Handbuch rww PDO
0x20B1  INTEGER16 OutputChannel2 Output Channel 2 Handbuch rww PDO
0x20B2  INTEGER16 OutputChannel3 Output Channel 3 Handbuch rww PDO
0x20B3  INTEGER16 OutputChannel4 Output Channel 4 Handbuch rww PDO
0x30B0  UNSIGNED16  ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x30B1  INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x30B2  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
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0x30B3  INTEGER16 InputChannel3 Input Channel 3 Handbuch ro PDO
0x30B4  INTEGER16 InputChannel4 Input Channel 4 Handbuch ro PDO
0x30B5  UNSIGNED16  WireBreakDiag Wire Break Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt ,,6.2.8 Serial - const  SDO
STRING Number (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt ,6.2.11 User - rw SDO
LED Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
0x40B0  UNSIGNED16  FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO
0x50B0  UNSIGNED16  AnaloglnputSelection Analog Input Selection - rw SDO
0x50B1  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1 Filter Configuration Channel 1 - rw SDO
0x50B2  UNSIGNED16 FilterConfigChannel2 Filter Configuration Channel 2 - rw SDO
0x50B3  UNSIGNED16  FilterConfigChannel3 Filter Configuration Channel 3 - rw SDO
0x50B4  UNSIGNED16  FilterConfigChannel4 Filter Configuration Channel 4 - rw SDO

7.24.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

303

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der

Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs
eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Read Analog Input 16-Bit [MxSubExt6401]
— ParameterName=I-WORD

Description [-WORD ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=4

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 il o N p 2 Jop) © ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
& o
= 2
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7.24.2 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).

7.24 XN-322-8AI0-U2

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Write Analog Output 16-Bit [MxSubExt6411]
— ParameterName=Q-WORD
Description Q-WORD ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=4
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rww
Default-Wert 00nex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n=254 L2 s o > = = <) © r~ © Lo < ™ o~ — o
o [an] om o [an] o o om o [sa} om o [an] o o om
: G

7.24.3 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fir den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Analog Input Interrupt Trigger Selection [MxSubExt6421]
— Parameter-
Description AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION Name=Al_INTERRUPT TRIGGER_ SELECTIO
Object Code ARRAY N
- ObjectType=0x7
Mapping SDO DataType=0x0005
Data-T UNSIGNEDS AccessType=rw
atarvee DefaultValue=7
Sub-Index 01 ... FEnex LowLimit=0
Access w HighLimit=31
PDOMapping=0
Default-Wert 07hex Count=4

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o o o [aa] om o [an] o
reserviert
3 |8 |8 o |3
o [am)] (mm) o ()
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert

7.24.4 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.

305

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Analog Input Global Interrupt Enable  [MxFixed6423]
Description AnaloglnputGloballnterruptEnable [P)zta);aeﬁ%%ré\lj]n;fﬂ\naIoglnputGlobaIInterruptEnable
Object Code Variable DataType=0x0001
- AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)
Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

e TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.
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7.24.5 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 83, Seite 301.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

¢ Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer E%EZQ%?SI:%T?:ALUPPER—UMlT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=4
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e N = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
- G
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
1=n=254 15 |18 IR 18§ IR 1€ 1€ 2 I ¥ |8 |]& 2 2 = ¢«
m m o m o o m o m m o m o o om
nicht relevant nicht relevant

7.24.6 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 83, Seite 301.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).
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e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.
e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer g?)gzrcr][%%ri %T? ~AILLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

; AccessType=rw
Mapping Sbo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=4

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000nhex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 Pt N = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
[an]
[95) [an]
= i
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 18 1R 18 18 1€ 8@ 18 |I% ¥ |8 & 12 &2 &= |

m o m m o m o o m o m om o m o

nicht relevant nicht relevant

7.24.7 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)

307

Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 83, Seite 301.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
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TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned E%Eig%%ﬂ%T;zAl_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type UNSIGNED32 HighLimit=0X0000FFFF
1 PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=4
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s @ N pam 2 o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] om o [an] o o om o [sa] [aa] o [an] o o [aa]
2 G
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
o [an] om o [an} o o om o [an} om o [an] o o om
nicht relevant nicht relevant

7.24.8 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 83, Seite 301.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-

lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

¢ Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist grofder oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

¢ Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]

Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned E%G?;%%ri %T;’ =ALNEEANUE DR A AAEE

Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw
Mapping SD0 DefaultValue=0x00000000
Data-T UNSIGNED32 HighLimit=0x0000FFFF
e PDOMapping=0
Sub-Index 01522 EE ex Count=4
Access rw

Default-Wert ~ 00000000px

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s o N = = Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m o
[an]
w [aa]
= 2
Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ €@ 1 |18 ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.24.9 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 83, Seite 301.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.
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Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AI_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]

Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned E%EZQ%EN: %T; ~AI_POSITIVE_DELTA_VALUE

Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw
Mapping SbO DefaultValue=0x00000000
alatype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEpex Count=4
Access rw

Default-Wert ~ 000000005ex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e > = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
[an]
wn
—_
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=n=254 |15 18 IR 18 & 1€ 1€ ¥ IR ¥ |8 |[]R 2 2 = ¢«
o m m o m o o m o m m o m o o om
1% @
= X

7.24.10 Output Channel x (Object 0x20B0 bis 0x20B3)

Die Objekte 0x20B0 bis 0x20B3 Ubertragen den digitalen Wert der analogen
Signalausgaben der Kanale.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name OutputChannel1 Object 0x20B0 [MxSubExt20Bx]
ParameterName=0utputChannelx

OutputChannel2 Object 0x20B1 ObjectType=0x7
OutputChannel3 Object 0x20B2 DataType=0x0003
- AccessType=rww
OutputChannel4 Object 0x20B3 PDOMapping=0
Description Output Channel x Count=1
Object Code ARRAY
Mapping PDO, MANUAL
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Default-Wert 0 x 0000 hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 < o X p 2 o |o© ~ © o < ™ |y — |o
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m [aa] [aa] [aa]
= Z

7.24.11 Module Diagnostic Messages (Object 0x30B0)

Das Objekt 0x30B0 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt3060] .
Description Module Diagnostic Messages E%EZQ%ZZ\I:%T?:MOMEDlag
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ o = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
reserviert reserviert
s |8 8 |z 3
o a [am] o o
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 0=24VDC OK
1=24VDC not OK
1 0=sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 = FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 = Inconsistent FLASH Data
5-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert

7.24.12 Input Channel x (Object 0x30B1 bis 0x30B4)

Die Objekte 0x30B1 bis 0x30B4 stellen die formatierten (integer) analogen
Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name InputChannel1 Object 0x30B1 [MxSubExt30Bx]
InputChannel2 Object 0x30B2 g%;aeﬂ?ty%ﬂ%r;?:'”p”tCha””e'X
InputChannel3 Object 0x30B3 DataType=0x0003
InputChannel4 Object 0x30B4 QB%G,&ZTJEEE

Description Input Channel x Count=1

Object Code ARRAY

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro
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Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 i o N = = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o m m o m [an] o [aa] o [aa] [an] o m o
[an]
w [an]
= A

7.24.13 Wire Break Diagnostic Messages (Object 0x30B5)
Das Objekt 0x30B5 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Wire Break Detection [MxSubExt30B5] _
Description WireBreakDetect E%;ig%%?j;;? SIS
Object Code ARRAY DataType=0x0006

5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 s N = 2 2] © ~ © Lo < ™ o~ — o
om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
238 |8 5|8
[am] a a o a [am]
Byte O:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
0 0= Channel 1 0K
1 = Channel 1 wire breakage
1 0= Channel 2 0K
1 = Channel 2wire breakage
2 0= Channel 3 0K
1 = Channel 3 wire breakage
3 0= Channel 4 0K

1 = Channel 4 wire breakage
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Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
4 0=0K
1 = LowReference
5 0=0K
1 = Al OverCurrent
6-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert

7.24.14 Firmware Version (Object 0x40B0)
Uber das Objekt 0x40BO0 ist die Firmware - Version (iber den SDO Zugriff aus-

lesbar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Firmware Version [MxSubExt40B0]

Deserin Fi Vers ParameterName=FirmwareVersion

escription irmwareVersion ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro

Mapping SDO PDOMapping=0

Data-Type UNSIGNED16 Count=1

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 s @ N pa = o2 © ~ © o < ™ ~ — o
o m om o m o o [aa] o [aa] m o m o o [aa]
2 2
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7.24.15 Analog Input Selection (Object 0x50B0)
Uber das Objekt 0x50B0 ist die Messmethode der Kanale zu konfigurieren.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Analog Input Selection [MxSubExt50B0 ‘
Description AnalogInputSelection B?ngr;%%ri%r;};ﬂnaIoglnputSelchon
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
om o [an] om [a'a] o o o om o [aa] om o [an] o
reserviert reserviert
S 8 8 a 32
[mm} [am] o o [am]
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 Channel 0 = Differenzielle Messung
1 1 = Al1-Grounded Messung
1 Channel 0 = Differenzielle Messung
2 1 = Al2-Grounded Messung
2 Channel 0 = Differenzielle Messung
3 1 = AI3-Grounded Messung
3 Channel 0 = Differenzielle Messung
4 1 = Al4-Grounded Messung
4-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8—-15 reserviert

7.24.16 Filter Configuration Channel x (Object 0x50B1 bis 0x50B4)

Die Objekte 0x50B1 bis 0x50B4 ermdglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Filter Configuration Channel x [MxSubExt50Bx]

Descrinti FilterConfiaCh 7 Obiect 0x50B1 ParameterName=FilterConfigChannelx

escription IiterConfigChanne Ject Ox: ObjectType=0x7

FilterConfigChannel2 Object 0x50B2 DataType=0x0006
- - : AccessType=rw
FilterConfigChannel3 Object 0x50B3 PDOMapping=0
FilterConfigChannel4 Object 0x50B4 Count=1

Object Code ARRAY

Mapping SDO

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rw

Default-Wert 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50Hz = 0032hex)

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N — = @ © ~ © 7o) < ™ o~ — o
o [an] om o [an] o o om o [sa] om o [an] o o [aa]
2 G
Beispiel
Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz
50 Hz = 00321
Folgende Einstellungen sind zulassig:
Tiefpassgrenzfrequenz Registerwert
Filter deaktiviert (Default) 0x0000
1 Hz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0 x0032
100 Hz 0x0064
250 Hz 0x00FA
500 Hz 0x01F4
1000 Hz 0x03E8

—_—
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,,,,,,,,,,,,,,,,,

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.
Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Filter
Configuration
51B2h-51B3h

Channel Measuring
Configuration
50B0h

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

i CPU System
|
|
|
|
}
Analog | A/D
Input ! Converter
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
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Signal Conditioning

Module Status

31B0h

Channel Status

31B3h

Analog Input
31B1h-31B2h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

ENTRY ~
™ into 6401h > CAN
Transmission
Upper Limit e
=1 & IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E =
6425h A A
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h

Negative Value
Difference 6427h

Positive Value
Difference 6428h

Abbildung 85: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN

and D/A
Converter

Single Digital Input

Reception

A Output Channel | _
21B0h-21B1h
Latched
- Output
Value
- | ENTRY RECEIVE
into 6411h RPDO
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Input Voltage State _ CAN

y

31B4h

" Transmission

Reception

CAN
Reception

Abbildung 86: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir analoge Ausgange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 [-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6411 INTEGER16 Q-WORD Write Analog Output 16-bit Default rww  PDO
0x6421  UNSIGNED8 AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION  Analog Input Interrupt Trigger Selection = rw SDO
0x6423  BOOLEAN AnaloglnputGlobalinterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - rw SDO
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - rw SDO
0x6425 INTEGER32 Al_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer - rw SDO
0x6426 ~ UNSIGNED32  Al_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned - rw SDO
0x6427  UNSIGNED32  AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned  — rw SDO
0x6428  UNSIGNED32  Al_POSITIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned = rw SDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-4Al0-I: x1B0 bis x1BF
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identification Number
(Object 0x1027)", Seite 86
0x21B0  INTEGER16 OutputChannel1 Output Channel 1 Handbuch rww PDO
0x21B1  INTEGER16 OutputChannel2 Output Channel 2 Handbuch rww PDO
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0x31B0  UNSIGNED16  ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x31BT  INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x31B2  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
0x31B3  UNSIGNEDS8 ChannelDiag Channel Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x31B4  UNSIGNED8 InputVoltageState Input Voltage State Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt ,6.2.8 Serial Number - const  SDO
STRING (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt ,6.2.11 User LED - rw SDO
Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
0x41B0  UNSIGNED16  FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO
0x51B0  UNSIGNEDS8 InputChannelConfig Channel Measuring Configuration - rw SDO
(0...20mA/4...20mA Messbereich)
0x51B1  UNSIGNEDS8 OutputChannelConfig Channel Qutput Configuration - rw SDo
(0...20mA Messbereich)
0x51B2  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1 Filter Configuration Channel 1 = rw SDO
0x51B3  UNSIGNED16  FilterConfigChannel2 Filter Configuration Channel 2 = rw SDO

7.25.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der

Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs

eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-WORD [MxSubExt6401]
Description Read Analog Input 16-Bit E%EZQ%%\I: %T;’ =G
Object Code ARRAY DataType=0x0003

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=2

Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

319 Gateway XN-312-GW-CAN  02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.25 XN-322-4A10-I

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 ® N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
23 o
= X

71.25.2 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-WORD [MxSubExt6411]
ParameterName=Q-WORD

Description Write Analog Output 16-Bit ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=2
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEnex
Access rwWw
Default-Wert 00hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 X R - |2 f=p) © ~ © o < ™ oy — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o o

MSB
LSB
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7.25.3 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt fir den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]
— - . Parameter-
Description Analog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTIO
Object Code ARRAY N
- ObjectType=0x7
Mapping SbO DataType=0x0005
B AccessType=rw
Data-Type UNSIGNED8 DefaultValuee?
Sub-Index 01 ... FEnex LowLimit=0
Access W HighLimit=31
PDOMapping=0
Default-Wert 07hex Count=2

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo < o™ o~ — o
o om o [an] om o [an] o
reserviert
S 8 |8 o |8
o [am] (am) o [am)
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert
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1.25.4 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das

Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der

Daten Uber das Objekt 0x6401.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AnaloglnputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]
Description Analog Input Global Interrupt Enable (F;%Ez;r;?’f/%rfl:\lz%r:g:,&naloglnputGIobaIInterruptEnabIe
Object Code Variable DataType=0x0001
5 AccessType=rw
Mapping Sbo DefaultValue=0
Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0
Access rw
Default-Wert FALSE
Object Code Variable
Default-Wert
«  FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

7.25.5 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)

Das

Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf

das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 85, Seite 317.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer E%Ef;r;%%ré\lir:?:Al_UPPER_LIM|T
Object Code ARRAY DataType=0x0004

- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=2

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000
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Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

=254 (2 |12 12 |12 |2 8 | |lo |~ |l |l | o |0 = o
o [an] o m m o m [an] o [aa] o [aa] [an] o m o
[an]
w [an]
= A
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
nicht relevant nicht relevant

7.25.6 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 85, Seite 317.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_LOWER_LIMIT [MxSubExt6425]
Description Analog Input Interrupt Lower Limit Integer E%EZE%%QL%T? ~ALLOWER_LIMIT
Object Code ARRAY DataType=0x0004
- AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER3? PDOMapping=0
Count=2
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o § p 2 o | ~ © Lo < ™ oy - |lo
o om o [an] om [a'a] [sa] o o om o [aa] om o [an] o
3 3
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Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

1.25.7 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)
Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 85, Seite 317.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist grofRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

¢ Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
— . ParameterName=AI_DELTA_VALUE
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
. AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
glatype PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=2
Access rw
Default-Wert 0000 0000gx
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
2 z
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]

nicht relevant nicht relevant

7.25.8 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 85, Seite 317.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]
Deserint Analoq | | Negative Delta Unsianed Parameter-
escription nalog Input Interrupt Negative Delta Unsigne Name=Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
; DataType=0x0007
Mapping SDO AccessType=rw
Data-T UNSIGNED32 DefaultValue=0x00000000
ararType HighLimit=0x0000FFFF
Sub-Index 01 ... FE g PDOMapping=0
A Count=2
ccess w
Default-Wert 00000000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o o pa 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
o om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
2 3
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.25.9 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 85, Seite 317.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]
Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned g%;zg%%ri %T?zAl—POSlTlVE—DELTA—VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw

Mapping SDo DefaultValue=0x00000000

aeiype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEhex Count=2
Access rw

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e > = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
[an]
wn
—_
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
%) @
= A

7.25.10 Output Channel x (Object 0x21B0 bis 0x21B1)
Die Objekte 0x21B0 bis 0x21B1 Ubertragen den digitalen Wert der analogen

327

Signalausgaben der Kanale.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name OutputChannelx [MxSubExt21Bx]
Description OutputChannel1 Object 0x21B0 Bzgzgt;%rizr;;:OutputChannelx
OutputChannel?2 Object 0x21B1 DataType=0x0003
- AccessType=rww
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
MANUAL
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Default-Wert 0 x 0000 hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 I o N p = o |o© ~ © o < ™ oy — |o
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m [aa] [aa] [aa]
o
g 3
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7.25.11 Module Diagnostic Messages (Object 0x31B0)

7.25 XN-322-4A10-

Das Objekt 0x31B0 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt31B0] .
Description Module Diagnostic Messages E%EZQ%%Q%T;ZMMUED@Q
Object Code ARRAY DataType=0x0006
5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ N py 2 Jer) © ~ © 7o) < ™ o~ — =
[an] om o [an] o o o [sa] [aa] [aa] [an] o o om
reserviert reserviert
B & 8 8 o 2
o [am)] o [am] [am] o
Byte O:
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 reserviert
1 0 = sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 = FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 = Inconsistent FLASH Data
5 0=0K
1 = Ungiiltige Konfiguration
6-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
8-15 reserviert
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7.25.12 Input Channel x (Object 0x31B1 bis 0x31B2)

Die Objekte 0x31B1 bis 0x31B2 stellen die formatierten (integer) analogen

Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputChannel1 Object 0x31B1 [MxSubExt31Bx]
- ParameterName=InputChannelx
InputChannel2 Object 0x31B2 ObjectType=0x7
Description InputChannelx DataType=0x0003
- AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
o om o [an] om oo [sa] o o om o [aa] om o [an] o

MSB

LSB

7.25.13 Channel Diagnostic Messages (Object 0x31B3))

Das Objekt 0x31B3 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ChannelDiag [MxSubExt31B3] _
Description Channel Diagnostic Messages E%;aer:t?;%ré\l:%r;fChannelD|ag
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1sns254 | © o < ™ o~ — o
o [aa] o o [an] o [a'a] om
reserviert
Lo <t (2] o — o
[aa] o [an] [aa] o [aa]
[am)] (mm) o [mm) (mn) [am)]
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0 0 = Input channel 1 0K
1 = Input channel 1 Wire breakage
1 0 = Input channel 2 OK
1 = Input channel 2 Wire breakage
2 reserviert
3 reserviert
4 0=0K
1 = Input channel 1 Over Range
5 0=0K
1 = Input channel 2 Over Range
6-7 reserviert

7.25.14 Input Voltage State (Object 0x31B4)

Das Objekt 0x31B4 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung der
beiden Ein-/ und Ausgange des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name InputVoltageState [MxSubExt31B4]

Descriot S der V. ParameterName=InputVoltageState

escription tatus der Versorgungsspannung ObjectType=0x7

Object Code  ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert  00pex

Aufbau des Datenbytes:

B3
B2
B1
BO

Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo <
m o [aa] [an]
reserviert
~
o
[am]
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Datenbit Bezeichnung Bedeutung

(DB)

0-6 = reserviert

7 Spannungsversorgung der 0 = Spannungsversorgung fehlt
Analogeingénge 1+, 2+ 1 = Spannungsversorgung 24VDC 0K

Analogausgange 1+, 2+

7.25.15 Firmware Version (Object 0x41B0)
Uber das Objekt 0x41B0 ist die Firmware - Version Uber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt41B0]
Deserint = Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 s x = = o | ~ © o < ™ oy - |lo
o om o [an] om o [s'a} o o om o o om o [an] o
. %
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7.25.16 Input Channel Configuration (Object 0x51B0)

Uber das Objekt 0x51B0 ist die Messmethode der Kanéle 0...20 mA oder
4...20 mA zu konfigurieren.

7.25 XN-322-4A10-

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputChannelConfig [MxSubExt51B0 .
Description Input Channel Configuration g%;aercrﬁ’;%rel:\l:%rgz:InputChanneIConﬂg
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw
Mapping Sbo PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS DefaultValue=0xF0
Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert FOhex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=ns254 ~ © [¥e) < ™ o~ — o
[aa] [aa] m o om [aa] o m
reserviert
8 8 o |8
a [am] o a
Channel 2 | Channel 1
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit1 Bit0
0 0 Channel 1 Messbereich 0...20mA
0 1 Messbereich 4...20mA
1 0 -
1 1 Eingang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit3 Bit 2
0 0 Channel 2 Messbereich 0...20mA
0 1 Messbereich 4...20mA
1 0 -
1 1 Eingang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
4-7 reserviert
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7.25.17 Output Channel Configuration (Object 0x51B1)

Das Objekt 0x51B1 ermaoglicht die Konfiguration der Ausgangskanale. Es
wird in Abhangigkeit des gewahlten Ausgabebereiches festgelegt, welcher
Strom den aktuellen Ausgangswert entsprechen soll.

333

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name OutputChannelConfig [MxSubExt51B1]
Description Output Channel Configuration E?)EZE%%(L\I:%T;:OUtputChannelConﬁg
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data—Type UNSIGNEDS DefaultValue=0xF0
Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert FOnex
Aufbau dersDatenbytes:
Sub-Index
1=n=254 ~ © Lo < o™ o~ — o
o om o [an] om o [an] o
reserviert
R 2 o 2
[am] (mm) o [am)
Channel 2 | Channel 1
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit1 Bit0
0 0 Channel 1 Ausgangsbereich 0...20mA
0 1 -
1 0 -
1 1 Ausgang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit3 Bit2
0 0 Channel 2 Ausgangsbereich 0...20mA
0 1 -
1 0 =
1 1 Ausgang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
4-7 reserviert
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7.25.18 Filter Configuration Channel x (Object 0x51B2 bis 0x51B3)

Die Objekte 0x51B2 bis 0x51B3 ermoglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.

7.25 XN-322-4A10-

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FilterConfigChannelx [MxSubExt51Bx] _ .
Description FilterConfigChannel1 Object 0x51B2 E%Eaeg?;%ré\i%r;e:ﬁIterConﬂgChannelx
FilterConfigChannel2 Object 0x51B3 DataType=0x0006
- AccessType=rw
Object Code ARRAY PDOMapping=0
Mapping SDO Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw

Aufbau der Datenbytes:

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50Hz = 0032h¢x)

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
15n£254 |2 [T 2 ¥ |12 2 | | |~ l© |wvw |l o o — |o
o [an] om o [an] o o om o o om o [an} o o [aa]
. G
Beispiel
Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz
50 Hz = 00321
Folgende Einstellungen sind zulassig:
Tiefpassgrenzfrequenz Registerwert
Filter deaktiviert (Default) 0x0000
1 Hz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0x0032
100 Hz 0x0064
250 Hz 0x00FA
500 Hz 0x01F4
1000 Hz 0x03E8

—_

Zur Reduzierung der Feldbuskommunikation sowie zur stabilen
Wertdarstellung ist die Filtereinstellung 1Hz zu empfehlen.
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7.26 XN-322-8A10-1

,,,,,,,,,,,,,,,,,

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.
Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-

schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Filter
Configuration
50C2h-50C5h

Channel Measuring
Configuration
50C0h

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

i CPU System
|
|
|
|
}
Analog | A/D
Input ! Converter
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
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Signal Conditioning

Module Status

30C0h

Channel Status

30C5h

Analog Input
30C1h-30C4h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

ENTRY ~
™ into 6401h > CAN
Transmission
Upper Limit e
=1 & IF
— XOR AND TRUE
Lower Limit E =
6425h A A
Interrupt Interrupt
. Trigger Section Enable
Value Difference -
A
6426h 6421h 6423h

Negative Value
Difference 6427h

Positive Value
Difference 6428h

Abbildung 87: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Single Digital Input

A Output Channel | _
20B0h-20B3h
Latched
- Output
Value
- ENTRY RECEIVE
into 6411h RPDO
Switch if
device
Failure
0 (Error State)
Input Voltage State CAN

Reception

y

30C5h

" Transmission

CAN
Reception

CAN
Reception

Abbildung 88: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte fir analoge Ausgange

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x6401 INTEGER16 I-WORD Read Analog Input 16-bit Default ro PDO
0x6411 INTEGER16 Q-WORD Write Analog Output 16-bit Default rww  PDO
0x6421 UNSIGNED8 Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION  Analog Input Interrupt Trigger Selection - rw SDO
0x6423  BOOLEAN AnalogInputGloballnterruptEnable Analog Input Global Interrupt Enable - rw SDO
0x6424  INTEGER32 Al_UPPER_LIMIT Analog Input Interrupt Upper Limit Integer - rw SDO
0x6425  INTEGER32 AI_LOWER_LIMIT Analog Input Interrupt Lower Limit Integer = rw SDO
0x6426  UNSIGNED32  AI_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Delta Unsigned = rw SDO
0x6427  UNSIGNED32  AI_NEGATIVE_DELTA_VALUE Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned  — rw SDO
0x6428  UNSIGNED32  AI_POSITIVE_DELTA VALUE Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned = rw SDO

Herstellerspezifische Objekte

Indexbereich des XN-322-8AI0-I: x0CO bis xOCF
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16  ModulelD Modulidentifikationsnummer = ro SDO

—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identification
Number (Object 0x1027)", Seite 86

0x20C0  INTEGER16 OutputChannel1 Output Channel 1 Handbuch rww PDO
0x20C1  INTEGER16 OutputChannel2 Output Channel 2 Handbuch rww PDO
0x20C2  INTEGER16 OutputChannel3 Output Channel 3 Handbuch rww PDO
0x20C3  INTEGER16 OutputChannel4 Output Channel 4 Handbuch rww PDO
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0x30C0  UNSIGNED16  ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x30C1  INTEGER16 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x30C2  INTEGER16 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
0x30C3  INTEGER16 InputChannel3 Input Channel 3 Handbuch ro PDO
0x30C4  INTEGER16 InputChannel4 Input Channel 4 Handbuch ro PDO
0x30C5  UNSIGNEDS ChannelDiag Channel Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x30C6  UNSIGNEDS8 InputVoltageState Input Voltage State Handbuch ro PDO
Bit 0: DC 24V Qutput 1..8 OK
Bit 1: DC 24V QOutput 9..16 OK
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number = Abschnitt ,6.2.8 Serial = const  SDO
STRING Number (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt ,6.2.11 User = rw SDO
LED Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING =—> Abschnitt ,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
0x40C0  UNSIGNED16  FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO
0x50C0  UNSIGNEDS InputChannelConfig Channel Measuring Configuration = rw SDO
(0...20mA/4...20mA Messbereich)
0x50CT  UNSIGNEDS OutputChannelConfig Channel Qutput Configuration - w SDO
(0...20mA Messbereich)
0x50C2  UNSIGNED16 FilterConfigChannel1 Filter Configuration Channel 1 = rw SDO
0x50C3  UNSIGNED16  FilterConfigChannel2 Filter Configuration Channel 2 = rw SDO
0x50C3  UNSIGNED16 FilterConfigChannel3 Filter Configuration Channel 3 = rw SDO
0x50C4  UNSIGNED16  FilterConfigChannel4 Filter Configuration Channel 4 = rw SDO

7.26.1 Read Analog Input 16-Bit (Object 0x6401)

Das Objekt 0x6401 stellt die formatierten analogen Eingangswerte der

Kanale dar. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs

eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name [-WORD [MxSubExt6401]
Description Read Analog Input 16-Bit B?)EZE%ZQ%T;:I_WORD
Object Code ARRAY DataType=0x0003

5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=4

Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 ® N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
23 o
= X

7.26.2 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-WORD [MxSubExt6411]

Description Write Analog Output 16-Bit E%;ae?t%%ri %T? =G

Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Default Count=4

Data-Type INTEGER16

Sub-Index 01 ... FEnex

Access rwWw

Default-Wert 00nex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 ® N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o o
23 o
= X

7.26.3 Analog Input Interrupt Trigger Selection (Object 0x6421)

Das Objekt 0x6421 definiert, welche Ereignisse einen Interrupt flr den ent-
sprechenden Kanal auslosen und damit der analoge Eingangswert des Kanals
(Objekt 0x6401) bei Eintreten des Ereignisses gesendet wird.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTION [MxSubExt6421]
— X . Parameter-
Description Analog Input Interrupt Trigger Selection Name=Al_INTERRUPT_TRIGGER_SELECTIO
Object Code ARRAY N
- ObjectType=0x7
Mapping SDO DataType=0x0005
R AccessType=rw
Data-Type UNSIGNED8 DefaultValues]
Sub-Index 01 ... FEhex LowLimit=0
Access W HighLimit=31
PDOMapping=0
Default-Wert 07hex Count=4

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < o™ o~ — o
o m [an] m m o m o
reserviert
<t o oN ~— o
[aa] [an] [an} [an] o
a [am] o o o

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 0 = Upper limit not exeeded
1 = Upper limit exeeded
1 0 = Input not below lower limit
1 = Input below lower limit
2 0 = Input not changed by more than delta
1 = Input changed by more than delta
3 0 = Input not reduced by more than negative delta
1 = Input reduced by more than negative d
4 0 = Input not reduced by more than positive delta
1 = Input reduced by more than positive delta
5-7 reserviert

7.26.4 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)

Das Objekt 0x6423 aktiviert und deaktiviert generell die Ubertragung der
Daten Uber das Objekt 0x6401.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name AnaloglnputGloballnterruptEnable [MxFixed6423]

Description Analog Input Global Interrupt Enable (F;;:)Eaer;%%riaor)??ﬂnaloglnputGIobaIInterruptEnable

Object Code Variable DataType=0x0001
- AccessType=rw

Mapping S0 DefaultValue=0

Data-Type BOOLEAN PDOMapping=0

Access rw

Default-Wert FALSE

Object Code Variable

Default-Wert

e FALSE (0)

Das Objekt 0x6401 ist nicht freigeschaltet und kann keine analogen Ein-
gangswerte Ubertragen.

TRUE (1)

Das Objekt 0x6401 ist freigeschaltet und kann analoge Eingangswerte
Ubertragen.

71.26.5 Analog Input Interrupt Upper Limit Integer (Object 0x6424)
Das Objekt 0x6424 definiert eine Obergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 87, Seite 335.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) stimmt mit der Ober-
grenze (Upper Limit 0x6424) Uberein oder Uberschreitet diese.

Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name AI_UPPER_LIMIT [MxSubExt6424]
Description Analog Input Interrupt Upper Limit Integer E%EZE?;?&%T?ALUPPEH—“MlT
Object Code ARRAY DataType=0x0004

- AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0

Count=4

Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 00000000nex

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 s X = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m [aa]
o
[95) [an]
= 2
Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=284 | |18 | 18 18§ 1€ 8§ & |8 ¥ | IR |2 |& & |2
[an] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa] m oo [aa] [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.26.6 Analog Input Interrupt Lower Limit Integer (Object 0x6425)

Das Objekt 0x6425 definiert eine Untergrenze und nimmt damit Einfluss auf
das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 87, Seite 335.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der analoge Eingangswert (ENTRY into 0x6401) unterschreitet die
Untergrenze (Lower Limit 0x6425).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_LOWER_LIMIT Al_LOWER_LIMIT[MxSubExt6425]
Descrinti Analog | | L Limit | ParameterName=Al_LOWER_LIMIT
escription nalog Input Interrupt Lower Limit Integer ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0004
5 AccessType=rw
Mapping SDO DefaultValue=0x00000000
Data-Type INTEGER32 PDOMapping=0
Count=4
Sub-Index 01 ... FEpex
Access w
Default-Wert 0000 0000nex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 il s N = 2 Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m o
2 g
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Byte 4 Byte 3

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

71.26.7 Analog Input Interrupt Delta Unsigned (Object 0x6426)
Das Objekt 0x6426 definiert die Schwankungsbreite (das Delta) in Auf- und

Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 87, Seite 335.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der Unterschied zwischen dem aktuellen Wert (ENTRY into 0x6401) und
dem zuletzt gesendeten Wert ist grofRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Value Difference 0x6426).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

¢ Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_DELTA_VALUE [MxSubExt6426]
— . ParameterName=AI_DELTA_VALUE
Description Analog Input Interrupt Delta Unsigned ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
. AccessType=rw
Mapping SDo DefaultValue=0x00000000
glatype PDOMapping=0
Sub-Index 01... FEnex Count=4
Access rw
Default-Wert 0000 0000gx
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
2 z
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Byte 3 Byte 2
Sub-Index
‘I<n<254 — o (ep] co r~ [<e] o <t o™ o~ — o [ep] [ee] ~ w
== ™ [92) N oN N N oN o oN N o o~N — — — —
m [an] m m o m o o m o m m o m [an]

nicht relevant nicht relevant

7.26.8 Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned (Object 0x6427)

Das Objekt 0x6427 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Abwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Einfluss
auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 87, Seite 335.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erfullt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist kleiner als der zuletzt gesen-
dete Wert und die Differenz ist groRer oder gleich der Schwankungs-
breite (Negative Value Difference 0x6427).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:

TRUE.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_NEGATIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6427]

Description Analog Input Interrupt Negative Delta Unsigned g%;zg%zrg‘:%r:? =ALNEEAIE RS REE

Object Code  ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw
Mapping SD0 DefaultValue=0x00000000
ala-Type PDOMapping=0
Sub-Index 01°... EE ox Count=4
Access rw
Default- 00000000ygx
Wert

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 i s N = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m oo om [an] o m
%) ey
= i
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=n=254 |5 |18 IR 18§ & 1€ € & IR ¥ |8 |[]R 2 2 = &
[an] m m o m o o m o m m o m [an] o m
nicht relevant nicht relevant

7.26.9 Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned (Object 0x6428)

Das Objekt 0x6428 definiert die negative Schwankungsbreite (das Delta) in
Aufwartszahlweise zum letzten Ubertragenen Wert und nimmt damit Ein-
fluss auf das Senden von Objekt 0x6401, => Abbildung 87, Seite 335.

Die Angabe der Schwankungsbreite bezieht sich auf die in Objekt 0x6401
Ubertragenen Daten und ist daher vorzeichenlos in der gleichen Wertdarstel-
lung anzugeben.

Objekt 0x6401 wird gesendet (CAN Transmission), wenn von den folgenden
Bedingungen alle erflllt sind:

e Der aktuelle Wert (ENTRY into 0x6401) ist grof3er als der zuletzt gesen-
dete Wert. Der Betrag der Differenz ist grofder als die Schwankungs-
breite (Positive Value Difference 0x6428).

e Das Objekt 0x6421 ist auf Freigabe gesetzt.

e Der global Interrupt in Objekt 0x6423 ist freigegeben mit dem Eintrag:
TRUE.

Ist der aktuelle Wert kleiner als der zuletzt gesendete Wert, wird Objekt
0x6401 gesendet. Soll dies vermieden werden, ist die Freigabe von Objekt
0x6421 entsprechend zu steuern.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Al_POSITIVE_DELTA_VALUE [MxSubExt6428]
Description Analog Input Interrupt Positive Delta Unsigned E?)Ezznﬁty?i %T; ~ALPOSITIVE_DELTA_VALUE
Object Code ARRAY DataType=0x0007
5 AccessType=rw

Mapping SDo DefaultValue=0x00000000

aeiype PDOMapping=0
Sub-Index 01 ... FEpex Count=4
Access w

Default-Wert 00000000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s e > = = o o) ~ © o < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [an] o m [an] [aa]
[an]
wn
—_
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Byte 3 Byte 2

Sub-Index

=254 |5 |18 18 18§ 1§ 1€ & |1 |1% ¥} |8 & 2 &2 & |2
o m [an] m m o m o o m o m m o m [an]
%) @
= A

7.26.10 Output Channel x (Object 0x20C0 bis 0x20C3)

Die Objekte 0x20C0 bis 0x20C3 Ubertragen den digitalen Wert der analogen
Signalausgaben der Kanale.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name QutputChannel1 Object 0x20C0O [MxSubExt20Cx]
ParameterName=0utputChannelx

OutputChannel2 Object 0x20C1 ObjectType=0x7
OutputChannel3 Object 0x20C2 DataType=0x0003
- AccessType=rww
OutputChannel4 Object 0x20C3 PDOMapping=1
Description OutputChannelx Count=1
Object Code ARRAY
Mapping PDO
MANUAL
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 I o x p 2 o | ~ © o < ™ | oy — |o
o m [aa] m m o om [aa] o m [aa] [aa] m o m [aa]
= %
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7.26.11 Module Diagnostic Messages (Object 0x30C0)
Das Objekt 0x30CO0 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt30C0] .
Description Module Diagnostic Messages E%EZQ%%Q%T;ZMMUED@Q
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ N py 2 Jer) © ~ © 7o) < ™ o~ — =
[an] om o [an] o o o [sa] [aa] [aa] [an] o o om
reserviert reserviert
B & 8 8 o 2
o [am)] o [am] [am] o
Byte O:
Datenbit  Bezeichnung  Bedeutung
(DB)
0 reserviert
1 0 = sync OK
1=no sync
2 0=0K
1 =FLASH Data CRC Error
3 0=0K
1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K
1 = Inconsistent FLASH Data
5 0=0K
1 = Ungiiltige Konfiguration
6-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit  Bezeichnung  Bedeutung
(DB)
8-15 reserviert
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7.26.12 Input Channel x (Object 0x30C1 bis 0x30C4)

Die Objekte 0x31B1 bis 0x31B2 stellen die formatierten (integer) analogen
Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input Channel x [MxSubExt30Cx]
ParameterName=InputChannelx

Description InputChannel1 Object 0x30C1 ObjectType=0x7
InputChannel2 Object 0x30C2 DataType=0x0003
- AccessType=ro
InputChannel3 Object 0x30C3 PDOMapping=1
InputChannel4 Object 0x30C4 Count=1
Object Code ARRAY
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 e o — 2 o | ~ © Lo < ™ oy — |o
o om o [an] om [a'a] o o o om o [aa] om o [an] o

MSB
LSB

7.26.13 Channel Diagnostic Messages (Object 0x30C5) )
Das Objekt 0x30C5 enthalt Statusangaben zu den Kanalen des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name ChannelDiag [MxSubExt30C5]
ParameterName=ChannelDiag

Description Channel Diagnostic Messages ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
: AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEnex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o o [an] o [a'a] om
™~ © Lo < ™ o~ — o
[aa] o [aa] o [an] [aa] [a'a] [aa]
[mm) o [am)] (mm)] o [mm) (mm) [am)]

7.26 XN-322-8AIO-I

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 0 =Input channel 1 OK

1 = Input channel 1 wire breakage
1 0 = Input channel 2 OK

1 = Input channel 2 wire breakage
2 0= Input channel 3 OK

1 = Input channel 3 wire breakage
3 0 = Input channel 4 OK

1 = Input channel 4 wire breakage
4 0=0K

1 = Input channel 1 Over Range
5 0=0K

1 = Input channel 2 Over Range
6 0=0K

1 = Input channel 3 Over Range
7 0=0K

1 = Input channel 4 Over Range

7.26.14 Input Voltage State (Object 0x30C6)

Das Objekt 0x30C6 enthalt Statusangaben zur Versorgungsspannung des

Moduls:

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name InputVoltageState [MxSubExt30C6]
Descrint Status der V. ParameterName=InputVoltageState
escription atus der Versorgungsspannung ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Default-Wert 00hex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o

o o o [aa] om o [an] o

reserviert

=

(mm)
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0-6 - reserviert
7 Spannungsversorgung der 0 = Spannungsversorgung fehlt

Analogeingénge 1+, 2+, 3+, 4+
Analogausgénge 1+, 2+, 3+, 4+

1 = Spannungsversorgung 24VDC OK

7.26.15 Firmware Version (Object 0x40C0)
Uber das Objekt 0x40CO0 ist die Firmware - Version iber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt40C0]
Deserint i Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 1T 12 1Y 12 2 o o e lo v g oo = |o
o [an] o om m o m o o [sa] o [aa] [an] o m o

MSB

LSB

7.26.16 Input Channel Configuration (Object 0x50C0)
Uber das Objekt 0x50C0 ist die Messmethode der Kanéle 0...20 mA oder

349

4...20 mA zu konfigurieren.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name InputChannelConfig [MxSubExt50C0 _
Description Input Channel Configuration gigir;%%ri%%aﬂnputChanneIConﬂg
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw
Mapping Sb0 PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
2% s g 18 |3 (e |8 |= |8

N ERERERERERERE

Channel 4 | Channel 3 | Channel 2 | Channel 1
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit1 Bit0
0 0 Channel 1 Messbereich 0...20mA
0 1 Messbereich 4...20mA
1 0 =
1 1 Eingang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit3 Bit2
0 0 Channel 2 Messbereich 0...20mA
0 1 Messbereich 4...20mA
1 0 -
1 1 Eingang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit5 Bit4
0 0 Channel 3 Messbereich 0...20mA
0 1 Messbereich 4...20mA
1 0 -

Eingang deaktiviert
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Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung

Bit7 Bit6

0 0 Channel 4 Messbereich 0...20mA
0 1 Messbereich 4...20mA
1 0 -

1 1 Eingang deaktiviert

7.26.17 Output Channel Configuration (Object 0x50C1)
Das Objekt 0x50C1 ermoglicht die Konfiguration der Ausgangskanale. Es
wird in Abhangigkeit des gewahlten Ausgabebereiches festgelegt, welcher
Strom den aktuellen Ausgangswert entsprechen soll.

351

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name OutputChannelConfig [MxSubExt50C1] _
Description Output Channel Configuration E?ngr;t%;%ré\lz%n;;=0utputChanneIConﬂg
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw
Mapping SD0 PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000hex
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
15ns254 | © Lo < ™ ~ — o
[aa] m [aa] [aa] m o m [aa]
& 8 8 2 8 8 |z &
o a o a a o a [am]
Channel 4 | Channel 3 | Channel 2 | Channel 1
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit1 Bit0
0 0 Channel 1 Ausgangsbereich 0...20mA
0 1 -
1 0 -

Ausgang deaktiviert
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Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit3 Bit2
0 0 Channel 2 Ausgangsbereich 0...20mA
0 1 -
1 0 -
1 1 Ausgang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit5 Bit4
0 0 Channel 3 Ausgangsbereich 0...20mA
0 1 -
1 0 -
1 1 Ausgang deaktiviert
Datenbit (DB) Bezeichnung Bedeutung
Bit7 Bit6
0 0 Channel 4 Ausgangsbereich 0...20mA
1 —
0 —

0
1
1

1

Ausgang deaktiviert

1.26.18 Filter Configuration Channel x (Object 0x50C2 bis 0x50C5)

Die Objekte 0x50C2 bis 0x50C5 ermoglichen die Konfiguration des Software-
Filters eines Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name FilterConfigChannelx [MxSubExt50Cx] _ ‘

Description FilterConfigChannel1 Object 0x50C2 E%Eaer;%%rggr)r(\?:FlIterConﬂgChannelx
FilterConfigChannel2 Object 0x50C3 DataType=0x0006
- - - AccessType=rw
FilterConfigChannel3 Object 0x50C4 PDOMapping=0
FilterConfigChannel4 Object 0x50C5 Count=1

Object Code ARRAY

Mapping SDO

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rw

Aufbau der Datenbytes:

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz (Beispiel 50Hz = 0032pex)
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 s N = = 2] © ~ © o < ™ o~ — o

o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m [aa]
o
[95) [an]
= 2

Beispiel

Angabe der Tiefpass-Grenzfrequenz in Hz

Folgende Einstellungen sind zulassig:

Tiefpassgrenzfrequenz Registerwert
Filter deaktiviert (Default) 0x0000
THz 0x0001
10 Hz 0x000A
25Hz 0x0019
50 Hz 0x0032
100 Hz 0x0064
250 Hz 0x00FA
500 Hz 0x01F4
1000 Hz 0x03E8

9 Zur Reduzierung der Feldbuskommunikation sowie zur stabilen
Wertdarstellung ist die Filtereinstellung 1Hz zu empfehlen.
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Das Modul unterstitzt die Datenbereitstellung gemaf der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange. Uber diverse herstellerspezifische Objekte
wird das Verhalten der |/O-Scheibenmodule parametriert.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Channel Measuring
Configuration
5060h, 5062h

Channel Range
Configuration

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

5061h, 5063h
cPusystem | | | Module Status CAN
| ' 3 | 3060h Transmission
| |
| |
i Signal Conditioning i »| Channel Status CAN
Analog ! AD ! 3063h Transmission
|
Input i Converter } N Analog Input CAN o
! ! 3051h-3062h Transmission
| l
Abbildung 89: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte
Produktspezifische CANopen Objekte
- keine -
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-2DMS-WM: x060 bis x06F
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identification
Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x3060  UNSIGNED16 ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x3061  INTEGER32 InputChannel1 Input Channel 1 Handbuch ro PDO
0x3062  INTEGER32 InputChannel2 Input Channel 2 Handbuch ro PDO
0x3063  UNSIGNED16 ADCDiag Analog Digital Converter Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x4001 VISIBLE STRING Serialnumber Serial Number => Abschnitt ,6.2.8 Serial - const SDO
Number (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt ,,6.2.11 User - rw SDO
LED Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE STRING ProductName Product Name - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
0x4060 UNSIGNED16 FirmwareVersion Firmware Version - ro SDO
0x5060  UNSIGNED16 MeasuringConfig Channel1 Measuring Configuration Channel 1 - rw SDO
0x5061 UNSIGNED16 RangeConfig Channel1 Range Configuration Channel 1 - rw SDO
0x5062  UNSIGNED16 MeasuringConfig Channel2 Measuring Configuration Channel 2 - rw SDO
0x5063  UNSIGNED16 RangeConfig Channel2 Range Configuration Channel 2 - rw SDO
0x5064  INTEGER32 ZeroScale Channel1 Zero-Scale Channel 1 - ro SDO
0x5065 INTEGER32 FullScale Channel1 Full-Scale Channel 1 - ro SDO
0x5066  INTEGER32 ZeroScale Channel2 Zero-Scale Channel 2 - ro SDO
0x5067 INTEGER32 FullScale Channel2 Full-Scale Channel 2 - ro SDO

7.271.1 Module Diagnostic Messages (Object 0x3060)
Das Objekt 0x3060 enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

355

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt3060]
Description Module Diagnostic Messages E%Eiﬁ%%ﬂ%n;?:wlOdU|EDlag
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=2n£254 |2 1T 2 ¥ |2 2 | |lo |0 © | |l o o |= o
om o [an] om o [s'a} o o om o o om o [an] o
reserviert
o
» 8 I8 8 |8 8 & |8 8 o 2
(mm) o [am) (mm) [am] [am) o [am] (am) o [am)
Byte O:
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Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 reserviert
1 0=sync OK

1 =1Ino sync
2 0=0K

1 = FLASH Data CRC Error
3 0=0K

1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K

1 = Inconsistent FLASH Data
5 0=0K

1 =Bridge 1 DC not 0K
6 0=0K

1 =Bridge 2DC not OK
7 0=0K

1 = Offset ADC1 not valid
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8 0=0K

1 = Offset ADC2 not valid
9 0=0K

1 = Filter ADC1 not ready
10 0=0K

1 = Filter ADC2 not ready
11-15 reserviert

7.27.2 Input Channel x (Object 0x3061 bis 0x3062)
Die Objekte 0x3061 bis 0x3062 stellen die analogen Eingangs-Werte dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Channel1Input Object 0x3061 [MxSubExt306x]
ParameterName=ChannelxInput

Channel2Input Object 0x3062 ObjectType=0x7
Description Input Channel x DataType=0x0004
: AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=T1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type INTEGER32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 s N = 2 2] © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m [aa]
[an]
w
)
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
=254 | |18 IR 18§ 1§ 1€ 1§ 1§ IR ¥ |88 & |12 |& &= |2
[an] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa] m oo [aa] [an] o m
[an]
wn
=

71.21.3 Analog Digital Converter Diagnostic Messages (Object 0x3063)
Das Objekt 0x3063 enthalt Statusangaben zum analog-digital Konverter des

Gerates.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ADCDiag [MxSubExt3063] .
Description Analog Digital Converter Diagnostic Messages E%EZE}%?&%T;ZADCD@Q
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 2 N = = o | ~ © o < ™ oy — |o
o m o m [an] o m o o [aa] o [aa] m o m o
Lo < o o~ — o
— — — — — — =) [oe} ~ © Lo < ™ o~ — o
[an] [aa] [aa] o [aa] [an] o [aa] [an] [aa] [an] [an] [aa] [an] o [aa]
(am] [am] o o o (mm] ()] o o o o o [am] o ()] o
Channel 2(ADC2) | reserviert Channel 1(ADC1) | reserviert

Byte O:
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Datenbit Bezeichnung Bedeutung

(DB)
0-4 reserviert
5 Channel 1 0=0K
1 = Reference Voltage Error
6 0=0K
1= ADC Range Error
7 0 = measurement is off
1 =measurement is aktive
Byte 1:
Datenbit = Bezeichnung Bedeutung
(DB)
8- 12 reserviert
13 Channel 2 0=0K
1 = Reference Voltage Error
14 0=0K
1 =ADC Range Error
15 0 = measurement is off

1 =measurement is aktive

7.21.4 Firmware Version (Object 0x4060)
Uber das Objekt 0x4060 ist die Firmware-Version Gber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt4060]
Descrinti Fi Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SD0 PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i @ N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
2 3
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71.21.5 Measuring Configuration Channel x (Object 0x5060, 0x5062)

Die Objekte 0x5060 und 0x5062 ermoglichen die Konfiguration spezieller
Messeinstellungen eines Kanals.

359

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name MeasuringConfigChannell  Object 0x5060  [MxSubExt506x] _ _
MeasuringConfigChannel2  Object 0x5062 Ezlr)e(lmeterName:l\/IeasurmgConﬂgChan-
Description MeasuringConfig Channelx ObjectType=0x7
- DataType=0x0006
Object Code ARRAY AccessType=rw
Maopi SDO DefaultValue=2
bping PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0002pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 e N — = o) ~ © o < ™ o~ — o
om o [an] om oo [sa] o o om o [aa] om o [an] o
reserviert - s | ‘2’
Byte O:
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0-7 Filtertiefe des ADC, Wertebereich: 1...1023 (Default = 1)
Byte 1:
Datenbit  Bezeich  Binar- Bedeutung
(DB) nung wert
8-9 Filtertiefe des ADC, Wertebereich: 1...1023 (Default = 1)
10 0 = SINC4 Filter (Default)
1= SINC3 Filter
11-135 Modus 000 0 = Continuous conversion mode (default)
110 6 = Kalibrierung auf Mindestwert (Nullpunkt)
1M 7 =Kalibrierung auf Maximalwert
14-15 reserviert
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Die Objekte 0x5061 und 0x5063 ermoglichen die Konfiguration des Berei-
ches bzw. der Eingangs-Verstarkung eines Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name RangeConfig Channelx [MxSubExt506x] _
Description RangeConfigChannel1 Object 0x5061 gzgzge%;%ri%r;;:ﬁangeConﬁgChanneIx
RangeConfigChannel2 Object 0x5063 ~ DataType=0x0006
5 AccessType=rw
Object Code ARRAY DefaultValue=3
Mapping SDo PDOMapping=0
Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0003pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
[an] om [a'a] [an] o o o [sa] [aa] o [an] o o [aa]
reserviert reserviert Gain
Byte O:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
0-2 0=GAIN 1 (+/- 120mV)
1,2 zreserviert ( don't use)
3 = GAIN 8 (+/- 15mV)
4 = GAIN 16 (+/- 7,5mV)
5= GAIN 32 (+/- 3,75mV)
6 = GAIN 64 (+/- 1,875mV)
7 =>reserviert ( don't use)
3-7 reserviert
Byte 1:
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
8-15 reserviert
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1.21.7 Zero-Scale Channel x (Object 0x5064, 0x5066)

Die Objekte 0x5064 und 0x5066 speichert den Wert der Messung aus dem
Zero-Scale-Abgleich.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Zero-Scale Channel x [MxSubExt506x]
ParameterName=ZeroScaleChannelx

Description ZeroScaleChannel1 Object 0x5064 ObjectType=0x7
ZeroScaleChannel2 Object 0x5066 DataType=0x0004
- AccessType=ro
Object Code ARRAY DefaultValue=0
Mapping SDO PDOMapping=0
Count=1

Data-Type INTEGER32

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1202254 |2 1T 2 ¥ |2 28 | |lo |0 © | |l o o |= |o
o om o [an] om [a'a] [s'a] o o om o [aa] [aa] o [an] o
2 3
Byte 3 Byte 2

Sub-Index

1=ns254 |2 3 o § p 2 o | ~ © Lo < ™ oy - |lo
o om o [an] om [a'a] [sa] o o om o [aa] om o [an] o
2 3
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7.21.8 Full-Scale Channel x (Object 0x5065, 0x5067)

Die Objekte 0x5065 und 0x5067 speichert den Wert der Messung aus dem
Full-Scale-Abgleich.

7.27 XN-322-2DMS-WM

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Full-Scale Channel x [MxSubExt506x]
Description FullScaleChannel1 Object 0x5065 E%Eggﬁ;%ﬂ%f?*“"Sca'eCha””e'X
FullScaleChannel2 Object 0x5067 DataType=0x0004
- AccessType=ro
Object Code ARRAY DefaultValue=0
Mapping SDo PDOMapping=0
Count=1
Data-Type INTEGER32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 [T 2 ¥ |2 2 | |lo | l© v |l o o |= |o
o [an] om o [an] o o [aa] o [sa] [aa] [aa] [an] o o om
2 2
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o om
2 z
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1.28 XN-322-1DCD-B35

363

Das Modul unterstitzt die Datenbereitstellung gemal der Spezifikation der
CiA401. Uber diverse herstellerspezifische Objekte wird das Verhalten der
I/O-Scheibenmodule parametriert.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-
den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

12TSwitchOffLimit
50EOh

OutSeq1 20E0 DC Motor Controller InSeq1 30E0

OutSeq2 20E1 - o InSeq2 30E1 |, CAN
OutSeq3 20E2 InSeq3 30E2 Transmit
OutSeq4 20E3 InSeq4 30E3

CAN
OutPDSeq 20E4 InPDSeq 30E4 Transmit

CAN ; CAN
Receive OnPWMLed1 2065 _> Transmit
OnPWMLod2 2066 | I CAN
Transmit
[ - 0,
CAN
_> Transmit
— [ - W
ransmit
Abbildung 90: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-2DCD-B35: xOEQ bis xOEF
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module Identification
Number (Object 0x1027)", Seite 86
0x20E0  UNSIGNED16 WRSeq1 Write PWM Sequence Data Segq. 1 Handbuch ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

(hex)

0x20E1  UNSIGNED16 WRSeq2 Write PWM Sequence Data Seq. 2 Handbuch ro PDO
0x20E2  UNSIGNED16 WRSeq3 Write PWM Sequence Data Seg. 3 Handbuch ro PDO
0x20E3  UNSIGNED16 WRSeq4 Write PWM Sequence Data Seq. 4 Handbuch ro PDO
0x20E4  UNSIGNED16 WRPeriodDurationSeq Write Period Duration of Sequence Cycle Handbuch ro PDO
0x20E5  UNSIGNEDS TonLED1 ON Time PWM LED 1 (20mA) Handbuch wo PDO
0x20E6  UNSIGNEDS TonLED2 ON Time PWM LED 2 (350mA) Handbuch wo PDO
0x20E7  UNSIGNED16 MotorContraol Motor Control Register Handbuch wo PDO
0x30E0  UNSIGNED16 RDSeq1 Read PWM Sequence Data Seq. 1 Handbuch ro PDO
0x30E1  UNSIGNED16 RDSeq2 Read PWM Sequence Data Seq. 2 Handbuch ro PDO
0x30E2  UNSIGNED16 RDSeq3 Read PWM Sequence Data Seq. 3 Handbuch ro PDO
0x30E3  UNSIGNED16 RDSeq4 Read PWM Sequence Data Seq. 4 Handbuch ro PDO
0x30E4  UNSIGNED16 RDPeriodDurationSeq Read Period Duration of Sequence Cycle Handbuch ro PDO
0x30E5  UNSIGNED16 DCDTempK DC Driver Temperature in °K Handbuch ro PDO
0x30E6  UNSIGNED16 DCMotorCurrent DC Motoar Current in mA Handbuch ro PDO
0x30E7  UNSIGNED16 DCMotorDiag DC Motor Diagnosis Handbuch ro PDO
0x30E8  UNSIGNED16 DCMotorStatus DC Motor Status Handbuch ro PDO
0x30E9  UNSIGNED32 DCMotorl2T DC Motor I2T Value Handbuch ro PDO
Ox30EA  UNSIGNED16 ModuleDiag Module Diagnostic Messages Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt ,6.2.8 Serial = const  SDO

STRING Number (Object 0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDControl User LED Control => Abschnitt ,6.2.11 User ~ — w SDO
LED Control (Object 0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name ro Sbo
STRING —> Abschnitt,,6.2.14 Product Name (Object
0x400C)", Seite 92
Ox40E0  UNSIGNED16 FirmwareVersion Firmware Version = ro SDO
0x40E1  UNSIGNED16 PreScaleLED1 PWM Prescaler Register LED1 - ro SDO
0x40E2  UNSIGNED16 PreScaleLED2 PWM Prescaler Register LED2 - ro SDO
0x40E3  UNSIGNEDS PDLED1 PWM Period Duration Register LED1 - ro SDO
0x40E4  UNSIGNEDS PDLED2 PWM Period Duration Register LED2 - ro SDO
0x40E5  UNSIGNED32 DCMotorl2TLimit DC Motor I2T Value Limit = w SDO
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7.28.1 Write PWM Sequenz Data (Object 0x20EO bis 0x20E3)

365

ACHTUNG

Wahlen Sie die Periodendauer tp entsprechend der Ausgangsse-
quenz:

tp = tAusgangssequenz = tAusgangssequenﬂ +...+ tAusgangssequenzA

da es ansonsten zu ungewollten Zustanden des XN300 Schei-
benmoduls fUhren kann.

Mit vier Objekten O0x20EO bis 0x20E3 wird die Ausgangssequenz der PWM
fur die Motoransteuerung in das XN300 Modul Ubertragen.

Bit 12/LH

VCC

Bit 14/LL

Prinzipschaltbild Motordrehrichtung links

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name WRSeq1 Object 0x20E0 [MxSubExt20Ex]
WRSeq? Object 0x20ET E%Ei’;%%ﬂ%T?zWHSEm
WRSeq3 Object 0x20E2 DataType=0x0006
WRSeq4 Object 0x20E3 /?B%eg\s/m),ﬁ;v:vf

Description Write PWM Sequence Data Count=1

Object Code ARRAY

Mapping PDO
Handbuch

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FEpex

Access wo

Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 X ® N = = f=p) © ~ © o < ™ N — o
[an] o o [an] o o om o [aa] om o [an] o o om
Motordrehrichtung TC | Zeitwert zur Bestimmung der Pulsweite tausgangssequenz n
Datenbit  Bezeichnung Bedeutung
(DB)
0-10 tAusgangssequenz n Zeitwert zur Bestimmung der Pulsweite
i TC 0 = relative time counter
1 = absolute time counter
12 0=0FF
1 = left high ON
13 0=0FF
1 =right high ON
14 0=0FF
1 =left low ON
15 0=0FF
1 =right low ON
1.28.2 Write Period Duration of Sequence Cycle (Object 0x20E4)
ACHTUNG
Wahlen Sie die Periodendauer tp entsprechend der Ausgangsse-
quenz:

tp = tAusgangssequenz = TAusgangssequenzi +... + TAusgangssequenz4
da es ansonsten zu ungewollten Zustanden des XN300 Schei-
benmoduls fihren kann.

Uber das Objekt 0x20E4 lasst sich die Dauer der PWM Ausgangs-Sequenz tp
der Motoransteuerung in das Modul Ubertragen.

Periodendauer = tp= WRPeriodDurationSeq

Clock frequency
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name WRPeriodDurationSeq [MxSubExt20E4] _ _
Description Write Period Duration of Sequence Cycle Babgzgnt%%ré\l: %T? SlEICI ey
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=wo
Mapping PDO PDOMapping=T1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access W0
Default-Wert 0000pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 1T 2 ¥ |12 28 | |lo |0 © | |l o o |= |o
o om o [an] om o [s'a} o o [aa] o o om o [an] o
2 Z

7.28.3 ON Time PWM LED x (Object 0x20E5, 0x20EG6)

Uber die Objekte 0x20E5 (LED1 20mA) und 0x20E6 (LED2 350mA) l4sst sich
die Einschaltdauer des LED-PWM Ausgangs in das Modul Ubertragen.

367

Der Inhalt des Registers bestimmt die Einschaltzeit der LED innerhalb der
festgelegten Periodendauer. Der Eintrag OxFF ergibt eine Einschaltzeit von

100%.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name TonLED1 Object 0x20E5 [MxSubExt20Ex]
- ParameterName=TonLEDx
TonLED2 Object 0x20E6 ObjeCtT\/pe:OX7
Description ON Time PWM LED DataType=0x0005
AccessType=wo
- PDOMapping=1
Object Code ARRAY Count=1
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access w0
Default-Wert 00000pex
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Aufbau des Datenbytes fur Object 0x20Eb:

Sub-Index

150254 | ~ © o < ™ oy — o
m @M @ @ @ |[m @

Einschaltdauer fiir den PWM Ausgang der LED 1
(20mA)

Aufbau des Datenbytes fur Object 0x20EG:

Sub-Index

150254 | ~ © o < ™ oy — o
n o @ | @ @ |[m @

Einschaltdauer fiir den PWM Ausgang der LED 2
(350mA)

Einschaltdauer PWM Ausgang der LED 1:

ton = tonLED1 * 180 ns

Periodendauer: PD = 45,9us => f = 21,8 kHz
Einschaltdauer PWM Ausgang der LED 2:

ton = tonLED2 * 1100 ns

Periodendauer: PD = 2805 us => f = 3,66 kHz

7.28.4 Motor Control (Object 0x20E?7)

Uber das Motor Control Objekt 0x20E7 lasst sich die Sequenzausgabe und
die Statusriickmeldung im Objekt Ox30E8 aktivieren, => Seite 373.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name MotorControl [MxSubExt20E7]

Description Motor Control Register E%;ZQ%%?Z%T? U]

Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=wo

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FEnex

Access w0

Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

=t e s B s s l=8lalslgalg |z g s = |8
2 7

Bit Bedeutung

0 1 => Motor Sequenz-Ausgabe aktivieren

1 reserviert

2 reserviert

3 1 = Statusmeldung aktivieren: Hoher Motorstrom (12t = 16A2s (iberschritten)

4 1 = Statusmeldung aktivieren: Motarstrom (3,5A) zu hoch (zusétzlicher Peripherie-Reset)

5 1 = Statusmeldung aktivieren: DC der Modul-Versorgung OK

6 1 = Statusmeldung aktivieren: DC der Motorversorgung OK

7 1 = Statusmeldung aktivieren: Peripherie-Reset LED

8 1 = Statusmeldung aktivieren: Peripherie-Reset Motor

9 1= Statusmeldung aktivieren: Induktionsspannung des Motors zu hoch (zuséatzlicher Peripherie-

Reset)

10 1 = Ubertemperatur-Abschaltung aktivieren

1 1 = Quittierung Ubertemperatur 95°C (Léschen der Statusmeldung)

12 1 =2 Error Abschaltung aktivieren

13 1 = Quittierung i2t Error (Léschen der Statusmeldung)

14 1 =LED 20mA PWM aktivieren

15 1 =LED 3500mA PWM aktivieren

7.28.5 Read PWM Sequenz Data (Object 0x30EOQ bis 0x30E3)

Uber die Objekte 0x30EQ bis 0x30E3 lassen sich die Daten der PWM Aus-
gangs-Sequenz der Motoransteuerung aus dem Modul zurlicklesen.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name RDSeq1 Object 0x30EQ [MxSubExt30Ex]
. ParameterName=RDSeq]1
RDSGQZ Ob]ect 0x30E1 ObjeCtType=0X7
RDSeq3 Object 0x30E2 DataType=0x0006
- AccessType=ro
RDSeq4 Object 0x30E3 PDOMapping=1
Description Read PWM Sequence Data Count=1
Object Code ARRAY
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEnex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 SR - |2 o © ~ © 7o) < ™ |y — o
[aa] om m [aa] m [aa] o m [aa] om m o m o o m
Time value / clock frequency
[an]
wn
=

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0-7 Time value / clock frequency
8-10 Time value / clock frequency
1 0 = relative time counter
1 = absolute time counter
12 0=0FF
1 = left high ON
13 0=0FF
1 =right high ON
14 0=0FF
1 = left low ON
15 0=0FF
1 =right low ON

71.28.6 Read Period Duration of Sequence Cycle (Object 0x30E4)

Uber das Objekt 0x30E4 lasst sich die Dauer der PWWM Ausgangs-Sequenz
der Motoransteuerung auslesen.

Period Time= RDPeriodDurationSeq
Clock frequency
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name RDPeriodDurationSeq [MxSubExt30E4] _ _
Description Read Period Duration of Sequence Cycle B%E:ge%;%ré\l:%rzfﬁDPenodDuratlonSeq
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1sns254 |2 1T 12 1Y 12 2 o o e o v g o o |= |o
o m o m [an] o m o o [aa] o [aa] m o m o
% o
= A

7.28.7 DC Driver Temperature (Object 0x30E5)

Das Objekte Ox30Eb5 stellt den analogen Eingangswert der internen Motor
Treiber Temperatur in 1/16 °C dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name DCDTempK [MxSubExt30E5]
ParameterName=DCDTempK

Description DC Driver Temperature (in 1/16 °C) ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
. AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 o > = 2 o | ~ © T < ™ |y — |lo
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m [aa] [aa] [aa]
: %

371 Gateway XN-312-GW-CAN  02/24 MNO50003DE  Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.28.8 DC Motor Current (Object 0x30EG6)
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Das Objekte 0x30EG6 stellt den analogen Eingangs-Wert des internen Motor
Stroms in mA dar. Gemessen wird die flr die Erwarmung der Baugruppe
malgebliche Summe der Strome in beiden Brickenzweigen.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name DCMotorCurrent [MxSubExt30E6]
Description DC Motor Current E?)Ezrg}[%%ré\lz%n;fDCMotorCurrent
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — =)
m o [aa] [an] o om [aa] [aa] om o om [aa] o m [an] [aa]
- G

7.28.9 DC Motor Diagnosis (Object 0x30E7)

Uber das Motor Diagnose Objekt 0x30E7 kann der ,gespeicherte’ Systemsta-
tus des Moduls ausgelesen werden. Das Auslesen setzt die Diagnosemel-
dungen wieder zuriick. Die Fehlermeldungen Ubertemperatur und i2t Error
sind nur Uber das Motor Control Register zurlck zu setzen.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name DCMotorDiag [MxSubExt30E7] _
Description DC Motor Diagnosis Register Eabgaercrﬁ;%rel}\l:%r;e::DCMotorD|ag
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n2254 |2 |1¥ 2 ¥ |12 9 |9 |lo |0 © | |l o o |= o
[aa] [aa] [aa] oo [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] o [aa] o [aa] [aa] oo [aa]
reserviert 5 5
— D — [op] [0} ~ [d=} [Yp] <t (2] N — 4]
o 143 [aa] o [aa] [aa] o [aa] o o [aa] o @«
[ <} a [ a a a a [ a a [ IS
Byte O:
Datenbit Bedeutung
(DB)
0 reserviert
1 1 = Falsche Sequenz Parametrierung. Sequenz kann nicht ausgefiihrt werden.
2 1 = Falsche Periodendauer der Sequenz parametriert. Sequenz kann nicht ausgefiihrt werden.
3 1 = Hoher Motorstrom (I2t = 16A2s {iberschritten)
4 1 =Motorstrom (3,5A) zu hoch (Reset ist erfolgt)
5 1=DC der Modul-Versorgung OK
6 1=DC der Motorversorgung OK
7 1 = Peripherie-Reset LED
Byte 1:
Datenbit Bedeutung
(DB)
8 1 = Peripherie-Reset Motor
9 1 = Induktionsspannung des Motors zu hoch (Peripherie-Reset erfolgt)
10 1 = Ubertemperatur 95°C
1 reserviert
12 1 =12t Error Abschaltung aktiviert
13-15 reserviert

7.28.10 DC Motor Status (Object 0x30E8)

Uber das Motor Status Objekt 0x30E8 kann der Systemstatus des Moduls
ausgelesen werden.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name DCMotorStatus [MxSubExt30E8]
Description DC Motor Status Register E?)Egr;%%ré\lz%r:;a =UEIBRIEITS
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
15254 |2 1T 2 ¥ |2 2 | |lo | l© | |l o o |= |o
[an] om o [an] o o [aa] o [sa} om o [an] o o om
reserviert S S |5
~ |2 o = 2
x %2 x B I8B|B 8 B @ 8|2 & 3
o <4 o o a o a a o a o <4 a
Byte O:
Datenbit Bedeutung
(DB)
0 1 = Motor Sequenz-Ausgabe ist aktiv
1 reserviert
2 reserviert
3 1 = Hoher Motorstrom (It = 16A2s tiberschritten)
4 1 = Motorstrom (3,5A) zu hoch (Reset ist erfolgt)
5 1 =DC der Modul-Versorgung OK
6 1 =DC der Motorversorgung 0K
7 1 = Peripherie-Reset LED
Byte 1:
Datenbit Bedeutung
(DB)
8 1 = Peripherie-Reset Motor
9 1 = Induktionsspannung des Motors zu hoch (Peripherie-Reset erfolgt)
10 1 = Ubertemperatur 95°C
" reserviert
12 1 =it Error Abschaltung aktiviert
13-15 reserviert
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7.28.11 DC Motor I2T Value (Object 0x30E9)

Das Objekt Ox30E9 stellt den analogen Eingangswert der internen Messung
der Motorenergie 12t in [(1/160)A2s] dar.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name DCMotorl2T [MxSubExt30E9]
ParameterName=DCMotorl2T

Description DC Motor 12T Value ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 < o > p 2 o o) ~ © o < ™ o~ — o
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m [aa] [aa] [aa]
[an]
]
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
1202254 |2 1T 2 ¥ |12 28 | |lo |0 © | |l o o |= o
o om o [an] om o [s'a} o o om o o om o [an] o
o
(78]
=

7.28.12 Module Diagnostic Messages (Object 0x30EA)
Das Objekt Ox30EA enthalt Statusangaben zum generellen Funktionsstatus

des Moduls.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleDiag [MxSubExt30EA] .
Description Module Diagnostic Messages gzz)gzrcrﬁ';%rgl:%r)rge:ModuleD|ag
Object Code ARRAY DataType=0x0006

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
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Aufbau der Datenbytes:

7.28 XN-322-1DCD-B35

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i @ X = = o2 © ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o [an] o m [an] o m o o [aa]
reserviert reserviert
<t o N — o
o [an] [an} [an] [aa]
[m) [sm) [am] [m) [mm)
Byte O:

Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung

0 0=0K

1 = Supply Voltage NOK
1 0=0K

1=no sync
2 0=0K

1 = FLASH Data CRC Error
3 0=0K

1 =RAM Data CRC Error
4 0=0K

1 = Inconsistent FLASH Data
5-7 reserviert
Byte 1:

Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung

8-15 reserviert

7.28.13 Firmware Version (Object 0x40E0)

Uber das Objekt 0x40EQ ist die Firmware - Version Gber den SDO Zugriff aus-

lesbar.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name FirmwareVersion [MxSubExt40EQ]
Descriot i Versi ParameterName=FirmwareVersion
escription irmware Version ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 3 o N p 2 2] © ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] o o om o [aa] om o [an] o
%) m
= 2

7.28.14 PWM Prescaler Register LED x (Object 0x40E1, 0x40E2)

Die Objekte Ox40E1 und O0x40E2 ermdglichen das Auslesen des PWM Vor-
teiler Registers fur die LED Ansteuerung.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name PreScaleLED1 Object 0x40E1 [MxSubExt40Ex]
ParameterName=PreScaleLEDx

PreScaleLED2 Object 0x40E2 ObjectType=0x7
Description PWM Prescaler Register LED x DataType=0x0006
AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=0
- Count=1
Mapping SDO
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 0002pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
12n£254 |2 1T 2 ¥ |2 8 | |lo |~ |© | |l o o |= |o
o om o [an] om o [s'a} o o [aa] o o om o [an] o

MSB
LSB
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Die Objekte O0x40E3 und 0x40E4 ermoglichen das Auslesen der eingestellten

PWM Periodendauer fur die LED Ansteuerung.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name PDLED1 Object 0x40E3 [MxSubExt40Ex]
- ParameterName=PDLEDx
PDLED? Object 0x40E4 ObjectType=0x7
Description PWM Period Duration Register LED x DataType=0x0005
AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=0
- Count=1
Mapping SDO
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access ro
Default-Wert 0002hex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o [a'a] [an] o [a'a] om
[aa]
[%2] m
= i

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com

378



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.28 XN-322-1DCD-B35

7.28.16 DC Motor I2T Value Limit (Object 0x40E5)

Das Objekte O0x40Eb stellt den analogen Abschaltwert-\Wert der internen
Messung der Motorenergie 12t in [(1/160)A2s] dar.

379

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name DCMotorl2TLimit [MxSubExt40E5] o
Description DC Motor I12T Value Limit g%;gg%%rggz? ecket i
Object Code ARRAY DataType=0x0007
- AccessType=rw
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access w
Default 0000 0400pex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 Pt > = = o © ~ © 7o) < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o [aa] [an] om m o om [an] o m
[an]
i
Byte 4 Byte 3
Sub-Index
1=ns254 |2 i i N = = o | ~ © o < ™ oy - |lo
o om o [an] om o [s'a} o o [aa] o o om o [an] o
o
w
=
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 fur analoge Eingange und analoge Ausgange. Es ermoglicht den
Zugriff auf die Prozessdaten Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

¢ Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

Encoder Signal

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Encoder Status
30F4h (PDO)

CAN Transmission
Encoder

Encoder Measuring Value
30F2h (PDO)

CAN
Transmission

30F3h (PDO)

Encoder Latch Value

CAN
Transmission

CAN

Transmission

30F1h (PDO)

Encoder Idle Time

CAN
Transmission

System Clock
Frequency 40F4h

CAN
Transmission

CAN

Configuration
40F6h
Encoder Type
Configuration
40F1h
Signal Conditioning -
CNT
Input
Latch Input Configuration
40F0h
Signal = &
Single Digital Read Digital »| Conditioning »| AND
Input > Inputs 30FOh
Reception (PDO)
Maximum Idle Time
40F2h
Signal Conditioning
Idle Clock Pre- -
Scaler 40F3h
System Clock o
32 MHz
Single Digital Write Digital Outputs
Output = 20F0h (PDO)

Transmission

Abbildung 91: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte flr analoge Eingange
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Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-1CNT-8DIO: xOFO0 bis xOFF

Index Data-Type Name Funktion Mapping  Zugriff
(hex)
0x1027 UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO

—> Abschnitt ,,6.2.6 Module Identi-

fication Number (Object 0x1027)",

Seite 86
0x20F0 UNSIGNED8 Output1_4 Write Digital Outputs Handbuch  rww PDO
0x30F0 UNSIGNED8 Input1_4 Read Digital Inputs Handbuch  ro PDO
0x30F1 SIGNED32 |dleTime Encoder Idle Time Handbuch  ro PDO
0x30F2 UNSIGNED16 CounterValue Encoder Count Value Handbuch  ro PDO
0x30F3 UNSIGNED16 LatchValue Encoder Latch Value Handbuch  ro PDO
0x30F4 UNSIGNED8 EncoderStatus Encoder Status Handbuch  ro PDO
0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const  SDO

STRING ,6.2.8 Serial Number (Object

0x4001)", Seite 88
0x4004 UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - w SDO

,6.2.11 User LED Control (Object

0x4004)", Seite 91
0x400C VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO

STRING —> Abschnitt,6.2.14 Product Name

(Object 0x400C)", Seite 92
0x40F0 UNSIGNED8 LatchConfig Latch Input Configuration = rw Sbo
0x40F1 UNSIGNED8 EncoderConfig Encoder Type Configuration - rw SDO
0x40F2 SIGNED32 MaxldleTime Maximum Idle Time - w SDO
0x40F3 UNSIGNED8 |dleClock Idle Clock Pre-Scaler - rw SDO
0x40F4 UNSIGNED8 SystemClock System Clock Frequency - ro SDO
0x40F5 UNSIGNED16 CounterValueSDO  Encoder Measuring Value SDO - ro SDO
0x40F6 UNSIGNED8 SignalConfig Encoder Signal Configuration - rw SDO
0x40F7 UNSIGNED8 EncoderSta- Encoder Status SDO - ro SDO

tusSDO

0x40F8 UNSIGNED8 LatchValueSDO Encoder Latch Value SDO - ro SDO

7.29.1 Write Digital Outputs (Object 0x20F0)
Das Objekt Ox20F0 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signalausgaben

381

der Kanale.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.29 XN-322-1CNT-8DIO

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Output1_4 [MxSubExt20F0]

Descrpion  Wte Digal Ouput Lol

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=rww

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access rww

Default-Wert 00nex

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1
BO

D04
D03
D02
DO1

7.29.2 Read Digital Input (Object 0x30F0)

Das Objekt Ox30F0 Ubertragt den digitalen Wert der digitalen Signaleingaben
der Kanale in einem Doppel-Wort.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input1_4 [MxSubExt30F0]

Descrinti Read Digital | ParameterName=Input1_4

escription ead Digital Input ObjectType=0x7

Object Code VAR DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FEpex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1
BO

D4
DI3
DI2
DI
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7.29.3 Encoder Idle Time (Object 0x30F1)

383

Das Objekt Ox30F1 enthalt die Anzahl von der internen Zeitreferenz (Idle-
Clock) ausgelosten Impulse zwischen den letzten Inkrement des Encoder
Count Value(positiven Flanken des Signals A). Dieses Register ermaglicht die
Frequenz- und Drehzahlmessung.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name |dleTime [MxSubExt30F1]
Description Encoder Idle Time gigzrcr][%%ri%r;;:ldleﬂme
Object Code VAR DataType=0x0004

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type INTEGER32
Sub-Index 01 ... FEnex
Access ro

Ein internes Register wird mit der Uber das Objekt 9x40F3 definierten Idle
Clock Zeit intern hochgezahlt und mit jeder positiven Flanke des Zahlein-
gangs (A) (entspricht der 1-fach Auswertung) ins Encoder Idle Time Register
kopiert und wieder zurickgesetzt.

Der Inhalt des Encoder ldle Time Registers gibt damit ein Mal fur das Zeitin-
tervall zwischen zwei Zahlimpulsen an.

Die Zahlrichtung wird aus dem zweiten Kanal des Zahleingangs (B) ermittelt
und daraus das Vorzeichen (MSB) als Dreh-Richtung interpretiert.

Aus dieser Messung ergibt sich die Frequenz ,,Impulse pro Sekunde” wie
folgt:

firs= foik
(Encoder Idle Time * Idle Clock Pre-Scaler

fips: Frequenz ,,Impulse pro Sekunde”
fcuk : Frequenz Clock

Bei zunehmender Drehzahl wird der Wert im Encoder Idle Time Register klel-
ner d.h. die gemessene Zeit kurzer. Verringert sich die Drehzahl, wird eine
hohere Anzahl Impulse summiert und damit eine hdhere Zeit gemessen.
Erreicht der Registerinhalt seinen Maximalwert, ist von einem Motorstill-
stand oder Leitungsbruch auszugehen. Hierbei fuhrt der Vergleich des Inhalts
des internen Zahlregisters mit dem vorgegebenen Maximalwert im Maxi-
mum ldle Time Register zum Abbruch des Inkrementierungsvorgangs, dem
Kopieren des Zahlwertes ins Encoder Idle Time Register und dem anschlie-
Renden Neustart des Zahlvorgangs. Die Drehrichtung wird dann positiv ange-
geben.

Der zum Abbruch des Inkrementierungsvorganges fuhrende Maximalwert ist
in das MaxldleTime Register einzutragen.
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Die Qualitat der Messung ist Abhangig von den Eintragen im Idle Clock Pre-
Scaler, der definierten MaxIdleTime und der Anzahl der im Encoder Idle Time
Register erfassten Impulse. Ziel ist die optimale Ausnutzung von Register-
breiten und die zeitliche Begrenzung des maximalen Integrationsintervalls.

Zur Bestimmung der Rotation per Minute Rpm ist die Auflosung des Drehge-
bers in der 1-fach Auflosung und ggf. das Getriebe zu berlcksichtigen. Es
gelten folgende Randbedingungen:

Rpm=" fips * 60 s/min]
Aufldsung Geber [i/1]

Darstellung der zeitlichen Abfolge der Signale:

Signal A: Latch und Restart des internen Zahlers bei pos. Flanke. Zwischen
zwei pos. Flanken des Signals A werden die internen IdleClock Impulse
gezahlt. Mit der abschlieRenden Flanke wird der summierte Wert ins Enco-
der Idle Time Register kopiert und der interne Zahler neu gestartet.

Signal B: Positive Drehrichtung bei pos. Flanke auf B nach dem Start des Zah-
lers negative Drehrichtung bei neg. Flanke auf B nach dem Start des Zahlers

B

® X ® X X

Abbildung 92: Wirkdiagrammm Signale A, B
(® Periodenzéhler

(@ positive Flanke

(3 Positiver Wert

(® negative Flanke

(®) Negativer Wert

Die Auswertung der Signale erfolgt auf Basis der 1-fach Auswertung beider
Signale (A und B). Entspricht die Signalfolge nicht dieser Methodik, wird die
Flanke nicht gewertet und das Idle Time Register meldet den Maximalwert
-> Motorstillstand auch bei Leitungsbruch eines der Signale A, A, B oder B.
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7.29.4 Encoder Measuring Value (Object 0x30F2)

Das Objekt Ox30F2 Ubertragt den Messwert, die Anzahl der gezahlten
Impulse gemalf’ der in Objekt 0x40F6 definierten Zahimethodik.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name CounterValue MxSubExt30F2]
Description Encoder Count Value (F_’J%Ezrcnt%%ré\l:%ry;z=CounterVaIue
Object Code VAR DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 1T 2 ¥ |2 28 | |lo |0 © | |l o o |= |o
o om o [an] om [a'a] [s'a] o o om o [aa] [aa] o [an] o
Z %

7.29.5 Encoder Latch Value (Object 0x30F3)
Das Objekt O0x30F3 Ubertragt den durch einen Latch- Vorgang gespeicherten

385

Messwert.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name LatchValue [MxSubExt30F3]

Description Encoder Latch Value g%;zg%%ﬂ %T? =Bl

Object Code VAR DataType=0x0006
. AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=T1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED16

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro
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Byte 1 Byte 0

Sub-Index

1=ns254 |2 I o e - |2 o © ~ © 7o) < ™ |y — o
m |m |m n |m |m @ |o@ mn (@ @ o | |m o | @
o]
[95) [aa]
= X

7.29.6 Encoder Status (Object 0x30F4)
Das Objekt 0x30F4 Ubertragt die Status-Signale des Zahlers.

<Entry Name="EncoderStatusSDQO"> 7?7

<Signed>0</Signed>

<!-Inkrementalgeber Statusregister

<Length>1</Length>

<Access>RO</Access>

<Offset>1B</Offset>

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name EncoderStatus [MxSubExt30F4]
Descrinti Encoder S ParameterName=EncoderStatus
escription ncoder Status ObjectType=0x7
Object Code VAR DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
reserviert reserviert
Lo <t
[an] o
o o
Datenbit Bezeich Bedeutung
(DB) nung
0-3 reserviert
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Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung

4 Nullposition

5 Nullposition gelached
6-7 reserviert

Bit 4 und Bit 5 werden zum Zeitpunkt des Nulldurchgangs gesetzt. Bit 4 wird
ruckgesetzt, sobald der Nulldurchgang uberschritten ist. Bit 5 behalt den
Zustand und muss manuell zuruckgesetzt werden.

Der Inhalt des Bit 5 wird nach dem Lesen des Registers automatisch zuruck-
gesetzt. Somit ist sicher gestellt, dass der nur kurzfristig vorliegende Zero
Zustand auch ausgelesen werden kann. Bei kontinuierlichem Auslesen des
Objektes Uber das PDO ist dies entsprechend zu berUcksichtigen.

7.29.7 Latch Input Configuration (Object 0x40F0)
Uber das Objekt 0x40F0 werden die digitalen Eingange in der Zusatzfunktion
parametriert, ob und wann ein Speichern des aktuellen Zahlwertes in das
,LATCH' Register durchgefthrt werden soll.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name LatchConfig [MxSubExt40F0] _
Description Latch Input Configuration E%Eiﬁ%%rg]:%?? =BTy
Object Code ARRAY DataType=0x0005
. AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

e - R R ER R R
Eingang 4 | Eingang 3 | Eingang 2 | Eingang 1

Input Bedeutung

Eingang 1

Bit1 Bit0

0 0 Kein Latch

0 1 positive Flanke

1 0 negative Flanke
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Bedeutung

fallende und steigende Flanke

Kein Latch

positive Flanke

negative Flanke

fallende und steigende Flanke

Kein Latch

positive Flanke

negative Flanke

fallende und steigende Flanke

Kein Latch

positive Flanke

negative Flanke

Input

0 0
Eingang 2

Bit3 Bit2

0 0

0 1

1 0

0 0
Eingang 3

Bitb Bit4

0 0

0 1

1 0

0 0
Eingang 4

Bit7 Bit6

0 0

0 1

1 0

0 0

fallende und steigende Flanke

—_—

7.29.8 Encoder Type Configuration (Object 0x40F1)
Uber das Objekt 0x40F1 wird die Art des Eingangssignals parametriert.

7.29 XN-322-1CNT-8DIO

Bei Verwendung mehrerer Eingange fur die Latch-Funktion sind
deren Signale ODER verknUpft.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name EncoderConfig [MxSubExt40F1] _
Description Encoder Type Configuration gat]gaeg?;%ri%r;;z=EncoderConﬂg
Object Code ARRAY DataType=0x0005
5 AccessType=rw
Mapping S0 PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access w
Default 0 x 00 hex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o
reserviert
€
o
(@b]

Datenbit  Bezeichnung  Bedeutung
(DB)

0 Conf 0= TTL Signal-Geber
1 =RS422 Signal-Geber

7.29.9 Maximum Idle Time (Object 0x40F2)
Das Objekt 0x40F2 enthalt in Abhangigkeit vom Zugriff folgende Information:

e READ
Inhalt des Encoder Idle Time Registers (Objekt 0x30F1)
e WRITE

Maximalwert den das interne Zahlregister und damit das Encoder Idle
Time Registers (Objekt 0x30F1) annehmen darf.

Uber das Objekt (40F2) wird das maximale Integrationsintervall fiir die Enco-
der Idle Time festgelegt. Hat das interne Zahlregister bis auf diesen Wert
inkrementiert, erhoht sich sein Inhalt nicht weiter und er wird in das Encoder
Idle Time Register kopiert und der Zahlvorgang neu gestartet.

Der Wert ist als Motorstillstand oder Leitungsbruch zu interpretieren. Damit
wird Uber den Inhalt des Maximum Idle Time die Zeit festgelegt, nachdem
ein Motorstillstand festgestellt wird.

Tmax=Maximum Idle Time * Idle Clock Pre-Scaler

foik
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name MaxldleTime [MxSubExt40F2]
Deserint Maxi e Ti ParameterName=MaxIdleTime
escription aximum ldle Time ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0004
. AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type INTEGER32
Sub-Index 01 ... FE hex

Access rw

Aufbau der Datenbytes:

389 Gateway XN-312-GW-CAN  02/24 MNO50003DE Eaton.com



7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule
7.29 XN-322-1CNT-8DIO

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 @ N = = 2] o) ~ © o < ™ o~ — o
o m m o m o o m o m m o m [an] o m
[an]
wn
—_
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
=254 | |8 IR 1§ 1§ 1€& 18§ 1§ IR ¥ |8 8 |12 & = 2
m o [aa] [an] o m [aa] [aa] m o [aa] [an] o m [an] [aa]
[an]
[72]
=

7.29.10 Idle Clock Pre-Scaler (Object 0x40F3)

Das Objekt 0x40F3 Ubertragt den Faktor zur Vorteilung fur die Geschwindig-
keitsmessung.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name |dleClock [MxSubExt40F3]
Description Idle Clock Pre-Scaler E%;ZE%%Q%T;ZldlemOCk
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

o [sa} om o

B3
B2
B1
BO

IdleClockPreScaler

Uber den Verteiler der IdleReference wird die Zeitbasis fiir die Messung der
Zeit zwischen zwei Flanken der Zahlereingange bestimmt. Es gelten fol-
gende Randbedingungen:

IdleClock = Clock Idle Time
|dle Clock Pre-Scaler

feuk : 32000000 Hz
Clock [Hz] ist eine modulinterne Zeitbasis.
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Beispiel

Wird der Idle Clock Pre-Scaler mit 255 (dez) geladen, ergibt sich eine Idle
Referenz Zeit von 8 ps. Das entspricht einer fips von 125490 Hz.

ldleClock= 32000000Hz  =125490 Hz
255

Ein kleiner Wert fur die IdleClockPreScaler ermdglicht eine genauere Dreh-
zahl-Messung bei hdheren Drehzahlen. Ein groRer Wert erhoht hingegen die
Messgenauigkeit bei kleinen Drehzahlen.

7.29.11 System Clock Frequency (Object 0x40F4)
Das Objekt Ox40F4 liefert die modulinterne System Clock Frequenz in der

Einheit MHz.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name SystemClock [MxSubExt40F4]
Description System Clock Frequency B?);ZE%%\I: %T? =S
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau der Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=ns254 r~ © [Te) <t ™ o~
o m [aa] [aa] m o

B1
BO

System Clock Frequency in MHz

Interne Takt-Frequenz: 32MHz (20 hex).

7.29.12 Encoder Measuring Value SDO (Object 0x40F5)

Das Objekt 0x40F5 Ubertragt den Messwert, die Anzahl der gezahlten
Impulse (wie Objekt 0x30F2) als SDO.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name CounterValueSDO [MxSubExt40F5]
Descrin Encoder M aVal ParameterName=CounterValueSDO
escription ncoder Measuring Value ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
; AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 «® N = = o2 © ~ © 7o) < ™ o~ — o
o [an] o o [an] o o om o [sa] om o [an] o [a'a] om
2 2

7.29.13 Encoder Signal Configuration (Object 0x40F6)
Uber das Objekt 0x40F6 wird die Aufldsungs-Methodik des Zéhlers parame-

triert.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name SignalConfig [MxSubExt40F6] _ _
Description Encoder Signal Configuration B%Eaer;%%ré\lz%rgk Sl Baiiy
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=rw
Mapping SDb0 PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau des Datenbytes:
Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o o [an] o om
reserviert | Signalaus- | Pha | Null | reserviert
wertung  |se | posi
tion
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Datenbit Bezeich- Bedeutung

(DB) nung
0-1 reserviert
2 0 = normale Auswertung
1 = Invertierung der R Nullpositionsauswertung
3 0 = normale Auswertung
1 = Invertierung der B Phaseauswertung
4-5 Signalauswertung
6-7 reserviert
Datenbit (DB) Bedeutung Signalauswertung
Bit5 Bit4
0 0 aus
0 1 1-fach-Auswertung
1 0 2-fach-Auswertung
1 1 4-fach-Auswertung

Im AB Betrieb wird aus der Phasenlage der Eingangssignale von A und B
Impuls und Richtung entnommen. Hierzu wird eine Auswertung durchge-
fUhrt, in der die Signale A und B auf positiven und negativen Flankenwechsel
hin bewertet werden.

A

Bp bl

O+

@it e

O R R R T
n=n-1 n=n+1

Abbildung 93: Wirkdiagramm

@ 1-fach

(@ 2-fach

(3 4-fach

Die Punkte stellen die Zahlwertanderung dar.

Wird die Signalfolge in Pfeilrichtung (rechts) durchlaufen, entspricht dies der
positiven Zahlrichtung. Wird sie gegen die Pfeilrichtung (links) durchlaufen
wird negativ gezahlt.
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7.29.14 Encoder Status SDO (Object 0x40F7)
Das Objekt 0x30F4 Ubertragt die Status-Signale des Zahlers als SDO.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name EncoderStatusSDO [MxSubExt40F7]
Description Encoder Status SDO E%EZQ%%\I: %T; = (EBEL TR
Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNEDS Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 | — © o < ™ o~ — o
[an] m m o m o o [aa]
reserviert reserviert
Lo <t
[an] o
[mm} [m)

Datenbit  Bezeich Bedeutung

(DB) nung

0-3 reserviert

4 0=
1 = aktuelle Position ist Zero Position

5 0 = Register wurde gelesen
1 = Zero Position wurde durchlaufen und noch nicht
ausgelesen.

6-7 reserviert

Bit 5 wird nach dem Lesen des Registers automatisch zurtickgesetzt. Somit
ist sicher gestellt, dass der nur kurzfristig vorliegende Zero Zustand auch aus-
gelesen werden kann. Bei kontinuierlichem Auslesen des Objektes ist dies
entsprechend zu berUcksichtigen.
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7.29.15 Encoder Latch Value SDO (Object 0x40F8)

Das Objekt 0x40F8 Ubertragt den gespeicherten Messwert, die Anzahl der
gezahlten Impulse nach einem Latch Ereignis (wie Objekt 0x30F3) als SDO.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name LatchValueSDO [MxSubExt40F8]
ParameterName=LatchValueSDO

Description Encoder Latch Value SDO ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1202254 |2 1T 2 ¥ |2 28 | |lo |0 |© | |l o o |= |o
o om o [an] om [a'a] [s'a] o o om o [aa] om o [an] o

MSB
LSB
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Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemald der Spezifikation der
CiA401 Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.

e Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Channel x Transmission
Configuration Register
4101, 4103h

Channel x Configuration
Register
4100, 4102h

SSI Oata Stream
D+ D-

SSI Data Glock
C+C-

JE——

B

Data Conditioning

Channel Control
2100h (PDO)

_ CAN

_ | Channel Control Status

3100h (PDO)

Reception

_ CAN

Channel Status
3101 (PDO)

Channel Input Data
3102, 3103h (PDO)

Transmission

CAN
Transmission

_ CAN

Transmission

Abbildung 94: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von

Datenstrome

Herstellerspezifische Objekte

Indexbereich des XN-322-2SSI: x100 bis x10F

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff

(hex)

0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86

0x2100  UNSIGNEDS StartReadCycle Start Read Cycle Handbuch w0 PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x3100  UNSIGNEDS8 ReadCycleState Read Cycle S tate Handbuch ro PDO
0x3101  UNSIGNEDS ModuleDiag Module Diagnosis Handbuch ro PDO
0x3102  UNSIGNE32 InputChannel1 Input Data Channel 1 Handbuch ro PDO
0x3103  UNSIGNE32 InputChannel2 Input Data Channel 2 Handbuch ro PDO
0x4001  VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt = const SDOo
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNEDS UserLEDContral User LED Control => Abschnitt = rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
0x4100  UNSIGNEDS ConfigurationRegisterCh  Configuration Register Channel 1 — rw SDOo
annel1
0x4101  UNSIGNEDS StateRegisterChannel 1 State Register Channel 1 - rw SDO
0x4102  UNSIGNEDS8 ConfigurationRegisterCh  Configuration Register Channel 2 — rw SDO
annel2 Konfigurationsregister Kanal 2
0x4103  UNSIGNEDS StateRegisterChannel2 State Register Channel 2 - rw SDO

7.30.1 Start Read Cycle (Object 0x2100)

Das Objekt 0x2100 enthalt den schreibenden Zugriff auf Daten zur Steue-
rung der Kanale des Moduls.

397

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name StartReadCycle [MxSubExt2100]

— ParameterName=StartReadCycle
Description Start Read Cycle ObjectType=0x7 y
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=wo
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access w0
Default-Wert 0000pex

Aufbau des Datenbytes:
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Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
reserviert
— o
o [aa]
o o

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung

0 1 = Start Read Cycle Channel 1
1 1 = Start Read Cycle Channel 2
2-7 reserviert

1.30.2 Read Cycle State (Object 0x3100)

Das Objekt 0x3100 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ReadCycleState [MxSubExt3100]

— ParameterName=ReadCycleState
Description Read Cycle S tate ObjectType=0x7 y
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 | — © o < ™ o~ — o
[an] m m o m o o [aa]
reserviert
— o
o [aa]
[m) [mm}

Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung

0 1 = Start Read Cycle Channel 1
1 1 = Start Read Cycle Channel 2
2-7 reserviert
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7.30.3 Module Diagnosis (Object 0x3101)
Das Objekt 0x3101 enthalt Daten zum Status der Kanéle.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name ModuleDiag [MxSubExt3101]
— . X ParameterName=ModuleDiag

Description Module Diagnosis ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
5 AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index

1=ns254 | ~ © Lo < ™ oy — |o
0o @ @ @ @ @ o @
™~ [de) o <t o™ oN ~— o
n @ @ @ @@ o o o
o o |a |a  a |a |a o

Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung

0 1 =Channel 1 ,started”

1 =Channel 1 ,busy”

1 =Channel 1 ,toggle”

1 =Channel 1 SSI Error/ Invalid Z-Position

1 = Channel 2,,started”

1 = Channel 2, busy”

1 = Channel 2,toggle”

~N| OO O B W N —

1 = Channel 2SSl Error/ Invalid Z-Position

7.30.4 Input Channel x (Object 0x3102 bis 0x3103)

Die Objekte 0x3103 und 0x3104 stellen die formatierten 32 Bit - Werte der
Geber dar.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Input Channel x [MxSubExt310x]
ParameterName=InputChannelx

Description InputChannel1 Object 0x3102 ObjectType=0x7
InputChannel2 Object 0x3103 DataType=0x0007
- AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 oo - |2 f=p) © ~ © o < ™ |y — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
[an]
X
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=ns254 |2 3 R - |2 2] © ~ © o < ™ |y — o
[aa] om m [aa] m [aa] o m o om m o m [an] o m
[aa]
[%2]
=

7.30.5 Channel Configuration Register (Object 0x4100, 0x4102)

Die Objekte 0x4100 und 0x4102 enthalten Konfigurationsangaben zur Funk-
tion des Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Configuration Register Channel1 [MBSubExt410x] _ _ _

Description ConfigurationRegist ~ Object 0x4100 Pa(ameterN_ame:ConﬂguratlonReglsterChanneIx

ch ¥ ObjectType=0x7
erunanne DataType=0x0005
ConfigurationRegist  Object 0x4102 AccessType=rw
erChannel2 PDOMapping=0
- Count=1

Object Code ARRAY

Mapping SDO

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access rw
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Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 |~ © Lo < ™ o~ — o
o [aa] o [aa] om o [an] o
SSI Shift Register GroRe [in Bits]
8 |2
o [am]
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0-5 SSI Shift Register GréRe (max.32 Bit) —> Tabelle 39
6 0 = Read single value
1 =Read value twice
7 0 = Incremental Encoder Made

1 = SSI Encoder Mode

Tabelle 39: SSI Shift Register Grol3e

Bit
SSI Shift Register GroBe [Bit] B5 B4 B3 B2 B1 B0
1 0 0 0 0 0 1
2 0 0 0 0 1 0
3 0 0 0 0 1 1
30 0 1 1 1 0 1
31 0 1 1 1 1 0
32 1 0 0 0 0 0

7.30.6 Channel Transmission Configuration Register
(Object 0x4101, 0x4103)

Die Objekte 0x4101 und 0x4103 enthalten Konfigurationsangaben zur Daten-
Ubertragung des Kanals.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name State Register Channel [M8SubExt410x] ‘
Description StateRegisterChannel1 Object 0x4101 GelEIEIC ) MEESE GG

ObjectType=0x7

StateRegisterChannel2  Object 0x4103 ~ DataType=0x0005
AccessType=rw

Object Code ARRAY PDOMapping=0
Mapping SDo Count=1
Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access rw
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Sub-Index
1=ns254 | — © o < ™ o~ — o
o [sa] om [aa] [an] o [a'a] om
& 8 8 2 8 8 o &
[am] o o (e o [am] o o
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
(DB)
0-1 SSI Shift Register Frequency —> Tabelle 40
2 0 =Binary
1 = Gray Code Decodierung
3 0 = SSI standby
1 =SSl busy (1= busy) (read only)
4 Reserviert
5 0=0K
1 = Error Reset (1 = clear error) (read, write)
6 0 = Disable Start mit Sync
1 = Start mit Sync (1= enable)
7 0 = Disable Continuous Sensor Read

1 = Continuous Sensor Read

Table 40:  SSI Shift Register Frequency

SSI Shift Register Frequency Bit

B1 BO
125 kHz 0 0
250 kHz 0 1
500 kHz 1 0
1 MHz 1 1
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731 XN-322-2PWM

1.31 XN-322-2PWM

403

Das Modul unterstutzt die Datenbereitstellung gemafs der Spezifikation der

CiA401 Uber diverse herstellerspezifische Objekte.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System
vorschreibt.
e  Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flir eine Pro-

duktgruppe vorschreibt, z.B. fir Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

_ |Status Register

PWM Period
4220h - 4221h

3220

2220h- 2221h —|_> o
20 Signal

Conditioning

_,—>0R

Converter

D/A

den.
PWM TurnOn
- Time
RECEIVE
CAN —»
Reception
_ | ENTRY
into 6411h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

Analog
——

Output

Abbildung 95: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von

Datenstrome

Produktspezifische CANopen Objekte

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x6411  UNSIGNED16 0-WORD Write Analog Output 16-bit rWw PDO
Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-2PWM Module: x100 bis x10F
Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer ro SDO
—> Abschnitt ,,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x2220  UNSIGNED16 Pwm1TurmnOnTime rwWw PDO
0x2221 UNSIGNED16 Pwm2TurmnOnTime rwWw PDO
0x3220  UNSIGNEDS StatusRegister ro PDO
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Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO

,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91

0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
0x4220  UNSIGNED16 Pwm1Period rWw SDO
0x4221 UNSIGNED16 Pwm2Period rWw. SDO

7.31.1 Write Analog Output 16-Bit (Object 0x6411)

Das Objekt 0x6411 Ubertragt den digitalen Wert der analogen Signalausga-
ben der Kanale. Die Daten des Objekts werden automatisch in die Empfangs
- PDOs eingetragen (Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Q-WORD [MxSubExt6411]
ParameterName=0-WORD

Description Write Analog Output 16-Bit ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0003
- AccessType=rww
Mapping PDO PDOMapping=1
Default Count=8
Data-Type INTEGER16
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rww
Default-Wert 0000hex
Aufbau der Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 3 ® N = = @ © ~ © 7o) < ™ o~ — o
o [an] [aa] o [an] o o om o [sa] om o [an] o o [aa]
2 3
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7.31.2 PwmxTurnOnTime (Object 0x2220, 0x2221)

Die Objekte 0x2220 und 0x2221 enthalten den Schreibzugriff auf Daten zur
Steuerung der Modulkanale.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name PwmxTurnOnTime [MSubExt222x]
Descrinti PwmiTunOnTi ParameterName=PwmxTurnOnTime
escription wm1TurnOnTime ObjectType=0x7
Pwm2TurnOnTime DataType=0x0006
- AccessType=rww
Object Code ARRAY PDOMapping=1
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Default-Wert 0000nex

Aufbau des Datenbytes:

Byte 1 Byte 0

Sub-Index

=254 (2 |1X 2 |12 |2 8 | |lo |~ o |l | o o0 = o
o om o [an] om [a'a] [aa] o o om o [aa] om o [an] o
o
w [aa]
= 4

% Pulsweitenmodulation PWWM x Einschaltzeit (High Time)
Bei dem Wert 0 ist die PWM deaktiviert (PWM high und low
side), bei einem Peripheriereset wird der Wert zurlickgesetzt
(PWM off)
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7.31.3 StatusRegister (Object 0x3220)

731 XN-322-2PWM

Das Objekt 0x3220 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der

Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name StatusRegister [MSubExt3220]

Deserin StatusReqist ParameterName=StatusRegister

escription atusRegister ObjectType=0x7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=n=254

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

BO

MSB

LSB

Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung

Current high (7 A) (high-side FETs are also turned off during that time)

Over current (14 A) (triggers a periphery reset)

DC OK for output stage

Voltage for output stage too high (triggers periphery reset)

0

1

2

3 Periphery reset
4

5 -

7 Reserviert
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7.31.4 PwmxPeriod (Object 0x4220, 0x4221)

Uber die Objekte 0x4220 und 0x4221 wird die Periodendauer fir Kanal 1-2
ausgewahlt.

Default: 0;

Dieser Standardwert muss auf eine gultige Periodendauer eingestellt
werden. Die Periodendauer ist einstellbar von 50...32767 us in Schritten von

500 ns.
Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name PwmxPeriod [MSubExt422x]
Deserint Pwm 1 Period ParameterName=PwmxPeriod
escription wm1Perio ObjectType=0x7
Pwm2Period DataType=0x0006
- AccessType=rww
Object Code ARRAY PDOMapping=0
Mapping PDO Count=1
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rww
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1sns254 |2 i o N p = o © ~ © o < ™ o~ — o
o m [aa] m m [aa] om [aa] o m [aa] [aa] m [aa] [aa] [aa]
= 2

% Die Periodendauer wird in 500-ns-Schritten festgelegt Die Peri-
odendauer muss mindestens 100*500 ns (=20 kHz) betragen.
Der Mindestwert betragt 100 (0x64) = 50 ps.
Standardwert ist 0 > muss vom Kunden auf eine gultige Zeit-
dauer eingestellt werden.
Der Maximalwert betragt 65535 (OxFFFF) = 32767 us.
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1.32 XN-322-2S1-RS

Serial Data Input Stream
Rx

Serial Data Output Streamm
Tx

Dieses Modul unterstUtzt die Bereitstellung von Daten mit verschiedenen
herstellerspezifischen Objekten gemaf den Spezifikationen in CiA401. Zum
Betrieb des XN-312-GW-CAN ist die Firmware-Version V1.12 oder hoher

erforderlich.

Dabei wird zwischen folgenden CANopen Objekten unterschieden:

e  Systemspezifische, Objekte die der CANopen Standard fur ein System

vorschreibt.

e  Produktspezifische Objekte, die der CANopen Standard flr eine Pro-
duktgruppe vorschreibt, z.B. fur Analogmodule.

e Herstellerspezifische Objekte, die der CANopen Standard nicht vor-
schreibt, vom Hersteller zur Datenkommunikation implementiert wer-

den.
TransmitBuffer232/485 DivisorLatch 232/485
4205h/4207h 4201h/4203h
ReceiveBuffer232/485 Control 232/485 SetPhysics485
4206h/4208h 4200h/4202h 4204h

[ herstellerspezifisch
[ produktspezifisch

[ herstellerspezifisch

[ produktspezifisch

P m—

Data Conditioning

Status 232/485
3200h/3204

Control 232/485
3201h/3205h

Receive Count 232/485
3202h/3206h

Transmit Count
232/485
3203h/3207h

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

CAN
Transmission

Abbildung 96: Blockschaltbild der verschiedenen CANopen Objekte zur Ubertragung von

Datenstrome
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409

Herstellerspezifische Objekte
Indexbereich des XN-322-2SI-RS Moduls: x100 bis x10F

Index Data-Type Name Funktion Mapping Zugriff
(hex)
0x1027  UNSIGNED16 ModulelD Modulidentifikationsnummer - ro SDO
—> Abschnitt ,6.2.6 Module
Identification Number (Object
0x1027)", Seite 86
0x3200  UNSIGNED16 Status232 ro
0x3201 UNSIGNED16 ControlRb232 ro
0x3202  UNSIGNED8 ReceiveCount232 ro
0x3203  UNSIGNED8 TransmitCount232 ro
0x3204  UNSIGNED16 Status485 ro
0x3205  UNSIGNED16 ControlRb485 ro
0x3206  UNSIGNED8 ReceiveCount485 ro
0x3207  UNSIGNED8 TransmitCount485 ro
0x3208  UNSIGNED8 ModuleStatus ro
0x4001 VISIBLE Serialnumber Serial Number => Abschnitt - const SDO
STRING ,6.2.8 Serial Number (Object
0x4001)", Seite 88
0x4004  UNSIGNED8 UserLEDControl User LED Control => Abschnitt - rw SDO
,6.2.11 User LED Control (Object
0x4004)", Seite 91
0x400C  VISIBLE ProductName Product Name - ro SDO
STRING —> Abschnitt ,6.2.14 Product
Name (Object 0x400C)", Seite 92
0x4200  UNSIGNED16 Control232 rw
0x4201 UNSIGNED16 DivisorlLatch232 rw
0x4202  UNSIGNED16 Control485 rw
0x4203  UNSIGNED16 DivisorLatch485 rw
0x4204  UNSIGNEDS SetPhysics485 rw
0x4205 TransmitBuffer232 wo
0x4206 ReceiveBuffer232 ro
0x4207 TransmitBuffer485 wo
0x4208 ReceiveBuffer485 ro
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7 Produktspezifische CAN-Objekte XN300 Scheibenmodule

7.32 XN-322-2SI-RS

Das Objekt 0x2100 enthalt den schreibenden Zugriff auf Daten zur Steue-
rung der Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Status232 [MSubExt3200]
Description Setting up the RS232 interface via E%ﬁgﬁ%i%?? ~Stalus232
;l:/l?der; St_a%us”Hegister" and “Line DataType=0x0006
atus fegister AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=1
- Count=1
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Default-Wert 0000hex
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 | ~ © 7o) < ™ oy — o ~ © 7o) < ™ oy — o
[aa] om m o om [aa] o m [aa] om m o m o o m
Byte Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 Delta Clear to Send
1 Delta Data Set Ready
= 2 Trailing Edge Ring Indicator
jeb}
‘g 3 Delta Data Carrier Detect
% 4 Clear to Send
= 5 Data Set Ready
o5 6 Ring Indicator
238 -
F= 7 Data Carrier Detect
0 Transmitter Holding Register Empty
1 ParityError
T 2 Framing Error
% 3 Break Control Bit
oc
3 4 Busy
— & 5 Receive Buffer Overflow
» ©
== 6-7 Reserviert
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7.32.2 ControlRb232 (Object 0x3201)

Das Objekt 0x3201 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name ControlRb232 [MSubExt3201]
ParameterName=ControlRb232

Description Read back of Control232 parameter ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N pa = Jop) © ~ © Lo < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
2 3
Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 Data Terminal Ready
1 Request to Send
2 Mode/de
‘0" =RS 232 mode,
‘1" = Data enable RS 422/485
3 Modus:
‘0" =RS422,
1" = RS485
4 Loop
5 Echo
1" = disable
6 9 Bit Data Transmission
‘1" =enable
7 Reserviert
8-9 Word Length Select
10 Number of Stop Bits
1 Parity Enable
12 Even Parity Select
13 Stick Parity
14 Set Break
15 Reserviert
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7.32.3 ReceiveCount232 (Object 0x3202)

Das Objekt 0x3202 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

7.32 XN-322-2SI-RS

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name ReceiveCount232 [MSubExt3202]

Deserin ReceiveCount232 ParameterName=ReceiveCount232

escription ecelvetoun ObjeCtType=0X7

Object Code ARRAY DataType=0x0005
- AccessType=ro

Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8

Sub-Index 01 ... FE hex

Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
m @ @ o @M |m on @
o
[9%) [an]
> ]

—_—

Anzahl der Bytes in ISE021 Rx-FiFo fur RS232

1.32.4 TransmitCount232 (Object 0x3203)

Das Objekt 0x3203 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name TransmitCount232 [MSubExt3203] _
Description TransmitCount232 Ei?:g%%ri %T? SN a2
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=T1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
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Aufbau des Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
[an] o m o [aa] [an] o m
[a'a]
g &

% Anzahl der Bytes in ISE021 Tx-FiFo fur RS232

71.32.5 Status485 (Object 0x3204)

Das Objekt 0x3204 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name Status485 [MSubExt3204]
ParameterName=Status485

Description Combination of '‘Modem Status Register' . N
and 'Line Status Register'. Used to setup 82{2%?556)?6(506
fis g AccessType=ro
Object Code ARRAY PDOMapping=1
- Count=1
Mapping PDO
Handbuch
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s o N pa = Jop) o) ~ © o < ™ o~ — o
o om o [an] om o [aa] o o [aa] o [aa] om o [an] o
[a'a]
2 &
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Byte Datenbit Bezeich  Bedeutung
(DB) nung

o

Delta Clear to Send
Delta Data Set Ready
Trailing Edge Ring Indicator

Delta Data Carrier Detect

Clear to Send
Data Set Ready
Ring Indicator

(Modem StatusRegister)

Byte 0

Data Carrier Detect

Transmitter Holding Register Empty

ParityError

=] O O N O g | WO N| —

o

Framing Error
Break Control Bit
Busy

—_
—_

—_
w

Receive Buffer Overflow
14-15 Reserviert

(Line Status Register)
I

Byte 1

7.32.6 ControlRb485 (Object 0x3205)

Das Objekt 0x3205 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ControlRb485 [MSubExt3205]
_— ParameterName=ControlRb485
Description ControlRb485 ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1
Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED16
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I ® N = = o o) ~ © 7o) < ™ o~ — o
[aa] om m [aa] m [aa] o m [aa] om m o m o o m
Z %
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Datenbit Bezeich Bedeutung

(DB) nung
0 Data Terminal Ready
1 Request to Send
2 Mode/de
‘0" = RS 232 mode,
‘1" = Data enable RS 422/485
3 Modus:
‘0" =RS422,
‘1" = RS485
4 Loop
5 Echo
1" = disable
6 9 Bit Data Transmission
1" =enable
7 Reserviert
8-9 Word Length Select
10 Number of Stop Bits
11 Parity Enable
12 Even Parity Select
13 Stick Parity
14 Set Break
15 Reserviert

71.32.7 ReceiveCount485 (Object 0x3206)

415

Das Objekt 0x3206 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ReceiveCount485 [MSubExt3206] _
Description ReceiveCount485 E?ngr;%%ré\lj)n;; =i o
Object Code ARRAY DataType=0x0005

5 AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro
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Aufbau des Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=ns254 ~ © [¥e) < ™ o~ — o
m o [aa] [an] o [aa] [an] [aa]
[aa]
g Z

—_—

7.32.8 TransmitCount485 (Object 0x3207)

7.32 XN-322-2SI-RS

Anzahl der Bytes in ISE021 Rx-FiFo fur RS485

Das Objekt 0x3207 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name TransmitCount485 [MSubExt3207] _
Description TransmitCount485 Bigzg%%ﬂ %T; SUENSEILES
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Byte 0
Sub-Index
m o [aa] [an] o [aa] [an] [aa]
[aa]
g Z

—_
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7.32.9 ModuleStatus (Object 0x3208)
Das Objekt 0x3208 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der

417

Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ModuleStatus [MSubExt3208]
Description ModuleStatus B?)Eaercnt%i)r(’a\l: %T? S ESE S
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=ro
Mapping PDO PDOMapping=1

Handbuch Count=1

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

Aufbau des Datenbytes:

Byte 0

Sub-Index

1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
n | @ ®m (o @ m | @
fa'a)
w [aa]
> A

Datenbit  Bezeich  Bedeutung

(DB) nung

0-3 HW-Indentify

4 DC 0K 24V

o Comparator input U > 50V
6 Reserviert

7

Resistor Status ('1'= active)
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Das Objekt 0x4200 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Control232 [MSubExt4200]
— ParameterName=Control232
Description Control232 ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=rw
Mapping PDO ; RS232 echo=off
Handbuch :DefaultValue=0x20
! PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i @ N = = Jo2) o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
2 2
Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 Data Terminal Ready
1 Request to Send
2 Mode/de
‘0" = RS 232 mode,
‘1" = Data enable RS 422/485
3 Modus:
‘0" = RS422,
‘1" = RS485
4 Loop
5 Echo
1" = disable
6 9 Bit Data Transmission
“1"=enable
7 Reserviert
8-9 Word Length Select
10 Number of Stop Bits
11 Parity Enable
12 Even Parity Select
13 Stick Parity
14 Set Break
15 Reserviert
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7.32.11 DivisorLatch232 (Object 0x4201)
Das Objekt 0x4201 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der

Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name DivisorlLatch232 [MSubExt4201] .
Description DivisorLatch232 B%Ez;r;%i)ri%ry; ~Divisorlaichz32
Object Code ARRAY DataType=0x0006
. AccessType=rw
Mapping PDO  1843.2kHz/(115.2KBaud* 16)=1
Handbuch ;DefaultValue=0x0001
ancoue PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o N pa = o © ~ © Lo < ™ N — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
[a'a]
2 &
Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0..13 clock Freg/(16*Baudrate)
divider
14 ...15 input “00" : 1,8432 MHz
frequenc  "01": 1 MHz
y select "10": 7,3728 MHz
"11": 14,7456 MHz
Baudrate / kBaud Registereinstellung
(DivisorLatch232)
4800 0xC0CO
9600 0xC060
19200 0xC030
38400 0xC018
57600 0xC010
115200 0xC008
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Das Objekt 0x4200 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Control485 [MSubExt4202]
— ParameterName=Control485
Description Control485 ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=rw
Mapping PDO : RS485 echo=off
Handbuch :DefaultValue=0x2C
. PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 i @ N = = Jo2) o) ~ © o < ™ o~ — o
o [an] o [a'a] [an] o o om o [aa] om o [an] o [a'a] o
2 z
Datenbit  Bezeich  Bedeutung
(DB) nung
0 Data Terminal Ready
1 Request to Send
2 Mode/de
‘0" = RS 232 mode,
‘1" = Data enable RS 422/485
3 Modus:
‘0" = RS422,
‘1" = RS485
4 Loop
5 Echo
1" = disable
6 9 Bit Data Transmission
“1"=enable
7 Reserviert
8-9 Word Length Select
10 Number of Stop Bits
11 Parity Enable
12 Even Parity Select
13 Stick Parity
14 Set Break
15 Reserviert
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7.32.13 DivisorLatch485 (Object 0x4203)

Das Objekt 0x4203 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS

Name DivisorlLatch485 [MSubExt4203]
ParameterName=DivisorLatch485

Description DivisorLatch485 ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0006
- AccessType=rw
Mapping SDO ; 14,7456Mz/(115.2KBaud*16)=8
Handbuch ;DefaultValue=0xc008
ancbue PDOMapping=0
Data-Type UNSIGNED16 Count=1
Sub-Index 01 ... FE hex
Access rw
Aufbau des Datenbytes:
Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 I o o pa 2 o | ~ © Lo < ™ oy — o
o om o [an] om o [aa] o [a'a] om o [aa] om o [an] o
[a'a]
2 &

Datenbit  Bezeich- Bedeutung

(DB) nung

0..13 clock Freq/(16*Baudrate)
divider

14...15 input “00" : 1,8432 MHz
frequency "01":1 MHz
select "10":7,3728 MHz

"11": 14,7456 MHz
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Das Objekt 0x4204 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name SetPhysics485 [MSubExt4204]

_— 5 ParameterName=SetPhysics485
Description SetPhysics485 ObjectType=0x7 y
Object Code ARRAY DataType=0x0005

- AccessType=rw
Mapping SDo PDOMapping=0

Handbuch Count=1
Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FE hex
Access w

Aufbau des Datenbytes:

Sub-Index
1=ns254 ~ © Lo < ™ o~ — o
o m m o m o o m
[aa]
X
Datenbit  Bezeich- Bedeutung
(DB) nung
0 RS485 Termination
"1'= active, no read back
1 RS485 Spread
'1'= active, no read back
2-5 Reserviert
6 Resistors activation (Pull-Up/Down?)
1'= active, no read back
7 Reserviert
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7.32 XN-322-2SI-RS

7.32.15 TransmitBuffer232 (Object 0x4205)
Das Objekt 0x4204 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der

Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name TransmitBuffer232 [MSubExt4205] _
Description TransmitBuffer232 Eabgzr;%%ri %T? SRS
Object Code ARRAY DataType=0x000A

5 AccessType=wo
Mapping SDO PDOMapping=0

Handbuch Count=1

Data-Type 0x000A
Sub-Index 01 ... FE hex
Access )

% Dieser Puffer wird verwendet, um Daten in Tx-FiFo zu schrei-

ben.

7.32.16 ReceiveBuffer232 (Object 0x4206)
Das Objekt 0x4204 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der

423

Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ReceiveBuffer232 [MSubExt4206]
Description ReceiveBuffer232 B?)Eaer;%%ré\lj)rga SHEEEE S
Object Code ARRAY DataType=0x000A

5 AccessType=ro
Mapping SDO PDOMapping=0

Handbuch Count=1

Data-Type 0x000A
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

% Dieser Puffer wird verwendet, um Daten von RS232 Rx-FiFo zu

lesen.
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1.32.17 TransmitBufferd85 (Object 0x4207)

Das Objekt 0x4207 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

7.32 XN-322-2SI-RS

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name TransmitBuffer485 [MSubExt4207] _
Description TransmitBuffer485 B%Egg%%ﬂ %T? SUERSIENIA 1
Object Code ARRAY DataType=0x000A

; AccessType=wo
Mapping Sbo PDOMapping=0

Handbuch Count=1

Data-Type 0x000A
Sub-Index 01 ... FE hex
Access wo

—_

Dieser Puffer wird verwendet, um Daten in den RS485 Tx-FiFo

zu schreiben.

1.32.18 ReceiveBufferd85 (Object 0x4208)

Das Objekt 0x4208 enthalt den lesenden Zugriff auf Daten zur Steuerung der
Kanale des Moduls.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name ReceiveBuffer485 [MSubExt4208] _
Description ReceiveBuffer485 B%E:g%%rgl: %T? SR
Object Code ARRAY DataType=0x000A

; AccessType=ro
Mapping Sbo PDOMapping=0

Handbuch Count=1

Data-Type 0x000A
Sub-Index 01 ... FE hex
Access ro

—_
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lesen.
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8 Stationsvarianten

8.1 Begriffsdefinition

8.2 Motivation
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Stationsvarianten

Maximalkonfiguration Minderbestuckung

Abbildung 97: Definition der Stationsvarianten

Stationsvarianten (Station variants)

Der Betriebsmodus , Stationsvarianten” des XN300 Gateways basiert
auf einer Maximalkonfiguration und einer oder mehreren Minderbestuk-
kungen. Er gestattet, feldbusseitig eine unveranderte Maximalkonfigura-
tion anzusprechen, wahrend auf der Modulseite des Gateways eine Min-
derbestuckung vorliegt.

Maximalkonfiguration (Full configuration)

Konfigurierter Maximalausbau des XN300 Gateways. Unabhangig von
der realen Bestuckung des XN300 Gateways mit XN300 Scheibenmodu-
len legt der Maximalausbau fest, unter welchen Adressen die einzelnen
XN300 Scheibenmodule ansprechbar sind.

Minderbestuckung (Reduced assembly)

Die Minderbestlckung beschreibt eine erlaubte Untermenge der Maxi-
malkonfiguration. Die Minderbestickung kann im Sonderfall auch der
Maximalkonfiguration entsprechen.

Istkonfiguration (Actual configuration)

Die aktuell physikalisch vorhandenen XN300 Scheibenmodule am Gate-
way.

Sollkonfiguration (Target configuration)

Sollkonfiguration ist diejenige Konfiguration der XN300 Scheibenmodule
am Systembus, die zum Zeitpunkt des Einschaltens bei DIP-Schalter 9
="0OFF" vom XN300 Gateway eingelesen und im Geratespeicher abge-
speichert wurde.

Der Betriebsmodus ,Stationsvarianten” ermaoglicht dem Anwender, im
besonderen dem OEM-Anwender, eine Vielzahl von Ausbaustufen des
XN300 Systems mit dem Gateway XN-312-GW-CAN zu bedienen, ohne sein
Anwenderprogramm anpassen zu mussen.

Der Anwender erstellt ein SPS-Programm mit einem XN300 Gateway als
CANopen Teilnehmer. Dieses XN300 Gateway wird im Anwenderprogramm
in der gewunschten Maximalkonfiguration mit allen XN300 Scheibenmodu-
len angelegt.
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Die physikalisch am Gateway vorhandene Stationsvariante kann die Maximal-
konfiguration oder eine Untermenge der Maximalkonfiguration sein, bei wel-
cher XN300 Scheibenmodule fehlen durfen. Die Reihenfolge der XN300
Scheibenmodule darf jedoch nicht verandert werden.

Das Anwenderprogramm erkennt mit Hilfe des Funktionsbausteins, ob eine
der erlaubten Minderbestlckungen am Gateway physikalisch vorhanden ist.
Demnach kann in der Applikation ein auf die Minderbestickung angepasster
Programmcode ausgefuhrt werden.

8.3 Funktionsprinzip Stationsvarianten
Das Gateway kennt den Betriebsmodus ,, Standard” und ,,Stationsvarian-
ten”. Es wird durch Setzen des SDOs 0x4005 , Activation StationVariants
Mode”=TRUE in den Betriebsmodus "Stationsvarianten" geschaltet. Ob der
Betriebsmodus , Stationsvarianten” gewabhlt ist, kann Uber den XN300 Assist
angezeigt werden.

Es gibt zwei Initialisierungsphasen.
Initialisierungsphase 1

Wahrend der Initialisierungsphase 1 ist der CANopen Status des XN300
Gateways PRE-OPERATIONAL.

Der Eintrag , Activation StationVariants Mode"” muss von der SPS in der
Initialisierungsphase 1 auf TRUE gesetzt werden, wenn im Anwenderpro-
gramm die Funktionalitat , Stationsvarianten” genutzt werden soll. Die Initia-
lisierungsphase 1 endet mit dem NMT-Telegramm ,, Start-Remote-Node ™.

Initialisierungsphase 2

Wahrend der Initialisierungsphase 2 ist der CANopen Status des XN300
Gateways OPERATIONAL.

Im Betriebszustand ,, Stationsvarianten” wird auf dem XN300 Gateway die
projektierte Maximalkonfiguration abgelegt und zwar als Liste von XN300
Scheibenmodulen in der erlaubten Reihenfolge. Auch die Information Gber
die im Gateway zu nutzende Stationsvariante wird als Liste abgelegt. Diese
Listen werden Uber die SPS auf das Gateway geschrieben.

Solange Informationen zur Maximalkonfiguration/Minderbestlckung auf dem
Gateway vorhanden sind, wird das Gateway diese Listen folgendermalden
nutzen:

e Prufung auf Plausibilitat gegenuiber der Sollkonfiguration
e Erstellung des Defaultmappings und des Objektverzeichnisses auf Basis
der Maximalkonfiguration
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SPS Gateway
(Funktionsbaustein)

Maximalkonfiguration Maximalkonfiguration

Stationsvariante 1 —  p»|| Stationsvariante

Stationsvariante n

Abbildung 98: Ablage der Stationsvarianten auf der SPS und dem Gateway

Das Gateway verhalt sich zum Anwenderprogramm hin als ob die Maximal-
konfiguration angeschlossen ware. Das Adress-Mapping bezieht sich auf die
Maximalkonfiguration.

Das Gateway wechselt nach Empfang des NMT-Telegramms ,, Start-Remote-
Node"” in den Zustand ,, OPERATIONAL".

Ist wahrend des Anlaufs in Initialisierungsphase 1 der Eintrag ,, Activation Sta-
tionVariants Mode"= FALSE, sendet das Gateway die Eingange an die SPS
und reicht die von der SPS empfangenen Output-Daten an die Ausgange
weiter, sobald es den Zustand ,,OPERATIONAL" erreicht. Das Gateway
befindet sich im Betriebsmodus , Standard”.

Ist wahrend des Anlaufs der Eintrag ,, Activation StationVariants Mode" =
TRUE, werden trotz Zustand ,, OPERATIONAL" die Eingange nicht an die
SPS gesendet und die von der SPS empfangenen Output-Daten (noch) nicht
an die Ausgange weiterreicht.

Die SPS hat daraufhin die Aufgabe, die auf dem Gateway abgelegte Liste der
Maximalkonfiguration zu prafen.

Die SPS kann folgendermal3en mit der Liste umgehen:

e genehmigen
* andern/neu anlegen
* loschen

Wird die Liste genehmigt, so lauft das Gateway an, die Ausgange werden
auf die Hardware aufgeschaltet und das EMCY-Telegramm wird zurtickge-
nommen.

Wird die Liste von der SPS geandert, neu angelegt oder geldscht, so 10st dies
im Gateway ein Reset aus. Das Gateway fahrt mit den Daten aus der abge-
anderten Liste neu an.

Die Prtfung der Maximalkonfiguration durch die SPS lauft in folgenden
Schritten ab:

4. Auf der SPSist eine Liste mit allen erlaubten Stationsvarianten abgelegt.
Aus jeder dieser Listen kann eine Checksumme ermittelt werden.
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5. Die SPS liest die Checksumme der auf dem Gateway abgelegten Stati-
onsvariante aus.

6. Stimmt diese Checksumme mit einer der Checksummen auf der SPS
Uberein, so ist die gewahlte Stationsvariante des Gateways erlaubt und
kann verwendet werden.

7. Gibt es keine Ubereinstimmung, so wird die Istkonfiguration aus dem
Gateway ausgelesen. Die Istkonfiguration wird mit den erlaubten
Stationsvarianten innerhalb der Liste auf der SPS verglichen.

8. Hat diese Zuordnung Erfolg, so ladt die SPS die entsprechende Liste auf
das Gateway. Gelingt keine Zuordnung, so I6scht die SPS die auf dem
Gateway gespeicherte Liste.

8.3.1 Aligemeine Prinzipien/ Grundsitzliches Verhalten des Gateways

und der SPS

Der Config Check wird sobald er aktiv ist immer durchgefihrt, unabhangig
von der Stationsvariante. Wahrend der Config Check pruft, ob die Istkonfigra-
tion der einmal abgespeicherten Sollkonfiguration entspricht, ist die Prifung
auf erlaubte Stationsvarianten eine nachgeschaltete Prifung.

% Beachten Sie, dass wenn der Config Check aktiv ist und Sie eine
andere Stationsvariante in Betrieb nehmen wollen, die andere
Stationsvariante als Sollkonfiguration zunachst im Geratespei-
cher abgelegt werden muss, => Abschnitt , Einschalten mit
Config Check”, Seite 38.

Was passiert bei aktiviertem Betriebsmodus , Stationsvarianten”

¢ Das Gateway verhalt sich zum Feldbus hin, als ob die Maximalkonfigura-
tion physikalisch angehangt ware. Das Adress-Mapping bezieht sich auf
die Maximalkonfiguration.

e  Zugriffe auf Variablenwerte von fehlenden Teilnehmern liefern einen
undefinierten Wert zurtck

e Uber PDOs geschriebene Ausgange werden erst gesetzt, wenn die SPS
durch Zurtckschreiben der Checksumme auf das Gateway die ausge-
wahlte Stationsvariante bestatigt hat.

Wann wird der Betriebsmodus , Stationsvarianten” beendet?

Der Betriebsmodus , Stationsvarianten” wird beendet, und die Listen Uber
die Maximalkonfiguration und die selektierte Stationsvariante werden auf
dem Gateway geloscht, wenn eines der folgenden Ereignisse eintritt:

e Eine Anderung der Istkonfiguration der XN300 Scheibenmodule wird am
Gateway erkannt.

¢ Das Gateway erhalt einen Start-Remote-Node Befehl ohne dass im Vor-
feld die Freigabe des Betriebsmodus , Stationsvarianten” gesetzt
wurde, d.h. ,Activation StationVariants Mode"” = FALSE.
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8.3.2 Startverhalten

429

Wie funktioniert der Freigabeprozess durch die SPS?

Der Funktionsbaustein (FB) fragt das Gateway nach der Checksumme.
Anschliel3end prift der FB, ob eine der Stationsvarianten, die in der SPS
abliegen, dieselbe Checksumme aufweist, wie die Stationsvariante des
Gateways. Damit wird quasi geprUft, ob die Stationsvariante im Gateway
einer erlaubten Minderbestlickung entspricht. Wenn ja, schreibt die SPS die
Checksumme wieder zum Gateway. Das Zurlckschreiben der Checksumme
entspricht einer Freigabequittierung fur das Gateway. Erst nach erfolgter
Freigabe beginnt das Gateway mit dem Datenaustausch.

Initialisierungsphasen

Auf der SPS gibt es in der Betriebsart "Stationsvarianten" zwei Initialisie-
rungsphasen. Einmal die Initialisierungsphase 1 durch den CANopen Master.
Hierbei fuhrt der CANopen Master das Mapping durch, schreibt das Objekt
»Activation StationVariants Mode” auf das Gateway und schaltet das Gate-
way in den Zustand ,OPERATIONAL". Ein Datenaustausch findet hier aller-
dings noch nicht statt. Es bedarf zuerst einer Freigabe durch den Freigabe-
prozess.

Der Anwender erzeugt eine Applikation. In der Steuerungskonfiguration wird
die gewunschte Maximalkonfiguration angelegt.

In den Konfigurationseinstellungen des Gateways XN-321-GW-CAN wird die
Freigabe des Betriebsmodus ,, Stationsvarianten” eingeschaltet (Objekt
0x4005/Sub0 == 0x01).

Dem Funktionsblock ,, StationVariants” werden Informationen Uber die Maxi-
malkonfiguration und Uber die zulassigen Varianten der Minderbestuckung
Ubergeben.

Folgende Schrittkette wird mit dem Hochlauf des Gateways von der Applika-
tion durch den Aufruf der Instanz des Funktionsbausteins
~XN300_StationVariants” durchlaufen:

1. Aufstarten des Gateways und Freigabe der Kommunikation Uber den
CAN-Bus; CANopen Status PRE-OPERATIONAL. Weiter mit Punkt 2.

2. Initialisierungsphase 1 des Gateways durch den CANopen Master der
SPS.

Innerhalb dieser Initialisierung muss der Eintrag , Activation StationVari-
ants Mode", SDO 0x4005/0 == 1 geschrieben werden. Weiter mit Punkt
3.

3. Durch den CANopen Master der SPS wird das Gateway in den Zustand
~OPERATIONAL" geschaltet. Weiter mit Punkt 4.

4. Abfrage durch die Instanz des Funktionsbausteins
.XN300_StationVariants”, ob der Eintrag , Activation StationVariants
Mode" auf dem Gateway TRUE ist.

Wenn Ja: Dann weiter mit Punkt 5.
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Wenn Nein, dann weiter mit Punkt 12.

Nein, kann z.B. der Fall sein, wenn das Objekt 0x4005 nicht gesetzt wurde,
weil der Betriebsmodus ,, Stationsvarianten” nicht gewulnscht ist oder auch
well sich eine alte Firmeware auf dem Gateway befinden, welche diesen
Betriebsmodus und damit auch das SDO 0x4005 nicht kennt.

5. Prafung der Checksumme der Stationsvariante auf dem Gateway gegen
die von der Applikation erwarteten / erlaubten Stationsvarianten durch
die Instanz des Funktionsbausteins (SDO 0x4006/0).

. Schlagt die Prafung fehl, weil keine Ubereinstimmende Stationsvari-
ante gefunden wurde? Weiter mit Punkt 6.

. Ist die Prufung in Ordnung, weil eine Ubereinstimmende Stationsva-
riante gefunden wurden? Weiter mit Punkt 10.

6. Die Instanz des Funktionsbausteins liest die Sollkonfiguration vom Gate-
way aus und pruft, ob diese Sollkonfiguration zu einer auf der Steuerung
abgelegten Stationsvariante passt.

. Stimmt die Sollkonfiguration mit einer der Stationsvarianten auf der
SPS Uberein? Weiter mit Punkt 7.
. Wenn es keine Ubereinstimmung gab, weiter mit Punkt 13.

7. Die Instanz des Funktionsbausteins schreibt die Maximalkonfiguration
auf das Gateway (SDO 0x4007). Weiter mit Punkt 8.

8. Die Instanz des Funktionsbausteins schreibt Informationen zur Minder-
bestlckung auf das Gateway (SDO 0x4008). Weiter mit Punkt 9.

9. Durch das Schreiben der Checksumme (SDO 0x4006/0) wird im Gate-
way das Abspeichern der Maximalkonfiguration/Minderbesttckung und
ein anschlieRender Reboot eingeleitet. Weiter mit Punkt 1.

10. Durch Ruckschreiben der Checksumme (SDO 0x4006/0) gibt die Instanz
des Funktionsbausteins dem Gateway die Freigabe zum Start des
Datenaustausches . Weiter mit Punkt 11.

11. Normaler Betrieb — Datenaustausch.

12. Fehlerfall ,ERROR_NOT_ACTIVATED", keine Freigabe in der Applika-
tion, das Gateway befindet sich im Betriebsmodus , Standard”.

13. Fehlerfall ,ERROR_NO_SUBASSEMBLY", keine Freigabe in der Applika-
tion, kein Datenaustausch durch das Gateway.

8.3.3 Funktionsbaustein ,, Station Variants”

Der Funktionsbaustein , StationVariants” befindet sich in der Bibliothek
EA_XN300.library und ist verwendbar fur XSOFT-CODESYS ab Version
3.5.xx.

Uber die in dieser Bibliothek implementierte Funktionalitat kénnen Zugriffe
auf den CANopen Teilnehmer XN-312-GW-CAN erfolgen.
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StationVariants

——|eDrvNr EA_CANTYPES.CanDrvInterface
——|byNodeNr BYTE
——|FullConfigurationList stru_CONFIGLIST

——aAcceptedReducedAssemblies  ARRAY[1..gc_byNumberOfReducedAssemblies]OF stru_REDUCEDASSEMBLY
_|xConfigurationinformationValid  BOQL

BOOL xOperational —

USINT usiActivReducedAssembly —
stru_REDUCEDASSEMBLY ActiveReducedAssembly +—
stru_CONFILIST CurrentModuleAssembly ——

USINT usiNoOfAcceptedReducedAssemblies |
enum_XN_312_GW_STATE eGatewayFBState |

Abbildung 99: Funktionsbaustein StationVariants der Bibliothek EA_XN300

Weitere Informationen zum Funktionsbaustein erhalten Sie in der Bibliothek
EA_XN300_CAN.library, sobald Sie diese in |hr Projekt eingebunden haben.
Die PDF-Dateien EA_XN300_CAN_de (deutsch) und EA_XN300_CAN_en
(englisch) mit den Informationen finden Sie Uber die Befehlsfolge:

Bibliotheksverwalter->EA_XN300_CAN->Documentation.

8.3.4 Ubersicht
Gateway einschalten
Config Check
(siehe , Einschalten mit und ohne Config Check")
Fehler ja
Nein Stationsvarianten prifen
(siehe ,,Handling auf der SPS")
Ja, Ja,
Prifung bestanden Prifung fehlgeschlagen
I/O-LED rot, |/O-LED grun, I/O-LED grin, I/O-LED rot,
Dauerlicht Dauerlicht oder blinkend Dauerlicht oder blinkend Fehler am Systembus

Gateway geht nicht Gateway geht in Betrieb Gateway geht in Betrieb Gateway geht nicht in
in Betrieb mit Sollkonfiguration mit Stationsvariante Betrieb
PRE-OPERATIONAL

Abbildung 100:M0ogliche Betriebsarten des Gateways
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Gateway eingeschaltet,

Config Check durchgeflihrt oder Ubersprungen, weil inaktiv

O

CANopen Master initialisiert das Gateway

- Adressen mappen
- Activation StationVariants Mode schreiben
-Gateway in Zustand OPERATIONAL schalten

Nein

REBOOT
< 00

Activation
StationVariants = TRUE

Mode

Maximalkonfiguration an GW schreiben
Stationsvariante an GW schreiben

FB pruft:

Checksum der GW = Checksum einer der SPS

Stationsvariante ~ Stationsvarianten?

i SPS liest von GW Istkonfiguration

eine der
= Stations-
varianten

Istkonfi-
guration

FB geht nicht in Betrieb
FB meldet Fehlerstatus
ERROR_NOT_ACTIVATED

Funktionsbaustein schreibt Check-
summe zuruck auf Gateway und
erteilt damit Freigabe zum
Datenaustausch mit Gateway

FB geht nicht in Betrieb
FB meldet Fehlerstatus
ERROR_NO_SUBASSEMBLY]

I/O-LED grun,
Dauerlicht oder blinkend

I/O-LED grun,
Dauerlicht oder blinkend

|/O-LED rot

[

ST-LED griin, Dauerlicht

|
O

Gateway geht in Betrieb
mit Sollkonfiguration

ST-LED grun, Dauerlicht

Gateway geht in Betrieb
mit Stationsvariante

ST-LED griin, Dauerlicht

|
O

Gateway geht nicht in
Betrieb

Abbildung 101:Handling der SPS beim Einschalten des Gateways mit und ohne Stationsvarian-

ten
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8.4 XN300-Assist

Die Planungs-, Bestell- und Inbetriebnahmesoftware XN300-Assist beinhaltet
unter anderem folgende Funktionen:

e Auswahl des Gateways und der Teilnehmer

e Auslesen von Gerateparametern fur das Gateway und die Teilnehmer
des Systembusses.

*  Erzeugen einer projektspezifischen EDS-Datei

*  Erzeugen einer projektspezifischen INI-Datei.
Empfehlung: Importieren und verwenden Sie die INI-Datei weiter in
CODESYS.

e Zustandsanzeige der Ein-Ausgange

e Verdrahtungstest

e Einlesen der Istkonfiguration

* Anzeige der zyklischen und azyklischen Diagnosemeldungen

Eine detaillierte Beschreibung uber den Umgang mit XN300-Assist erhalten
Sie in der Onlinehilfe. Um die Onlinehilfe zu 6ffnen, klicken Sie in der MenU-
leiste des XN300-Assist auf das Symbol ,,?" oder drlicken Sie die Taste
<F1>.

Der XN300-Assist unterstltzt ab Version 1.10 die Anzeige des Betriebsmo-
dus ,, Stationsvarianten”.

Im XN300-Assist wird bei aktivem Betriebsmodus , Stationsvarianten” alle in
der Maximalkonfiguration angelegten XN300 Scheibenmodule angezeigt,
wobei nicht vorhandene Module transparent dargestellt werden.
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Abbildung 102:XN300-Assist mit Maximalkonfiguration und Minderbestlckung
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8.5 Neue Firmware auf Gateway spielen
Voraussetzung ist, dass die Software XN300-Assist auf lhrem PC installiert

ist.

Um eine neue Firmware auf das Gateway zu spielen, gehen Sie folgender-
malen vor:

>

>
>
>

Bringen Sie die DIP-Schalter 1...5 des Gateways in die Schalterstellung
OFF. Damit wird die Node-ID = 0 gesetzt.

Starten Sie das Gateway mit der eingestellten Node-ID = 0.

Das Gateway befindet sich nun im Update-Modus.

SchlieRen Sie das Gateway XN-312-GW-CAN Uber eine Mini-USB-Lei-
tung an die USB-Schnittstelle Ihres PC an.

Falls fur die Mini-USB-Leitung kein Geratetreiber installiert ist, installie-
ren Sie einen Geratetreiber durch die Befehlsfolge

Windows START-> Alle Programme-> Eaton-> XN300-Assist-> XN-300-
GW-USB-Treiberinstallation.

KM300-GW USE-Treiberinstallation

E;T'N Willkommen zur XN300-GW

Powering Business Waridwize  USB-Treiberinstallation!

Mit diesem Assistenten konnen Sie die Softwaretreiber far
die USB-Programmierschnittstelle des XN30-Gateways
installieren.

Klicken Sie auf "Weiter”, um den Vorgang fortzusetzen.

< Zurick [ Weiter = ] [.ﬁbbremen ]

Starten Sie den XN300-Assist.

Wahlen Sie die im Menu ,,?" und in der Auswabhlliste ,, Betriebssystem
aktualisieren”.

Klicken Sie auf den Auswahlpfeil neben der Schaltflache Betriebssy-
stem-Datei und wahlen Sie im Explorer die neue Firmware-Datei
XN300_CANVxxxxxxx.bin aus.

Wahlen Sie mit dem Auswahlpfeil den COM-Port aus, welcher zur
Schnittstelle Ihres PCs gehort, an welchem die Mini-USB-Leitung
gestecktist.

Starten Sie die Ubertragung der Firmware mit Klick auf die Schaltflache
.Ubertragen auf Gerat”.
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4 ¥N300_Download V1.00 - Betriehssystem XN300-Gateway iibertragen P
Dateidnformationen |Betriebssystem-Dalei... |j | Beenden |
Zieltyp: KM 2-Gw-CaN
Fileversion: 401,04 Build 0261 COM-Port

COME [Eaton < = | Ubertragen auf Gert |

Gerat:
Bootloader: Dovnload

Firmware: 0%

Bitte zetzen Sie den Mode 1D auf 0 und
zchalten das Gerat ein, COM-Port nicht initialisiert

Abgekoppelt R:\Pool\Ewotivon Andreas\XN-312-GW-CAN_StationVariants\XN-312- GW-CANVXN300,

Nach erfolgreicher Ubertragung erhalten Sie eine Meldung. Die GW-LED
leuchtet grun, Dauerlicht.

» Schalten Sie das Gateway nun aus, andern Sie die Node-ID auf den
gewlnschten Wert (1...31) und schalten Sie wieder ein.

Das Gateway wird nun mit der neuen Firmware betrieben.
Fir die Inbetriebnahme im Betriebsmodus , Stationsvarianten”

Stellen Sie die Node-ID des Gateways ein, z.B. auf <2>.

Prufen Sie, ob die Node-ID in XSOFT-CODESYS Register ... eintragen.
Schalten Sie das Gateway aus und wieder ein.

Gateway in Steuerungskonfiguration selektieren und in Register ,, Allge-
mein” die Option ,,Autokonfig. PDO-Mapping"” mit Hakchen aktivieren.
Damit wird das Default-Mapping aktiviert.

% TIPP: Gateway ohne Autodetect Baudrate fuhrt schneller zur
Initialisierung, da die automatische Baudratenerkennung abge-
schaltet ist.

\ A A A4

Feste Baudrate einstellen

Um die automatische Baudratenerkennung abzuschalten und eine feste Bau-
drate vorzugeben, gehen Sie folgendermalien vor:

» Mit den DIP-Schalter 6...8 stellen Sie die gewunschte Baudrate am
Gateway ein, z.B. 125 kHz.

» Selektieren Sie in XSOFT-CODESYS das Gateway und in Register ,, SPS-
Einstellungen” im Feld , Baudrate” wahlen Sie dieselbe Baudrate aus,
z.B. 125 kHz.

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE Eaton.com



8.6 CAN Objekte fiir Stationsvarianten

8.6.1 Activation StationVariants Mode (Object 0x4005)

Das Objekt 0x4005 muss in der Initialisierungsphase des Gateways auf 0x01
gesetzt werden. Anderenfalls wird im Gateway die Liste der Maximalkonfigu-
ration und der Stationsvariante geloscht und das Gateway neu gestartet.

8 Stationsvarianten
8.6 CAN Objekte fir Stationsvarianten

+Activation StationVariants Mode”“=TRUE signalisiert dem Gateway, dass es
beim Wechsel in den CAN-open Zustand ,,OPERATIONAL" nicht sofort mit
dem Datenaustausch beginnen darf. Es bedarf zuerst einer Freigabe durch

den Freigabeprozess.

Die Daten des Objekts werden automatisch in die Sende-PDOs eingetragen
(Default Mapping).

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name Activation StationVariants Mode [4005] - ‘ _
Description Activation StationVariants Mode IK/T(:?jrgeterName:ActwanonStat|0nVar|ants
Object Code ARRAY ObjectType=0x7
- DataType=0x0005

Mapping SDO AccessType=rw

Default PDOMapping=0

etad DefaultValue=0

Data-Type UNSIGNED8
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000pex

Aufbau des Datenbytes:

Datenbit

Bedeutung

Hinweis

0

0 = Gateway in Sollkonfiguration starten
1 = Gateway im Betriebszustand Stati-

onsvariante schalten

reserviert

8.6.2 Checksum (internal) (Object 0x4006)

Das Objekt 0x4006 wird ausschlieRlich aus der IEC-Bibliothek heraus ange-
sprochen. Die zurtckgelesene Checksumme liefert eine eindeutige Ruckmel-
dung, welche Minderbestlckung am Gateway aktiv ist.
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Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name INTERNAL_CS_MC [4006]

. ParameterName=INTERNAL_CS_MC
Description NTERNAL_CS_MC ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007

5 AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0

Default DefaultValue=0
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000pex

Aufbau der Datenbytes:

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=ns254 |2 s o N = = Jop) © ~ © o < ™ o~ — o
o m [an] m m o m o o m [an] [aa] m o m o
[aa]
w
—_
Byte 3 Byte 2
Sub-Index
1=ns254 |2 I s X = = Jop) joe) ~ © o < ™ o~ — o
[an] [aa] m o [aa] [an] o m [aa] [aa] m o [aa] [an] o m
[an]
wn
=

8.6.3 Module list (internal) (Object 0x4007)

Das Objekt 0x4007 wird ausschlief3lich aus der IEC-Bibliothek heraus ange-
sprochen. Uber die Modulliste wird dem Gateway die von der SPS vorgege-
bene Maximalkonfiguration vorgegeben. Das Gateway nutzt diese Informa-
tion in Verbindung mit der Bitmaske der vorhandenen Teilnehmer, um
physikalisch fehlende Teilnehmer zu identifizieren und diese in Richtung des
Feldbusses zu ersetzen.

Sub-Index 0 enthalt die Anzahl der XN300 Scheibenmodule der Maximalkon-
figuration, Sub-Index 1...32 die Modulkennung des jeweiligen Moduls der
Maximalkonfiguration.
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8.6 CAN Objekte fir Stationsvarianten

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name INTERNAL_ML_MC [4007]
Description INTERNAL_ML_MC E%;ig‘ﬁ%g‘z%ﬁ(‘g:'NTEHNAL—ML—MC
Object Code ARRAY SubNumber=1
Mapping SDO [4007sub0]
Default Par_ameterName:INTEHNAL_NM_MC
ObjectType=0x7
Data-Type UNSIGNED16 DataType=0x0005
Sub-Index 00 count of modules for full configuration ARSI
01 first module D of full configuration [4007sub1..32]
w” ParameterName=INTERNAL_NM_MC
ObjectType=0x7
FEnex next madule ID of full configuration DaJtaTygS:OXOOUB
Access o AccessType=rw

Default-Wert

0000hex

PDOMapping=0

8.6.4 Available Modules (internal) (Object 0x4008)

Das Objekt 0x4008 wird ausschlief3lich aus der IEC-Bibliothek heraus ange-
sprochen. Wahrend die SPS Uber das Objekt 0x4007 dem Gateway die Maxi-
malkonfiguration vorgibt, nutzt das Gateway diese Information um physika-
lisch fehlende Teilnehmer zu identifizieren und diese in Richtung des
Feldbusses zu ersetzen. Objekt 0x4008 stellt eine Bitmaske dar, welche Uber
ein Doppelwort die einzelnen XN300 Scheibenmodule aus Objekt 0x4007 als

vorhanden oder nicht vorhanden kennzeichnet.

Merkmal Beschreibung / Wert EDS
Name INTERNAL_BM_MC [4008]

— ParameterName=INTERNAL_BM_MC
Description INTERNAL_BM_MC ObjectType=0x7
Object Code ARRAY DataType=0x0007

5 AccessType=rw
Mapping SDO PDOMapping=0

Default DefaultValue=0
Data-Type UNSIGNED32
Sub-Index 01 ... FEpex
Access rw
Default-Wert 0000hex

Aufbau der Datenbytes:

Datenbit

Bezeich
nung

Bedeutung

0 = Modul der Maximalkonfiguration in der Stationsvariante nicht vorhanden
1 = Modul der Maximalkonfiguration in der Stationsvariante vorhanden
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9 Was ist, wenn...?
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Wenn sich ein XN-312-GW-CAN nicht wie erwartet verhalt, konnen |hnen die
folgenden Hinweise bei der Behebung maglicher Probleme helfen. Die Pru-
fung elektrischer Spannungen im Betrieb eines Gerates darf nur von einer
ausgebildeten Elektro-Fachkraft ausgefuhrt werden.

Problem

Losung

Das zu konfigurierende Modul wird in
der EDS-Datei nicht gefunden

Sie verwenden einen alten Stand der EDS-Datei. Laden und verwenden
Sie die aktuelle EDS-Datei, => Abschnitt ,4.2 Projektspezifische EDS-
Datei”, Seite 58.

ST-LED flackert rot/griin
Es ist keine Kommunikation zum
Gateway méglich.

Das Gateway befindet sich im Zustand CAN-Baudratenerkennung. Priifen
Sie die Verdrahtung des CAN-Busses. Stellen Sie sicher, das der CAN-

Master angeschlossen ist und Telegramme sendet. Alternative: Stellen
Sie eine feste Baudrate ein, => Abschnitt

. 1.5.2 Datentibertragungsrate”, Seite 24.

Keine Ubertragung von Analog-
Werten (Index 0x6401)

Priifen Sie, ob die Freigabe der Analogwerte gesetzt ist: Objekt-Index
0x6423/Sub0=1 (AnalogInputGloballnputEnable), => Abschnitt
,7.17.3 Analog Input Global Interrupt Enable (Object 0x6423)", Seite 213

Gateway bootet bei eingeschaltetem
Uberwachung rund

CAN-Master zeigt einen Guarding-
Fehler an

Achten Sie bei eingeschalteten Analogwerten auf die Auslastung des

CAN-Bus, Diese sollte 70% nicht tiberschreiten.

e Nutzen Sie zur Reduktion der Buslast die Filtereinstellungen fir
Analog-Module (siehe Beschreibung des jeweiligen Produkts)

e die Filtereinstellungen fiir Analog-Module nach DS-401 (fiir den
Analogwert 0x6401/Sub x lassen sich Delta-Werte unter 0x6426/Sub
x einstellen

e die Mdglichkeit PDOs mit einer Sendeverziigerung (Inhibit-Time) zu
versehen, oder PDOs auf den Ubertragungstyp SYNCRON einzu-
stellen, oder PDOs auf den Ubertragungstyp RTR-only einzustellen.

Kommunikation zwischen
CAN-Master und Gateway ist unter-
brochen

Ist die Kommunikation zwischen CAN-Master und Gateway unterbro-
chen, verhalten sich die Ausgange der I/0-Scheibenmodule, die ans
Gateway angeschlossen sind, wie in Objekt 0x1029 festgelegt. Voraus-
setzung dafiir ist, dass im CAN-Master Nodeguarding oder Heartbeat
aktiviert sind. Falls der Zustand der Ausgénge nicht den Erwartungen
entspricht, tberpriifen Sie die Werte von 0x1029, siehe => Abschnitt
,6.3.3 Objekt 1029hex Error Behaviour Object/Communication Error
(rw)”, Seite 94.
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10 Anhang

10.1 Approbationen und Léanderzulassungen fiir Gerate des XN300

Systems
Gerate des XN300 Systems sind fUr mehrere Lander und Regionen appro-
biert.

Produkt Standards e |EC/EN =—> Abschnitt , Normen und Bestimmungen”, Seite 442;
e UL 508 (INDUSTRIAL CONTROL EQUIPMENT);

e (CE-Zeichen
UL File No. XN-312-..., XN-322--.. .: E135462,
XN322-1DCD-B35: E172143
NA-Zertifizierung cULus
Schutzart [EC: IP20

10.2 Schiffsapprobationen fiir Gerédte des XN300 Systems
Das Gateway XN-312-GW-CAN sowie fast alle XN300 Scheibenmodule sind
fUr den Einsatz auf Schiffen approbiert.

XN300 BV DNV GL LR
(Bureau Veritas) (DET NORSKE VERITAS) (Lloyds Register of
(Germanischer Lloyd) Shipping)
Zertifikat-  — TAAQ0Q01E9 -
Nummer:
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10.3 Abmessungen

XN-312-GW-CAN

Abmessungen (H X T X B) mm 115x72x 12,5

inch 4,53 X 2,83 X 0,49

Teilungseinheiten (TE) breit

Gewicht kg 0,080
Ib 018
Montage Hutschiene IEC EN 60715, 35 mm
Einbaulage waagrecht
80.3 mm (3.16")
‘ 72 mm (2.83")

=== " | EL

ﬁm;‘m K‘:u:n@l[[ § g,

) B

16.8 mm
" 12.5 mm
(0.49")

~| [ 4mm
(0.16")
TS

I (=]

1 [Fomoo =
i 1] 4B
,,E ISR %

Abbildung 103:Abmessungen XN-312-GW-CAN
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10.4 Technische Daten

CANopen-Gateway

XN-312-GW-CAN

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

[EC/EN 61131-2

Abmessungen (B x H x T) mm 115x72x12,5
(ohne Stecker)
Gewicht kg ca. 0,080
Montage Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm
Anschluss--art Systemstecker
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C -25...60
Betauung durch geeignete MaRnahmen verhin-
dern
Lagerung °C -40...80
relative Luftfeuchte, keine Betauung % 3.5
(IEC/EN 60068-2-30)
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart IEC/EN 60529 IP20
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5..84
konstante Beschleunigung 1g Hz 84...150
Schockfestigkeit (IEC/EN 61131-2:2008) Schocks 9
Halbsinus 15 g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60 068-2-31) mm 50
freier Fall, verpackt (IEC/EN 60068-2-32) m 0.3
Einbaulage waagrecht
Versorgungsspannung
Bemessungs--betriebs--spannung Ue v 24DC
zuldssiger Bereich v 19,2-30DC
Restwelligkeit der Eingangsspannung % 3
Verpolungsschutz ja
Bemessungsstrom le mA 100 max.
Verlustleistung bei 24 V DC W 24
Potentialtrennung zwischen Versorgung und Nein
24/5VDC-Busspg.
Uberbriickung von Spannungseinbriichen
Dauer des Einbruchs ms 10
Wiederholrate S 1
Feldbusschnittstelle CANopen CANopen
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CANopen-Gateway

XN-312-GW-CAN

Potentialtrennung zwischen Versorgung und ja
Feldbus
Isolationspriifspannung Ui VAC 500
Bemessung der Luft- und Kriechstrecken |[EC/EN 61131-2
CANopen — Baudraten Kbps 10, 20, 50, 125, 250, 500, 1000
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il
Verschmutzungsgrad 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 6113-
2:2008, ESD)
Luftentladung (Level 3) kv 8
Kontaktentladung (Level 2) kv 4
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131- 1
2:2008)
(80 ... 1000) MHz V/m 10
(1.4...2)GHz V/m 3
(2...27)GHz V/m 1
Funkentstérung EN 55011 Klasse A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen kv 2
CANopen-Busleitungen kv 1
Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level 1)
Versorgung kV 05
CAN kv 1
Einstrémumg (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3) V 10
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10.5 XN-322 Scheibenmodule

Folgende Scheibenmodultypen stehen im XN300 System zur Verfigung und
konnen beliebig kombiniert werden:

Tabelle 41: Liste verfligbarer XN322- ...Scheibenmodule

Versorgungsmodule XN-322-4PS-20
XN-322-18PD-M
XN-322-18PD-P

Digitale I/0-Module XN-322-8DI-PD
XN-322-16DI-PD
XN-322-20DI-PD
XN-322-20DI-PF
XN-322-20DI-PCNT
XN-322-20DI-ND
XN-322-4D0-RNO
XN-322-5D0-RCO
XN-322-8D0-P05
XN-322-12D0-P17
XN-322-16D0-P05
XN-322-8DI0-PD05
XN-322-16DI0-PD05
XN-322-16DI0-PC05

Analoge Eingangs-und ~ XN-322-16MI0-DIOAI
Digitale 1/0-Module

Analoge I/0-Module XN-322-4A1-PTNI
XN-322-7A1-U2PT
XN-322-8Al-I
XN-322-8AI-PTKT
XN-322-10AI-TEKT
XN-322-4A0-Ul
XN-322-8A0-U2
XN-322-4A10-U2
XN-322-8A10-U2
XN-322-4A10-1
XN-322-8AI0-|

Technologie-Module XN-322-2DMS-WM
XN-322-1DCD-B35
XN-322-1CNT-8DIO
XN-322-2SS|
XN-322-2PWM
XN-322-2SI-RS,

Gateway XN-312-GW-CAN 02/24 MNO50003DE  Eaton.com 444



10 Anhang
10.6 Firmware-Versionen

10.6 Firmware-Versionen

Die folgenden XN-322-... Scheibenmodule sowie die Stationsvarianten wer-

den erst ab der Firmware-Version 1.04 und der EDS-Datei Version 1.04 unter-
stutzt. Aktuelle Informationen zur Firmware und den EDS-Dateien finden Sie
im Downloadcenter, => Seite 446.

Tabelle 42: Liste verflgbarer XN-322- ...Scheibenmodule
Typ Bedeutung

Digitale I/0-Module XN-322-8DI-PD
XN-322-16DI-PD
XN-322-20DI-ND
XN-322-8D0-P05
XN-322-8DI0-PD05
XN-322-16D10-PD05
XN-322-16DI0-PC05

Analoge 1/0-Module XN-322-4A10-U2
XN-322-4A10-|
XN-322-8Al0-|

10.7 Maximale Anzahl Prozessdatenobjekte

Tabelle 43: Maximale Anzahl Prozessdatenobjekte
Gateway RPDO TPDO

XN-322-GW-CAN 24 24

10.8 Weiterfiihrende Literatur und Links

Weitere Informationen zu erganzenden Geraten und Baugruppen finden Sie
unter den folgenden Links.

Produktinformationen
Aktuelle Informationen finden Sie auf der Produktseite

eaton.com

Download Center — Dokumentation

Die Dokumente finden Sie im Download Center Dokumentation unter Ein-
gabe der Dokumentbezeichnung.

eaton.com
Dateiart Titel Bezeichnung
Montageanleitung XN-312-GW-CAN 1L050017ZU
Montageanleitung XC300 [L050018ZU
Handbuch XN-312-GW-CAN MN050003
Handbuch XN300 Scheibenmodule MN050002
Handbuch XC300 MN050005
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10 Anhang

10.8 Weiterfuhrende Literatur und Links

Die im Handbuch beschriebene Software XSOFT-CODESYS-2, XSOFT-
CODESYS-3, Updates fur das Betriebssystem von XN-312-..., EDS-Dateien,
Anwendungsbeispiele und die Projektierungshilfe XN300-Assist kdnnen Uber

das Internet im

Eaton Download Center — Software bezogen werden:

eaton.com

Kategorie Titel Bezeichnung

Software XSOFT-CODESYS-2 XSOFT-CODESYS Vx.x.x SPx

Software XSOFT-CODESYS-3

Firmware Updates XN300 XN-312-GW-CAN FW Vx.xx

Firmware Updates XC300 ist enthalten in:
XSOFT-CODESYS Vx.x.x SPx

Assistenten XN300-Assist XN300-Assist Vx.xx

Anwendungsbeispiele XC300 XC300 Anwendungsbeispiele
CODESYS V3

zu den Scheibenmodulen
XN-322-20DI-PCNT
XN-322-1CNT-8DIO,
XN-322-1DCD-B35
XN-322-2SS|
XN-322-2DMS-WM

CANopen allgemein

Weitere Hilfe zu Canopen finden Sie in der Onlinehilfe zu XSOFT-CODESYS-
3 auf der inden Sie auf der Online Help CODESYS Website https://help.code-
sys.com/. Besonders das automatische Mapping ist hier beschrieben unter

CANopen Remote Device -> PDOs.
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G
Gerateanschluss . ........ ... ... .. .. ... ... 37
|
Inbetriebnahme . . ........ ... ... .. . ... . ..., 45
Inhibit-Zeit ........ ... ... . . 50
INITIALISATION .. ... . 23
Istkonfiguration

Definition . ........ ... .. ... ... .. .. ... 425
K
Kabelschutz . ....... ... ... .. . .. .. . ... ..... 38
Kommunikationsabbruch ... ............ 61, 439
Kundendienst-Zentrum .................... 12
L
Leitungslange CAN

maximal ... ... 40
M
Maximalkonfiguration

Definition . ........ ... .. . ... ... ... ... 425
Minderbestlckung

Definition ... ... ... ... . ... 425
Modul-ID .. ... . 86
Modulkennung ....... ... ... ... ... 86, 437
N
Node-ID . ... ... . . . 25
0]
Object

Ox3101 ... 407

OXBA21 .. . 175
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Ox20B3 ... ...
0x20C0 ...
0x20C3 ... .
OX20D0 ... .
0x20D7 ... o
OX20EQ ... ... .
OX20E3 ... ...
OX20E4 ... ...
OX20EDL ... ...
OX20E6 ... ... .
Ox20E7 ... ..o
OX20F0 ... .

0x2100 ..... 137,181, 249, 276, 397, 405, 410

Ox2TAT .
Ox21BO ... .
Ox21BT1 .. .
Ox3020 ... ..
0x3022 ...
Ox3023 ...
0x3026 ... ... ... ...
0x3027 ...
0x3028 ... .. ..
Ox3030 ... .o
Ox3040 ... ...
Ox3050 ...

Ox3071 ..
Ox3074 ...
Ox3076 ... ...
Ox3077 o
OX307E ...
0x3080 ... ...
Ox3081 ... .
Ox3087 ... .
Ox3088 ... ... ..
Ox3090 ... ... ..
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Ox30A9 .. .. ...
Ox30AA . .
OX30AB .. ...
Ox30AC . ...
Ox30AD . ... ...
Ox30BO . ... ...
Ox30B1 ...
Ox30B4 .. ...
Ox30B5 . ...
Ox30CO . ...
Ox30CT ...
Ox30C4 ... ..

OX30EL . ... ...
OX30E6 . ... ...
OX30E7 .. ..
Ox30E8 ... .
Ox30E9 ... .. ... ... .
Ox30EA . ...
OX30F0 . ... ...
OX30FT . .
Ox30F2 .. ...
Ox30F3 ...
Ox30F4 . ...

0x3100 ..... 137,182, 250, 277, 398, 406, 411

0x3101 182, 183, 251, 278, 399, 407, 412, 413, 414, 415, 416, 417, 418, 419,
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420, .. 421,422, 423, 424
0x3102 ............. 184, 252, 399, 402, 407
0x3103 ............. 184, 252, 399, 402, 407

Ox3160 ... ... ...
Ox3161 ...
Ox3170 ...
OX317T
OX3172
OX3175 .
OX3176 ...
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